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Zakladni popis

FMS OEM CHIP V7 je pfedprogramovany microcontroller, ur€eny k integraci do
systému pro sledovani vozidel, systému pro spravu vozového parku apod. Chip provadi
predzpracovani dat z vozidlové sbérnice CAN, z digitalniho tachografu a ze sbérnice
J1708/J1587 (VOLVO), IBIS a dalSich, poskytuje dekdédovana data prostrednictvim
seriove linky.

Chip se dodava samostatné, pfipadné formou nahrani FW do MCU v zarizeni
zakaznika nebo osazeny v zafizeni CAR2COM (sériova linka klasicka nebo TTL),
CAR2USB (kabel FTDI), CAR2BT (bluetooth).

Update firmware

Update firmware je provadén prostfednictvim sériové linky z nadfazeného
systému. Update je mozné provadét v pribéhu normalniho provozu FMS OEM CHIPu a
jeho funkce nejsou v tento okamzik nijak vyznamné omezeny. Pro update je vyuzita
externi FLASH pamét kam je za provozu staZzen novy image firmware. Jakmile je
provedeno kompletni odeslani nového firmware, je zapsan do této paméti pfiznak, ze
pamét obsahuje novy firmware. Pfi startu procesoru bud bé&hem zapnuti, nebo po
softwarovém resetu je firmware nahran z paméti FLASH do procesoru.

Pirikazy pro update

Verze firmware

Verze firmware a identifikaéni string jsou odesilany automaticky z chipu po jeho startu
nebo na dotaz. Dotaz ma tento format:

$PCAN,C,VER,*32<enter>

Odpovéd ma pak napfiklad tento tvar:

Verze FW je 1,01, jednd se o FMS OEM CHIP verze 7. Identifikaéni Fetézec nebyl
nastaven.
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Priprava FLASH paméti

FLASH pamét je pfed startem update nutno vymazat. To se provadi pfikazem:
$PCAN,H,ERASE, *38<enter>

Chip potvrzuje pfijeti pomoci odpovédi:

$PCAN,H,ERASE,OK, *10<enter>

V pfipadé pouziti malé konfiguracni FLASH paméti neni update podporovan a chip
vraci odpovéd:

$PCAN,H,ERASE,ERROR, *4C<enter>

Zapis sekvence instrukci

Firmware je uloZen v souboru s pfiponou HEX. Tento soubor je nutno nadist a
dekddovat.

Priklad éasti HEX souboru:

:10
:10
:02
:10
:10

00
00
04
00
00

Kazdy fadek HEX souboru je za€ina znakem dvojteCky. Za ni nasleduje udaj o poctu
dat v bajtech — do tohoto Udaje jsou zapocitavana jen data — neni zapodten udaj o
adrese ani o typu zaznamu. Veskera data jsou uvadéna hexadecimalné.

Nasleduje udaj o adrese, tento Udaj je pouze dvoubajtovy, je tak mozné adresovat
pouze adresu v rozsahu 0..65535. Datovy zaznam je oznacen typem zdznamu 00. Aby
bylo mozné adresovat vétsi prostor, je vyuzivano typu zaznamu 04 — rozSifeni adresy.
Data u tohoto zaznamu udavaji Cislo stranky o velikosti 65536 bajtu. Skutec¢na adresa je
tak vypoctena A = adresa na datovém fadku + Cislo stranky*65536.

10 — délka dat
BBEE - adresa
00 — typ zdznamu data
04 — typ zdznamu rozsifeni adresy
— data rozSiteni adresy, k adresdm od tohoto mista se pficitd offset 1*65535
— data - instrukce
— kontrolni soucet - soucet hodnot bajtii fadku modulo 256 musi dat nulu.
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U pouzitého procesoru je instrukce reprezentovana vzdy jako 32 bitové Cislo. Bajty jsou
uvedeny v opaéném poradi, je nutné tedy zménit endian. Napfiklad instrukci D0280000
je nutno zménit na 000028DO0.

Zaznamy s jinym typem zaznamu nez 00 nebo 04 je mozno ignorovat.

Taktéz je nutno oSetfit aby byly ignorovany radky a adresou 0 nebo adresou vétsi nez
0xAA000.

Priklad radku HEX souboru 1:
:10000800D0280000DA28000000290000E2280000BB

Prikaz:

$PCAN,H,HEX,A00000008,10000284d0,1000028da,100002900,1000028¢e2, “4F<enter>
Odpovéd’:

$PCAN,H,HEX,OK,A00000008,*60<enter>

Priklad radku HEX souboru 2:
:10001800EC280000F6280000002900000029000054

Prikaz:

$PCAN,H,HEX,A00000018,1000028ec,1000028f6,100002900,100002900, *1 F<enter>
Odpovéd’:

$PCAN,H,HEX,OK,A00000018,*61<enter>

Priklad Fradku HEX souboru 3:
:10002800002900000029000000290000D2880000F 3

Prikaz:

$PCAN,H,HEX,A00000028,100002900,100002900,100002900,1000088d2, *1 7<enter>
Odpovéd’:

$PCAN,H,HEX,OK,A00000028, *62<enter>

Dojde li k chybé zapisu do FLASH — je pfectena jind hodnota, nez byla zapsana, je
chyba signalizovana zpravou:
$PCAN,H,HEX,ERROR,WRITE, *28<enter>

Pokud je detekovana chyba ve formatu dat, je chyba signalizovana zpravou:
$PCAN,H,HEX,ERROR,CMD, *3F<enter>

Od verze FW 1.60 je pro zapis FW pouzit i variantu, kdy jednim paketem je zasilano
vice fadkd HEX souboru. Délka paketu je omezena celkovou délkou paketu na 580
znakl. V prikazu je identifikator HEX nahrazen identifikdtorem HE2. Stejné tak
potvrzovaci pfikaz pouziva identifikator HE2. Navic potvrzovaci pfikaz neobsahuje jiz
adresu prvni instrukce.

$PCAN,H,HE2,A00038ed0,1003a000c,100242694,100784214,100fb8204,A00038¢ee0,100
780104,10023d8c1,10023dcc0,1000233ba, *1F<enter>
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Za kazdou adresou mize nasledovat 1 az maximalné 4 instrukce.

$PCAN,H,HE2,0K, *6F<enter>

Od verze FW 2.07 je doplnén tfeti pfikaz pro nahrani firmware, HE3. Tento pfikaz je
vhodnéjsi v pfipadech, kdy dochazi k ruSeni sériové linky. Pro vétdi bezpeénost je
doplnén dalsi kontrolni soucet. Tento pfikaz podporuje zaslani také vice fadkd HEX
souboru. Druhy kontrolni soucet se vklada za pfikaz HE3 za znak C. Za timto znakem
je hexadecimalné soucet hodnot znakl (ofezanych dolnich 8 bitll) od prvniho znaku A
(adresa) do posledni hodnoty instrukce pfed koncovym znakem .

Prikaz:
$PCAN,H,HE3,C41,A0006ADFO0,100784214,100E84204,10024F485,100784A84,A0006A
E00,10024F484,100784214,100524FEF,100360009,A0006AE 10,10024F475,100B3C014,1
00784A84,100370005,A0006AE20,100000000,100370003,100000000,100370001,A0006
AE30,/100000000,/100FA8000,100060000,100B13FF0,A0006AE40,100B18001,100350008,
1000903EE,100000000,A0006AE50,100B13F40,100B18001,/1003DFFFB,|100B00010,A00
06AE60,/100B03F20,100350002,100098000,100000000, 5B

Odpovéd’:

$PCAN,H,HE3,0K, *6E

Kontrolni soucet dat ve FLASH po nahrani
Prikaz:

$PCAN,H,CHS,*20

Odpovéd’:

$PCAN,H,CHS,42D1BB6B,*0B

Vypocet checksumu HEX souboru ve FLASH trva pfiblizné 30 sekund.

Od verze FW 2.07

Zruseni reboot priznaku Od verze FW 2.07

Pokud byl firmware nahran s automatickym nastavenim reboot pfiznaku avSak
checksum neodpovida, je timto pfikazem mozné pfiznak vymazat.
$PCAN,H,RRF,*3E

Zjisténi stavu reboot priznaku Od verze FW 2.07

Dotaz na nastaveni pfiznaku:
$PCAN,H,GRF,*2B

Odpoved:

$PCAN,H,GRF,0,*37

Zde v odpovédi 0, tedy pfiznak neni nastaven.

Zapis priznaku o ukonc¢eni nahravani firmware

Timto pfikazem je do FLASH paméti zapsan pfiznak Ze je ve FLASH uloZzen novy FW a
bé&hem restartu chipu ma dojit k jeho nahrani do paméti procesoru.
$PCAN,H,REBOOQT, *79<enter>
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Chip potvrzuje pfijeti pomoci odpovédi:
$PCAN,H,REBOOT,OK, *51<enter>

Reset procesoru

Okamzity update FW bez nutnosti vypnuti jednotky signalem kliCku je mozné vynutit
pomoci softwarového resetu timto pfikazem:

$PCAN,C,PWR,RST, *5F<enter>
Pfikaz neni nijak potvrzovan.

Reset nastaveni

Pro vyresetovani nastaveni do vychoziho stavu je mozné pouzit prikaz:
$PCAN,C,RESET,*26<enter>

Pfikaz nastavi FMS OEM CHIP do vychoziho stavu (nastaveni dat, méfitek, CANu atd)
s tim ze oba CANy jsou v rezimu Listen only.

Sériova linka do nadifazeného systému

Jsou podporovany rychlosti: 4800,9600,19200,57600 a 115200 baudu. Z vyroby je
nastavovana rychlost 57600 neni li dohodnuto jinak.

Nastaveni rychlosti UARTu na 9600 baudu:
$PCAN,C,COM,9600,*11

Tuto rychlost (9600) neni mozné pouzit u varianty s modulem bluetooth, v tomto
pfipadé je mozné pouzivat pouze 57600.

Nastaveni rychlosti UARTu na 57600 baudu
$PCAN,C,COM,57600,2A

V nékterych pfipadech Ize vyuzit docasné prepnuti na jinou komunikaéni rychlost.

Od verze FW 2.14

$PCAN,C,CTS,115200,T50,*61
Pfepne na rychlost 115200 na dobu 50 sekund. Odpocet se resetuje pfichozi zpravou
po UARTu. Pokud nepfijde po uvedenou dobu zadna zprava, dojde k automatickému
prepnuti zpét.

PFepnuti ihned zpét na nakonfigurovanou rychlost.
$PCAN,C,CTB,*26

Pfepnuti s poZzadavkem na potvrzeni.
$PCAN,C,CTS,9600,ACK,T50,*0C
Sekvence ACK vyzaduje pred prepnutim rychlosti potvrzeni o pfijeti pfikazu.

Potvrzeni:
$PCAN,C,CTS,ACK, *52
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IBIS

IBIS je sbérnice pouzitd pro komunikaci odbavovaciho strojku fidi¢e se informacnimi
panely v autobusech. Z této sbérnice tak lze zjistit informace o spoji, lince, zastavce a
podobné.

$PCAN,U,SET,MODE,|I,*6D<enter>
Nastaveni linky UART2 do rezimu IBIS.

$PCAN,U,GET,MODE,*1C<enter>
Dotaz na méd.

$PCAN,I,GET,I@014@840105@036 @M@, *4F<enter>
Cislo linky je 840105, mezimésto.

$PCAN,I,GET,I@019@101@001@S@, “60<enter>
Znak S — detekovan napis na tabuli ,Sluzebni jizda“.

Pro implementaci ¢teni rozhrani IBIS je tfeba konzultovat nastaveni strojku
v autobusech s dopravcem.

RFID

V pfipadé Ze je pouzivana RFID ¢teCka SECAR, je mozné ji pfipojit na UART2. Linka se
do tohoto rezimu nastavuje pfikazem:
$PCAN,U,SET,MODE,R,*76<enter>

Pokud jsou ze CteCky pfijata data, jsou odeslana po sériové lince do nadfazeného
systému ve tvaru:
$PCAN,R,FID,<data>, *<checksum><enter>

Cteni OBD chybovych kodu vozidla

OBD kompatibilni vozidla dovoluji ist chybové kédy (DTC). Tyto kédy popisuji chyby ve
vozidle detekované fFidicimi jednotkami. CAN musi byt pfipojen na diagnosticky
konektor a nesmi byt aktivovan méd LISTEN ONLY. Vozidlo musi podporovat OBD
diagnostiku pfes rozhranni CAN.

Zda OBD diagnostika v této standardizované formé funguje, zavisi na typu vozidla.
Nicméné zaslani dotazu do vozidla, které tuto funkci nepodporuje, nema na vozidlo
Zadny vliv.

Za dotazem na DTC chyby jsou uvadény 2 parametry:

s — standardni CAN identifikator
e — rozSifeny CAN identifikator

Jaky identifikator je pouzit zavisi na typu vozidla, nejjednodussi je otestovat nejprve
standardni, pokud nefunguje zkusit méné Casty rozSifeny.

3 - diagnostika méd 3, ulozené chybové kody
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7 - diagnostika méd 7, chybové kédy v sou¢asné nebo minulé jizdé

Dotaz 1:
$PCAN,C,GET #E<s3>##,*2D<enter>

Odpoved:

$PCAN,C,GET,E:P0107P0113,*73<enter>

Jsou vraceny 2 chybové kédy: P0107 a PO113.

Vyznam kodu Ize najit napfiklad zde: http://www.obd-codes.com/ .

P0107 - Manifold Absolute Pressure/Barometric Pressure Circuit Low Input
P0113 - Intake Air Temperature Circuit High Input

Dotaz 2:
$PCAN,C,GET #E<s3>##,*2D

Odpoved:

$PCAN,C,GET,E:U0073P0420,*71<enter>
$PCAN,C,GET,E:U0101U0155C0444,*30<enter>
$PCAN,C,GET,E:C0534C0446C2647C3700,*71<enter>
$PCAN,C,GET,E:P0011P0012,*75<enter>

V tomto pfipadé pfiSlo nékolik odpovédi na dotaz na chybové kédy. Davodem je bud
skute€nost ze néktera fidici jednotka obsahuje mnoho chybovych kédu nebo odpovida
nékolik ECU.

Chybové kody: U0073 P0420 U0O101 U0155 C0444 C0534 C0446 C2647 C3700 P00O11
P0012.

Verze FMS OEM CHIPU V7 umi na rozdil od V6 i rezim ¢teni POP.

Dotaz na pocet uloZenych chyb:
$PCAN,C,DTC,SIZE,*09

Odovéd. 2 uloZené chyby:
$PCAN,C,DTC,SIZE,2,*17

Vycitani pomoci pop, pfikaz
$PCAN,C,DTC,POP,*43

Odpovéd,zadna chyba
$PCAN,C,DTC,EMPTY,*59

Odpovéd, chyba:
$PCAN,C,DTC,POP,1,U0073,*23
1-adresa ECU

U0073-kdd chyby, vzdy pismeno a 4 Cisla

Dalsi dotaz POP a pfipadna odpovéd:

$PCAN,C,DTC,POP,*43
$PCAN,C,DTC,POP,1,P1230,*22
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DalSi dotaz POP a odpoveéd Ze iz nejsou k dispozici dalsi chyby pro &teni:
$PCAN,C,DTC,POP,*43
$PCAN,C,DTC,EMPTY,*59

Restart ukazatele pro ¢teni chyb pomoci POP na zacatek:
$PCAN,C,DTC,BEG,*4C

Vymazani bufferu uloZzenych chyb:
$PCAN,C,DTC,CLR,*47

Cteni chybovych zprav DM1 u vozidel s protokolem J1939

U vozidel které vyuzivaji protokolu J1939 (nakladni vozidla) si chip uklada chybové
kody DM1 které zachyti na CAN sbérnici. Chyboveé kdédy je mozné kdykoliv vyZzadat
zaslanim dotazu. Po precteni jsou chyby v tabulce vymazany a tabulka se zacina
opétovné plnit od zadatku.

Dotaz na chybové kody DM1:
$PCAN,C,DM1,*4B

Nejsou li Zadné chybové kddy zachyceny, odpovida chip zpravou:
$PCAN,C,DM1,EMPTY,*32

V opacném pfipadé je odpovéd tvofena sekvenci zprav, kdy vzdy jedna odpovida
jednomu chybovému kédu:

$PCAN,C,DM1,E0,37,70,9,9,11
Data dekadicky:

37 — adresa ECU

70 — chyba SPN

9 - FMI

9-0C
$PCAN,C,DM1,E1,47,62,9,1,1C
$PCAN,C,DM1,E2,37,190,9,8,*2D

Alternativné Ize pouzit i metodu ¢&teni chybovych kdédu po polozce. Pocet polozek Ize
zjistit pfikazem:

$PCAN,C,DM1,SIZE,*62
Chip odpovi poétem chybovych kodu:
$PCAN,C,DM1,SIZE,5,”7B

Nasledné je mozné vycitat zpravy dotazem POP:
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$PCAN,C,DM1,POP,*28
Jednotka odpovi jednou zpravou s chybovym kédem:
$PCAN,C,DM1,POP,11,84503,31,129,*2A

Dotaz POP opakujeme, dokud nejsou vyc&teny vSechny kddy. Pfijem novych DM1 kddua
je prerusen, dokud nejsou vycteny vSechny ulozené kédy. Pokud neni zadny chybovy
kod uloZen, odpovida:

$PCAN,C,DM1,EMPTY,*32

FMS OEM CHIP verze 7 podporuje moznost nastavit nastavit rezim ¢&teni dat pfikazem
POP, kdy po precteni je zprava oznacena jako prectend, nicméné chip si ji pamatuje do
vypnuti (nebo vymazani pfikazem) a dalSi vyskyty této chyby ignoruje. Stejna chyba tak
neni opakované prectena prikazem POP pokud ji chip znovu zachyti.

Klasicky rezim maze zpravu po jejim precteni rezimem POP, chybu smaze ze své
paméti a pfi jejim dalSim vyskytu ji opétovné zafadi do fonty chyb &tenych pres POP.

ReZim se nastavuje pfikazem:
$PCAN,C,DM1,FLG,1,*37

Zrusit jej a nastavit klasicky rezim je mozné pomoci:
$PCAN,C,DM1,FLG,0,*36

Dotaz na nastaveni:

$PCAN,C,DM1,FLG,?,*39

Nastaveni rezimu je shodné i pro DM2.

Hodnota 0/1 jsou bitové pfiznaky. Do budoucna je mozné Ze bude nutné je kombinovat
s pfiznaky pro dalsi funkce.

Cteni chybovych zprav DM2 u vozidel s protokolem J1939

Od verze FW 1.67

Chybové kody DM2 jsou dfive aktivni chybové kody (ulozené chybové kody). Prace pfi
¢teni chybovych kodu je stejna jako v pfipadé DM1 s nékolika drobnymi rozdily:

- DM2 je mozno vymazat

- u chybového kodu je uvadén CAN port, ze kterého byl pfijat

- chybové kbédy se vyZaduji dotazem do pfislusné ECU

Dotaz na ulozené chybové kédy DM2.
$PCAN,C,DM2,*48

Odpovéd, zané kddy nejsou ulozeny.
$PCAN,C,DM2,EMPTY,*31

Pokud js

Dotaz na pocet ulozenych chybovych kodu.
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$PCAN,C,DM2,SIZE,*61
Odpovéd, pocet ulozenych chybovych kédu je 0.
$PCAN,C,DM2,SIZE,0,*7D

Pfikaz na vycteni jedné DM2 chyby.
$PCAN,C,DM2,POP,*2B

Odpovéd, buffer je prazdny.
$PCAN,C,DM2,EMPTY,*31

Vymazani bufferu DM2 chyb.
$PCAN,C,DM2,CLR,*39

Reset POP c¢itace na zacatek.
$PCAN,C,DM2,BEG,*24

Pfikaz na vy¢teni DM2 chyb z ECU s adresou 0. Pfikaz je zaslan na primarni CAN.
$PCAN,C,DM2,REQ,*22

Pfikaz na vyc¢teni DM2 chyb z ECU s adresou 20 dekadicky. Pfikaz je zaslan na
primarni CAN.
$PCAN,C,DM2,REQ,20,*0C

Pfikaz na vyc¢teni DM2 chyb z ECU s adresou 5 dekadicky. Pfikaz je zaslan na
sekundarni CAN.
$PCAN,2,DM2,REQ,5,*4A

Povel k vymazani DM2 chyb do ECU 0 na primarnim CANu.
$PCAN,C,DM2,CDC,*20

Povel k vymazani DM2 chyb do ECU 20 na primarnim CANu.
$PCAN,C,DM2,CDC,20,*0E

UDS - chybové kédy

Pfikaz na ¢teni UDS chyb z ECU s adresou 0.
$PCAN,C,UDT,REQ,0,*40

Dotaz na pocet uloZzenych chyb étenych pomoci UDS protokolu.
$PCAN,C,UDT,SIZE,*1F

Odpovéd, pocet ulozenych UDS chyb je 16.
$PCAN,C,UDT,SIZE,16,*34

Vymazani bufferu uloZzenych UDS chyb.
$PCAN,C,UDT,CLR,*47

Nastaveni flagl pro zpracovani, hodnota flagl je 8 bitové Cislo zadavané dekadicky.
$PCAN,C,UDT,FLG,66,*7B

Bit Funkce

0 Rezim POP (viz DM1),
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RezZim skladani chybovych koda, IVECO, CASE vzdy 1, tedy b1=1,b2=0.

Nesmi se pouzit, vzdy 0.

Nesmi se pouzit, vzdy 0.

g WOIN—

Je li 1, jsou chyby které nezpusobuji rozsviceni chybové kontrolky oznacené
jako pending.

6 1 — DTC je generovano hexadecimalné.

7 Prohozeni SPN bajtu (jen pro testy)

Pokud by byly nastaveny flagy na 255, pouzije se defaultni nastaveni.

Nastaveni, kdy jsou UDS chyby kopirovany do buffer DM1/DM2:
$PCAN,C,UDT,CPY,1,*4D

Vzpnuti této volby:

$PCAN,C,UDT,CPY,0,*4C

Pozadavek na jednorazové vycteni chyb:
$PCAN,C,UDT,*36

Odpoved:
$PCAN,C,UDT,E1,0,94CB,1F,0,1,0,*14
$PCAN,C,UDT,E2,0,9A98,1F,0,1,0,*62
$PCAN,C,UDT,ES3,0,99BB,1F,0,1,0,*1A
$PCAN,C,UDT,E4,0,5552,1F,0,1,0,*1A
$PCAN,C,UDT,E5,0,EA9A,1F,0,1,0,”60
$PCAN,C,UDT,E6,0,6E9E,1F,0,1,0,*10
$PCAN,C,UDT,E7,0,1456,1F,0,1,0,18
$PCAN,C,UDT,E8,0,9A56,1F,0,1,0,*6A
$PCAN,C,UDT,E9,0,8FFD,1F,0,1,0,*6C
$PCAN,C,UDT,E10,0,9A64,1F,0,1,0,*52
$PCAN,C,UDT,E11,0,6E9D,1F,0,1,0,27
$PCAN,C,UDT,E12,0,7B9B,1F,0,1,0,*24
$PCAN,C,UDT,E13,0,3DE2,1F,0,1,0,*2B
$PCAN,C,UDT,E14,0,B54C,1F,0,1,0,*2C
$PCAN,C,UDT,E15,0,7A62,1F,0,1,0,*5F
Poradi dat:
Chyba(Ex),ECU,SPN,FMI,OC,PENDING, CAN PORT

Cteni pomoci POP:
$PCAN,C,UDT,POP,*55

Odpoveéd:
$PCAN,C,UDT,POP,0,9AEA,1F,0,0,0,*5E
Poradi dat:

ECU,SPN,FMI,OC,PENDING, CAN PORT

Vymazani chyb z ECU s adresou 10 (dekadicky).
$PCAN,C,UDT,CDC,10,*73
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UDS data

Je podporovano ¢&teni az 32 UDS dat. Data se Ctou s periodou 1 sekundy. Je i
nakonfigurovano ¢teni 1 parametru, je tento parametr ¢ten s periodou 1 sekundy. Pokud
je nakonfigurovano 32 parametrd, je kazdy ztéchto parametrd &ten jednou za 32
sekund.

Dotaz, zda jsou povoleny dotazy na UDS data:
$PCAN,C,UDD,ENB,*43

Povoleni dotazi na UDS data:
$PCAN,C,UDD,ENB,1,*5E

Zakazani dotazt na UDS data:
$PCAN,C,UDD,ENB,0,*5F

Nastaveni UDS dotazu:
$PCAN,C,UDD,SET,0,20752,0,250,*4D
- index dotazu v tabulce je 0 (rozsah 0..31)
- |d UDS dat je 20752 dekadicky
- tfeti polozka (v pfikladu 0) je rezervni parametr
- ¢tvrta polozka je par bajti DS_SA (destination address + source address)

Po konfiguraci tabulky je mozné ji timto pfikazem ulozit do konfiguraéni paméti FLASH:
$PCAN,C,UDD,SAV,*4E

Tabulku UDS dotazu je tieba vyplhovat postupné

Dotaz na velikost konfiguracni tabuky:
$PCAN,C,UDD,SIZE,?,*1C

Nastaveni (nebo odpovéd na dotaz) velikosti tabulky UDS dotazu:
$PCAN,C,UDD,SIZE,2,*11

Vymazani celého obsahu UDS tabulky.
$PCAN,C,UDD,RST,*5F

Dotaz na blok 16 UDS dat. Jelikoz je podporovano ¢teni 32 UDS hodnot, je mozné ¢ist
bloky 0 a 1.
$PCAN,C,UDD,DAT,0,*00

Format odpovédi:
$PCAN,C,UDD,DAT,0,<data0>,<data1>,<data2>,<data3>....<data15>,<checksum>
Priklad:
$PCAN,C,UDD,DAT,0,3000,3000,3000,100,1500,1100,2000,450,0,0,0,0,0,0,0,0,*42

Dotaz na konkrétni hodnotu dle indexu v tabulce (polozka 3):
$PCAN,C,UDD,VAL,3,"4E

Pfiklad odpovédi:
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$PCAN,C,UDD,VAL,3,100,*53

KWP2000 over CAN data
$PCAN,C,KWP,SLI,E,0,61,11,2,*29

Kalibrace hodnoty nadrze

Kalibrace nadrze 0:
hodnota = méfena_hodnota*(fuel_level scale/100.0) - fuel_level_offset[0];

$PCAN,C,FLS,0,0:50,S:200,*1D<enter>

Kalibrace nadrze 1:
$PCAN,C,FLS,1,0:100,S:2000,*18<enter>

Reset kalibrace
$PCAN,C,FLS,RSS,*54<enter>

Dotaz na kalibraci nadrze 0
$PCAN,C,FLS,0,0:0,S:100,*2B<enter>

Priklad:

PIna nadrz bez nastavené Kalibrace (kalibrace resetovana) dava hodnotu 255.
Prazdna pak hodnotu 0.

Offset (fuel_level_offset) je tedy 0.

PoZadujeme plnou nadrZ v procentech:

fuel_level_scale = hodnota pozadovana*100/hodnota pIné nadrze indikovana
fuel level scale = 100*100/255

fuel_level scale = 39.2156, zaokrouhleno na 39
$PCAN,C,FLS,0,0:0,S:39,*10

Prikaz:

$PCAN,C,FLS,0,0:0,S:18,*13

PoZadujeme plnou nadrz v litrech, pina nadrz je 45 litra.

fuel_level_scale = hodnota poZzadovana*100/hodnota pIné nadrze indikovana
fuel_level_scale = 45*100/255

fuel_level_scale = 17,64, zaokrouhleno na 18

Prikaz:

$PCAN,C,FLS,0,0:0,5:18,*13

Kalibrace vypocteného paliva za cestu
fuel_rate_scale= méfena _hodnota (trip_fuel _scale/10000000.0);

$PCAN,C,FTS,0,5:1000, *6A<enter>
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$PCAN,C,FTS,0,? *3D<enter>

$PCAN,C,FTS,RSS, *4C<enter>

Kalibrace ujeté vzdalenosti za cestu

Je li ve vozidle k dispozici néjaka forma informace o ujeté vzdalenosti za cestu (hodnota
D), je mozné pro tento udaj nastavit méfitko pokud neni informace poskytovana FMS
chipem korektné.

Data jsou méfitkovana podle vzorce:

hodnota = méfena_hodnota*(trip_distance_scale/ 1000000.0)

$PCAN,C,DTS,0,S:1000,*68<enter>
$PCAN,C,DTS,0,?,*3F<enter>

$PCAN,C,DTS,RSS, *4E<enter>

Specialni nastaveni pro SAE J1939

Filtrace zdroje celkové ujetych kilometru
Od verze FW 1.86

V nékterych pfipadech jsou na CANu 2 informace o celkovych kilometrech s rGznou
hodnotou. Chyba je zplUsobena obvykle nesesouhlasenim Uudaje v ECU motoru
s tachografem pfi prodeji vozu / montazi tachografu a podobné.

Je mozné nastavit filtraci dle zdrojové adresy:

Udaj z tachografu:
$PCAN,C,SFL,T,1,238,*5A

Motorova ECU:
$PCAN,C,SFL,T,1,0,*73

Vypnuti filtrace:
$PCAN,C,SFL,T,0,"4E

Dotaz na nastaveni:
$PCAN,C,SFL,T,?,*41

Filtrace zdroje celkové spotiebovaného paliva
Od verze FW 1.86

FMS OEM CHIP pfi odesilani dat vybira data o celkové spotfebovaném palivu takto:
-Je li k dispozici udaj ve vysokém rozliSeni, pouZije se tento
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-Pokud neni udaj ve vysokém rozliSeni, ale je k dispozici udaj v nizkém, pouzije se
tento.
V pfipadé Ze by napfiklad FMS chip dostal nejprve data v nizkém rozliSeni, odeslal by
tato data a nasledné by obdrzel data ve vysokém, muze nastat situace, kdy klesne udaj
o celkové spotfebovaném palivu.

FMS CHIP dovoluje omezit pfijem dat jen na jeden z téchto udajl:

Jen ve vysokém rozlieni (1ml/bit):
$PCAN,C,SFL,F,2,"5E

Jen nizké rozliSeni (0,51/bit)
$PCAN,C,SFL,F,1,"5D

Vychozi nastaveni — high resolution ma pfednost, neni li pak se pouzije low
$PCAN,C,SFL,F,0,*5C

Dotaz:
$PCAN,C,SFL,F,?,*53

Nastaveni kdy data pro stahovani tachografu jsou priuchodna mezi CAN1 a CAN2
Od verze FW 1.91

Zakazani:
$PCAN,C,DDT,0,*3B

Povoleni:
$PCAN,C,DDT,1,*3A

Sekundarni CAN

Sekundéarni CAN je u verze V7 realizovan jako nativni, tedy ne s vyuzitim CAN switche
jako u verze V6. Pro nastaveni tohoto CANu je tak vyuzivan jiny pfikaz a to:

$PCAN,2,SET,C9,LISO,*03<enter>
Tedy pismeno C je nahrazeno Cislem 2 (druhy CAN), rychlost 500k, standardni
identifikatory, rezim listen only.

$PCAN,2,SET,C8,EXT,FMS, “06<enter>
Rychlost 250k, rozsSifené identifikatory, rezim FMS vystupu.

FMS CAN vystup

Verze V7 dovoluje v pfikazu $PCAN,2,SET specifikovat pfikaz FMS. V tomto rezimu je
sekundarni CAN pouZzit jako FMS vystup pro zafizeni s FMS vstupem.

$PCAN,2,SET,FMS,C9,*62

CAN 2 je nastaven do rezimu vystupu FMS, vystup ma rychlost 500kb/s.
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Fuel level ze sekundarniho CANu

Toto nastaveni lze vyuzit v pfipadé pfipojeni kvozidlu, kde byla nainstalovana
dodatec¢na palivova sonda (plovak) s CAN sbérnici dle SAE J1939. Nasledujici prikaz
nastavi, aby sekundarni nadrz byla ¢tena z CANu 2.

$PCAN,2,SET,C8,EXT,FLS1,%36

Lze tak kombinovat jakékoliv vozidlo pfipojené na CAN 1 s palivovou sondou na CAN 2.
Vypnuti tohoto nastaveni:

$PCAN,2,SET,C8,EXT,FLS0,*37

Pfi nasledujicim nastaveni je &ten z CAN 2 jak primarni, tak i sekundarni nadrz. Udaj na
CANu 1 je li k dispozici je ignorovan:

$PCAN,2,SET,C8,EXT,FLS2,*35

Komfortni CAN

Od verze FW 2.30 (VW MQB)

$PCAN,L,GET ,#D##,"61
$PCAN,L,GET,D0020,*40

$PCAN,L,GET #W##,*72
$PCAN,L,GET,W8:1-0:1-0:X:X:X:X:X:X,*69

$PCAN,L,GET #A##,"64
$PCAN,L,GET,AX:X:X:X:X,*1F
$PCAN,L,GET,A0000:0000:0000:0000:0000,*47
$PCAN,L,GET,A0020:0000:0000:0000:0000,*45
$PCAN,L,GET,A0028:0000:0000:0000:0000,*4D

Signalizace digitalnim vystupem
Od verze FW 1.65

Pomoci digitalniho vystupu ktery je uréen pro probouzeni digitalniho tachografu Ize u
FW bez této funkce signalizovat nékteré stavy. Prozatim byla pfidan signalizace
aktivniho PTO pokud je patfi¢na informace dostupna na CANu.

Dotaz na stav nastaveni:
$PCAN,C,SIG,?,*3D
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Vypnuti funkce:
$PCAN,C,SIG,0,%32

Povoleni signalizace PTO:
$PCAN,C,SIG,P,*52

Od verze FW 1.86

Povoleni signalizace alarmu:
$PCAN,C,SIG,A,*43

Vynulovani dat po vypnuti klicku
Od verze FW 1.65

Jelikoz u nékterych vozidel pfi vypnuti klicku vozidlo jesté néjakou dobu odesila
informaci o stavu palivové nadrze a napajeni plovaku je vypnuto, je odesilan po vypnuti
nekorektni udaj.

Toto je nastaveni uréené k tomu, Ze v pfipadé Ze dojde k vypnuti signalu klicku, je stav
nadrze indikovan jako neznamy.

$PCAN,C,POX,L,?,*47

$PCAN,C,POX,L,0,*48

$PCAN,C,POX,L,1,*49

Docasné nastaveni rezimu listen only
Od verze FW 1.65

V pfipadé Ze neni aktivni listen only mod, av8ak je tfeba jej z néjakého ddavodu
aktivovat, je toto mozné timto pfikazem. Zména listen only se neuklada jako zména
konfigurace, po resetu jednotky nebo pfikazu k obnoveni ptvodniho stavu je nastaven
pavodni stav.

Nastaveni rezimu LISO na primarnim CANU, zapnuti bud s hodnotou 1 nebo bez
hodnoty (tento pfipad).

$PCAN,C,LISO,*6A

Vypnuti LISO na primarnim CANu
$PCAN,C,LISO,0,76

Nastaveni rezimu LISO na sekundarnim CANU, zapnuti bud s hodnotou 1 (tento
pfipad) nebo bez hodnoty.
$PCAN,2,LISO,1,*06

Vypnuti LISO na sekundarnim CANu
$PCAN,2,LISO,0,*07

Od verze FW 1.66

Rezim LISO je aktivni i po resetu jednotky do obnoveni nastaveni.
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Pozadavek na zménu jakékoliv konfigurace béhem nastaveni rezimu LISO zméni stav
na trvaly — neobnovitelny!. Stejné tak nastaveni rezimu LISO na obou CANech
samostatné. Je-li tfeba LISO aktivovat na obou CANech, je tfeba pouzit variantu:

$PCAN,C,LISO,A,0,*1B
$PCAN,C,LISO,A,1,*1A

Tyto varianty deaktivuji nebo aktivuji rezim LISO na obou CAN rozhranich soucasné.

Nastavenim rezimu LISO se deaktivuji i jakékoliv poZzadavky na data zasilané na CAN.

Od verze FW 2.22

Automatické nastaveni LISO je-li detekovana diagnostika. Tato funkce pracuje pouze
v otestovanych pfipadech s diagnostikami zakaznikd (EST, EASY). V ostatnich
pfipadech neni zaru€ena Spravna funkce.

Vypnuti automatického rezimu:
$PCAN,C,LISO,X,0,*02

Zapnuti automatického rezimu:
$PCAN,C,LISO,X,1,703

Dotaz na stav:
$PCAN,C,LISO,X,?,*0D

Odpoved:

$PCAN,C,LISO,X,1,1,*1E

Prvni hodnota v odpovédi udava zda je automatické zapnuti LISO povoleno, druha
hodnota pak zda je rezim LISO pravé aktivovan.

Od verze FW 2.22

Funkce slouzi k zapnuti nebo vzpnuti rezimu LISO v nastaveni (obou CANUG). Neni tak
nutno pouzivat pfikaz $PCAN,C,SET,... .

Vypnuti LISO:
$PCAN,C,LISO,SET,0,*18

Zapnuti LISO:
$PCAN,C,LISO,SET,1,*19

Uzivatelské dekédovani CAN dat
Od verze FW 1.80
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V pfipadé ze na vozidle je néktery Udaj nutno dekddovat odlisSné od zpulsobu jak je
dekédovan FMS OEM CHIPem standardné, je mozné dekddovani uzivatelem zmeénit.
Uzivatel si vSak musi sam potfebna data na CANu identifikovat a dekédovat.

Uzivatelské dekddovani je mozné nastavit pro tyto Gdaje:
-Primarni a sekundarni nadrz
-Celkové palivo
-Palivo za jizdu
-Celkové ujeta vzdalenost
-Vzdalenost za jizdu
-Motohodiny
-Otacky
-Rychlost

Priklad:
$PCAN,R,L,1,ID,200,EXT,BIG,FI,8,LE,8,MU,1.0,0F,0,*01
L-nadrz

1-primarni

ID — identifikator CAN zpravy

EXT — 29 bitovy identifikator, je li standardni, neuvadi se
BIG — format dat big endian

FI- prvni bit (LSB)

LE — pocet datovych bit

MU — multiplikator

OF-offset, od¢ita se

v v

je li pokud je uloZzena 16 bitova hodnota v DB0 a DB1 ve formatu big endian, je zadana
hodnota 8.

U formatu little endian se nic neuvadi Zadny pfiznak.

Jedna li se o zpravu s 29 bitovym identifikatorem, udava se pfiznak EXT. U 11 bitového
identifikatoru se nic neuvadi.

Pro jednotlivé Udaje se pouziva tato identifikace:

Primarni nadrz L,1
Sekunarni nadrz L,2
Palivo za jizdu 1 Y, 1
Alternativni palivo za jizdu Y,2
Celkové palivo F,1

Celkoveé ujeta vzdalenost
Vzdalenost za jizdu
Motohodiny

Otacky motoru

Rychlost vozidla

lvimnleiby

Je li néktera ztéchto veliCin nastavena, jsou data u nastaveného typu vozidla
dekodovana timto pfedpisem. Vysledek dekédovani internim algoritmem pro nastaveny
typ vozidla je ignorovan.
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Data je mozné nastavit, smazat a pripadné oveéfit zda jsou nastavena. Neni mozné
nastaveni precist zpét. Divodem je zabezpeceni know-how zakaznika ktery FMS CHIP
pouziva a toto nastaveni uzivatelského dekédovani zadava do jednotky.

Reset celého nastaveni uzivatelsky definovaného dekédovani CAN dat.
$PCAN,R,RST,*37

Zakéazani uzivatelsky definovaného dekddovani. Vlastni nastaveni polozek v8ak
zlstava ulozeno.
$PCAN,R,DIS,*3C

Povoleni uzivatelsky definovaného dekodovani.
$PCAN,R,ENB,*2B

Dotaz zda dekddovani primarni palivové nadrze je nastaveno.
$PCAN,R,STA,L,1,*59

Odpovéd Ze je nastaveno dekddovani primarni palivové nadrze.
$PCAN,R,STA,L,1,1,*44

$PCAN,R,ERR,*27
Chybové hlaseni FMS CHIPu pokud se nepodafi dekédovat nastavovaci pfikaz.

Dotaz na stav zda je nastaveno uzivatelsky definované dekodovani otacek.
$PCAN,R,STA,R,*5A

Odpovéd, dekédovani neni nastaveno.
$PCAN,R,STA,R,0,*46

Nastaveni dekdédovani otaCek. Otacky ve zpravé s 11 bitovym identifikatorem, Druhy a
tfeti datovy baijt, little endian, multiplikator 4.0, offset 0.
$PCAN,R,R,ID,100,FI,8,LE,16,MU,4,0F,0,*20

Power control

Napajeci zdroj je v doporuceném schématu zapojeni ovladan ze dvou zdroja. Prvnim je
externi signal klicek (15) a druhym je signal z FMS OEM CHIPu. Jakmile se zdroj
aktivuje klickem, zatne FMS OEM CHIP po pfechodu z bootloaderu do aplikace
pridrzovat taktéz zdroj aktivni. Po vypnuti klicku si pak FMS OEM CHIP mize sam urcit
okamzik vypnuti.

$PCAN,C,PWR,10,*0B
Pfikaz nastaveni opozdéni vypnuti na 10 sekund. Maximalni hodnota je 60000 sekund.

$PCAN,C,PWR,?,*35
Dotaz na aktualni nastaveni opozdéného vypnuti.

Zprava odesilana chipem tésné pfed vypnutim. V tomto pfipadé neni nastaveno ID
chipu a je tak nahrazeno otazniky.
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$PCAN,C,PWR,DWN,*57
P¥ikaz urychli vypnuti chipu po odpojeni signalu 15.

$PCAN,C,PWR,RST,*5F
Pfikaz softwaroveé resetuje procesor.

Od verze FW 1.76

$PCAN,C,PWR,KON, 1,*5D
Prikaz aktivuje rezim, kdy counter vypnuti je vynulovan a odpocet timeoutu pro vypnuti
bézi znovu od 0 pfi pfijmu zpravy po pfikazoveé sériove lince.

$PCAN,C,PWR,KON,0,*5C
Vypnuti tohoto rezimu.

$PCAN,C,PWR,KON, ?,*53
Dotaz na nastaveny rezim.

Dostupné typy vozidel

Od verze FW 1.76

Dotaz zda car_type 16 je dostupny ve verzi FW ve FMS OEM CHIPu.
$PCAN,C,AVA,16,0E

Odpovéd 1, tedy car_type 16 je dostupny.
$PCAN,C,AVA,16,1,*13

Dotaz zda car_type 17 je dostupny ve verzi FW ve FMS OEM CHIPu.
$PCAN,C,AVA,17,*0F

Odpovéd 0, tedy car_type 17 neni dostupny.
$PCAN,C,AVA,17,0,*13

Tachograf — info interface

Nastaveni typu digitalniho tachografu pfi pfipojeni info interface na pinu D8.

VDO:
$PCAN,T,SET, T1,P0+0,### *37

Stoneridge:

$PCAN, T,SET, T2,P0+0,###,*34

Tachograf Stoneridge vyZaduje aktivaci info interface a nastaveni spravného rezimu:
RecordDataidentifier FD12 = 0x01 : Enable D8, Standard SRE output

Po zméné typu tachografu je nutny restart jednotky/procesoru klickem nebo pfikazem.
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STONERIDGE SE5000 owners need to activate D8 output using your company card,
follow these steps:

. Press OK;

. Select settings;

. Press OK;

. Select Parameters;

. Press OK;

. Select D8 data format;

. Select SRE;

. Press OK to confirm.

STONERIDGE SE5000 revisions older than 7.4 can be activated in authorized
workshops.

ONOOOTR~WN =

Alarmy

Od verze FW 1.85

Alarmy jsou navrzeny pro automatickou signalizaci udalosti, pfekro¢eni meznich hodnot
a podobné. Ve verzi FW 1.85 je mozné nastavovat az 16 rlznych alarmd. Aktivitu
nékterého alarmu lze signalizovat i pomoci digitalniho vystupu.

Alarmy se déli na nékolik tfid:

CAN data C
Tachografové data T
J1708 data J
UDS data U

Podminky alarmu:

Data prekrocila nastaveny horni limit B
Data poklesla pod nastaveny limit S
Data se zménila C

$PCAN,A,SET,10,<tfida>,<veli¢ina>,<podminka>,<limit>,*<checksum>

Dostupné veli€iny nastavitelné jako zdroj alarmu:
CAN data:

CAN data R,S,L,N,M.O, |.K
Tacho. data R,S, |LK

J1708 data R,S,L,N

UDS data ¢islo bufferu (0..31)

Pfiklad nastaveni alarmu ¢islo 10 na otacky ¢tené z CANu, alarm se vyvola, pokud se
prekro¢i hodnota 8000 rpm:
$PCAN,A,SET,10,C,R,B,8000,*45

Pfikaz pro vypnuti alarmu 10: Od verze FW 2.02
$PCAN,A,SET,10,DIS,*6C
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Dojde li k pfekro&eni limitni hodnoty, je generovan alarm (neni li nastaven tichy rezim).
Zacatek alarmu:
$PCAN,A,EVN,10,1,*1C

Konec alarmu:
$PCAN,A,EVN,10,0,*1D

ReZimy alarma:

Alarmy vypnut, vypnuti alarml, pokud se nepouzivaji, Setfi 0
procesorovy ¢as.

Signalizovan pouze zacatek alarmu 1
Signalizovan zacatek i konec alarmu 2
Tichy rezim, alarm neni signalizovan automaticky, ale jej jej mozné 3
Cist dotazem. Jakmile je podminka ukoncéena alarm je precten jako
vypnuty.

Tichy rezim, alarm neni signalizovan automaticky, ale jej jej mozné 4

Cist dotazem. Signalizace alarmu neni po ukon&eni podminky
vymazana, ale smaze se az po precteni alarmu.

Prikaz nastaveni rezimu O:
$PCAN,A,MOD,0,*2B

Dotaz na rezim:
$PCAN,A,MOD,?,*24
Odpovéd, rezim 1:
$PCAN,A,MOD,1,*2A

Dotaz na nastaveni alarmu 10:
$PCAN,A,GET,10,*0A

Odpovéd, alarm 10 neni nastaven:

$PCAN,A,GET,10,DIS,*78

Odpovéd, alarm 10 nastaven na parametry viz pfiklad s nastavenim:
$PCAN,A,GET,10,C,R,B,8000,*51

Nastaveni alarmu 9, rychlost ¢tena z CANu, alarm aktivni pfi poklesu pod 10 km/h.
$PCAN,A,SET,9,C,S,S,10,"64

Nastaveni alarmu 5 na UDS data ¢tena jako UDS parametr 0. Alarm je aktivni, pokud
data prekroci hodnotu 1600.
$PCAN,A,SET,5,U,0,B,1600,*0A

Aby byl alarm na UDS data funkéni, pfedpoklada se ze je pfislusny UDS parametr
nastaven, napfiklad:
$PCAN,C,UDD,SET,0,20752,1,250,*4C

Identifier: 5110
Flag:1
DASA:250
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Dotaz na stavy vSech alarm:

$PCAN,A,GST,*31

Odpovéd, aktivni je alarm 5:
$PCAN,A,GST,0,0,0,0,0,1,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,*30

Dotaz na hodnotu dat alarmu 10. JelikoZz alarm je signalizovan, pokud je hodnota limitu
prekroena, vraci tento dotaz nejvyssi dosazenou hodnotu (dosazenou do okamziku
dotazu).

$PCAN,A,SST,10,708

Alarm neni aktivni:

$PCAN,A,SST,10,0,*14

Alarm je aktivni a nejvy$si dosazena hodnota je 3862:

$PCAN,A,SST,10,1,3862,*36

Priklad alarmu 1:
Alarm na prekro€eni UDS dat, méd alarmu 4 (tichy rezim).

Nastaveni:

$PCAN,A,MOD 4,*2F
$PCAN,C,UDD,SET,0,20752,1,250,*4C
$PCAN,A,SET,5,U,0,B,1600,*0A

Podminka alarmu neni splnéna:
Dotaz:

$PCAN,A,SST,5,3C

Odpovéd':

$PCAN,A,SST,5,0,*20

Podminka alarmu splnéna je a trva:
Dotaz:

$PCAN,A,SST,5,*3C

Odpovéd, maximilni hodnota 1700:
$PCAN,A,SST,5,1,1700,*0B

Podminka alarmu ukoncena:

Dotaz:

$PCAN,A,SST,5,3C

Na prvni dotaz odpovéd’ signalizuje Ze alarm byl aktivni
$PCAN,A,SST,5,1,1700,*0B

Nasledujici dotaz pokud nedojde opét ke splnéni podminky vraci:
$PCAN,A,SST,5,0,*20

Priklad alarmu 2:

Alarm na prekro€eni UDS dat, méd alarmu 3 (tichy rezim).

Stejné nastaveni UDS a alarmu jako v pfikladu 1, je vSak nastaven méd 3:
$PCAN,A,MOD,3,*28
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Podminka alarmu neni splnéna:
Dotaz:

$PCAN,A,SST,5,3C

Odpovéd':

$PCAN,A,SST,5,0,*20

Podminka alarmu spinéna je a trva:
Dotaz:

$PCAN,A,SST,5,3C

Odpovéd, maximilni hodnota 1700:
$PCAN,A,SST,5,1,2835,*01

Podminka alarmu ukoncena:

Dotaz:

$PCAN,A,SST,5,3C

Na prvni dotaz odpovéd’ signalizuje Ze alarm byl aktivni
$PCAN,A,SST,5,1,1700,*0B

Nasledujici dotaz pokud nedojde opét ke splnéni podminky vraci:
$PCAN,A,SST,5,0,*20

Podminka alarmu ukonéena:

Dotaz:

$PCAN,A,SST,5,"3C

Na dotaz je v tomto rezimu 3 vracena aktualni hodnota, tedy alarm jiz neni aktivni:
$PCAN,A,SST,5,0,*20

Priklad alarmu 3:

Alarm na pfekro€eni UDS dat, mod alarmu 2 (tichy rezim).

Stejné nastaveni UDS a alarmu jako v pfikladu 1, je vSak nastaven méd 3, je tak
signalizovan zacatek i konec alarmu:

$PCAN,A,MOD,2,*29

Podminka alarmu neni splnéna:
Dotaz:

$PCAN,A,SST,5,"3C

Odpovéd'’:

$PCAN,A,SST,5,0,*20

Doslo ke spinéni podminky, FMS CHIP odesila sam o tomto zpravu s udalosti:
$PCAN,A EVN,5,1,*28

Dotaz do FMS CHIPu na stav:
$PCAN,A,SST,5,*3C
Odpovéd'’:
$PCAN,A,SST,5,1,3836,*03

Doslo k ukoncéeni udalosti nebot’ hodnota dat se vratila pod nastavenou uroven,
FMS CHIP odesila sam o tomto zpravu s ukon¢enim udalosti:
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$PCAN,A,EVN,5,0,729

Dotaz do FMS CHIPu na stav:
$PCAN,A,SST,5,*3C
Odpovéd':
$PCAN,A,SST,5,0,*20

Priklad alarmu 4:
FMS CHIP sam signalizuje alarm udalosti zmény ID fidi€e, to je ¢teno z digitalniho
tachografu a jeho pinu D8. Je pouzit alarm ¢&islo 3.

Nastaveni:
$PCAN,A,MOD,2,*29
$PCAN,A,SET,3,T,1,*31

Doslo ke zméné ID fidice, FMS CHIP odesila sam o tomto zpravu s udalosti:
$PCAN,A,EVN,3,1,*2E

Dotaz na to zda doslo ke zméné ID fidice:

$PCAN,A,SST,3,*3A

Odpovéd: u ID Fidi¢e se neposila
$PCAN,A EVN,3,1,*2E

Od verze FW 2.13

Uzivatelské pole dat

Jelikoz FMS OEM CHIP podporuje ¢teni dat z rliznych zdroju, (napfiklad stav nadrze
muze byt ¢ten z CANu odposlechem, diagnostickym dotazem, z J1708 nebo pfimo
plovaku), byla pfidana moznost si uzivatelem nakonfigurovat blok dat, jehoz format
bude vzdy stejny a to bez ohledu odkud se data ¢tou. Tuto konfiguraci a nasledné &teni
je mozné provadét az pro 32 veliin.

Pfiklad mapovani na prvni pozici (index 0) veli€¢iny L — nadrz ¢tené z CANu.
$PCAN,Z,SET,0,C,L,*3B

Dotaz na nastaveni prvni pozice:
$PCAN,Z,GET,0,*20

Odpovéd s nastavenim®
$PCAN,Z,GET,0,C,L,*2F

Pfiklad odpovédi pokud neni na druhou pozici mapovanych dat nic nastaveno:
$PCAN,Z,GET,1,DIS,*53

Dotaz na blok prvnich 16 veli€in (user set)
$PCAN,Z,US1,*5D

Odpoved:
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$PCAN,Z,US1,12.0:0.0,X,X,X,X, X, X, X, X, X, X, X, X,X,X,X,*0C

Jelikoz na prvni pozici je mapovana nadrz, odpovida odpovéd nadrzi a je 12.0:0.0. Tedy
primarni nadrz 12 procent, sekundarni 0 procent. Ostatni veli€iny nejsou mapovany
nebo nejsou znamy.

Dotaz na druhy blok 16 veli€in (z 32 celkoveé)
$PCAN,Z,US2,*5E

Odpoved:
$PCAN,Z,US2,X, X, X, X, X, X, X, X, X, X, X, X,X,X,X,X,*5E

Dotaz na prvni namapovanou veli¢inu
$PCAN,Z,VAL,0,72D

Odpovéd (viz odpoved na UST)
$PCAN,Z,VAL,0,12.0:0.0,*08

Mapovani celkovych kilometra (T) ¢tenych z tachografu na druhou pozici (€islovano od
0):
$PCAN,Z,SET,1,T,T,*3B

Dotaz na nastaveni:
$PCAN,Z,GET,1,*21

Odpoved:
$PCAN,Z,GET,1,T,T,*21

Dotaz na hodnotu druhé mapované veli€iny, tedy celkové kilometry ¢tené z tachografu
(D8) viz pfedchozi mapovani.
$PCAN,Z,VAL,1,72C

Pfiklad odpovédi, vraci, Zze hodnota neni zndma:
$PCAN,Z,VAL,1,X,*58

Priklad odpovédi, vraci hodnotu 123456km:
$PCAN,Z,VAL,1,123456,*07

Namapovani tdaje K (€innost Fidice a doba) ¢tené z tachografu:
$PCAN,Z,SET,2,T,K,*29

Precteni tohoto udaje:
$PCAN,Z,VAL,2,*2F

Pfiklad odpovédi:
$PCAN,Z,VAL,2,31-02-00,*03
31:

Ridi¢ 1 — 3 — drive

Ridi¢ 2 — 1 — driver available
02:

Ridi¢ 1 - 4 2 h reached
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00: 5
Ridi¢ 2 — normal

Namapovani udaje K (€innost fidi¢e a doba) ¢tené z CANu:
$PCAN,Z,SET,3,C,K,*3F

Odpoved:
$PCAN,Z,VAL,3,32-04-03,*04

Poznamka: data z CANu a tachografu si neodpovidayji, jelikoZ nejsou ¢tena na realném
systému ale simulovana pomoci logi:

Dotaz na blok prvnich 16 veli¢in:
$PCAN,Z,US1,12.0:0.0,123456,31-02-00,32-04-03,X,X, X, X, X, X, X, X,X,X,X, X,*55

V odpovédi je prvni veli€ina stav nadrze z CANu, druhd veli€ina celkove kilometry, treti
¢innost fidiCe z tachografu a ¢tvrta Cinnost fidice z CANu.

Namapovani a pfiklad ¢teni ID karty fidi¢e z tachografu:
$PCAN,Z,SET,4,T,1,*2D
$PCAN,Z,VAL,4,@00000000004LZ400@0000000002FK5001@,*58
$PCAN,Z,US1,12.0:0.0,0,00-00-00,32-04-
03,@00000000004LZ400@0000000002FK5001@,X, X, X, X, X, X, X,X,X,X,X,*67

Namapovani a pfiklad ¢teni ID karty fidi€e z CANu:
$PCAN,Z,SET,5,C,1,*3B
$PCAN,Z,VAL,5,l@CZ00000000046H7000@@,*69

Pfikaz s namapovanim &teni celkovych kilometra ¢tenych z CANu na pozici 16 (polozka
17). Tato polozka je prvni polozkou v druhém bloku veli€in.
$PCAN,Z,SET,16,C,T,*14

Dotaz na druhy blok veli€in:
$PCAN,Z,US2,*5E

Pfiklad odpovédi, najeto celkové 100000km.
$PCAN,Z,US2,100000.0,X,X,X,X, X, X, X, X, X, X, X,X,X,X,X,*19

Nastaveni pozice 17 na UDS veli€inu ¢tenou do bufferu 3 UDS dat:
$PCAN,Z,SET,17,U,3,*64

Dotaz a pfiklad odpovédi na tuto namapovanou veli€inu:
$PCAN,Z,VAL,17,*1B
$PCAN,Z,VAL,17,100,*06

Nastaveni pozice 19 na otacky (R), ¢tené z J1708 (J).
$PCAN,Z,SET,19,J,R,*14

Nastaveni pozice na specialni parametr CASE/NEW HOLLAND C¢islo 8.
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Statistiky a histogramy
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Chip uklada kazdou sekundu informace o aktualnich hodnotach do tabulek statistik.
Hodnota pasma v tabulce, ktera odpovida aktualni hodnoté se zvysi o jedna. Aktualni
statistiku Ize kdykoliv vycist.

Tabulky jsou rozdéleny do pasem dle nasledujici tabulky:

Rychlost (km/h) Otacky (rpm) Pedal akcelerace (%) | Engine load (%)
<1 <1000 0 0
1 -<40 1000 -< 1200 >0-<10 >0 -< 10
40 -< 60 1200 -< 1300 10 -< 20 10 -< 20
60 -<70 1300 -< 1400 20 -< 30 20 -< 30
70 -<80 1400 -< 1500 30-<40 30 -<40
80 -< 85 1500 -< 1600 40 -< 50 40 -< 50
85-<90 1600 -< 1700 50 -< 60 50 -< 60
90 -< 110 1700 -< 1800 60 -<70 60 -<70
110-<130 1800 -< 2000 70 -< 80 70 -< 80
>=130 2000 -< 2200 80 -<90 80 -<90

2200 -< 2500 90 -<= 100 90 -< 100

2500 -< 3000 100 -< 110

3000 -< 3500 >=110

3500 -< 4000

4000 -< 4500

4500 -< 5000

>=5000

Dotaz na tabulku otacek:

$PCAN,C,STT,R,*5E

Odpoved:

$PCAN,C,STT,R,13,20,57,60,30,20,21,3,3,0,0,0,0,0,0,0,0,*74

Otacky v pasmu 0-1000: 13 sekund

Otacky v pasmu 1000-1200: 20 sekund
Otacky v pasmu 1200-1300: 57 sekund

atd....

Dotaz na tabulku rychlosti:

$PCAN,C,STT,S,*5F

Odpoved:
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$PCAN,C,STT,S,0,715,0,0,0,0,0,0,0,0,*5C

Dotaz na tabulku pedalu akcelerace:

$PCAN,C,STT,A,*4D

Odpoved:

$PCAN,C,STT,A,45,6,5,9,22,27,15,10,3,0,0,69

Dotaz na tabulku engine load:

$PCAN,C,STT,M,*41

Odpoved:
$PCAN,C,STT,M,184,69,191,78,58,40,29,31,10,0,0,0,0,*68

Statistiku pasem otacek Ize Cist nejen ve vztahu k ¢asu ale i ke spotfebovanému palivo.
K tomu slouzi pismeno F.

Statistika se Cte pfikazem:

$PCAN,C,STT,F,"4A

U nakladnich vozidel je statistika pocitdna na zdkladé dostupné informace high
resolution total fuel used. Je ji mozné v8ak pfepnout i na vypocet high resolution trip fuel
used. U nakladnich vozidel kde nemusi byt k dispozici udaj v high resolution je mozné
nastavenim typu vozidla T10 aktivovat vypocCet spotfebovaného paliva za cestu
z pratoku paliva — fuel rate. V tomto pfipadé je dopocitavan udaj high resolution trip fuel
used a pfi nastaveni statistiky na trip je statistika vypoc&tena korekiné.

Priklad prepnuti na vozidlo typu T10, trip fuel je dopoditavan z pratoku:
$PCAN,C,SET,C8,EXT,P0+1,T10,#JY##,*30

Dotaz na aktualni nastaveni zdroje dat pro vypocet charakteristiky:
$PCAN,C,STT,F?2,*75

Odpovéd, vypocet je provadén z high resolution total fuel used:

$PCAN,C,STT,F?0,*45

Pfepnuti na vypocet z high resolution total fuel used:

$PCAN,C,STT,F0,*7A

PFepnuti na vypocet z high resolution trip fuel used:
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$PCAN,C,STT,F1,*7B
PFepnuti na vypocet z fuel rate na J1708: (FW 6.0.75):

$PCAN,C,STT,F2,*78

Dotaz na tabulku otacek podle spotifebovaného paliva:
$PCAN,C,STT,F,*4A
Nastaveni detekce aktivity PTO a vlivu PTO na statistiky.

$PCAN,C,PTO,a,b,*checksum

Statistika Z

Tato statistika obsahuje seznam proménnych za jizdu, data maji tento tvar:
$PCAN,C,STT,Z,a,b,c,d,e,f,g,h,i,"checksum

a) celkovy Cas aktivity brzdy v sekundach

b) celkovy Cas aktivity retardéru v sekundach

c) celkovy ¢as ,v tahu“, nenulovy plyn nebo tempomat
d) celkovy Cas jizdy bez spotfeby paliva

e) celkovy Cas prekro¢eni maximalnich otacek v tahu
f) celkovy €as jizdy na tempomat

g) €as jizdy s konstantnim plynovym pedalem

h) vzdalenost ujeta pfi pfekroeni nastaveného limitu rychlosti, rozliSeni 5m
i) spotfebované palivo pfi stani, rozliseni 10ml

j) vzdalenost ujeté pfi zapnutém tempomatu

k) pocitadlo aktivity parkovaci brzdy

Pro parametry a,b,c,d,e,f,g je mozné nastavit vypocCet vzdalenosti misto ¢asu. Zaroveri
je také mozné nastavit zapis statistik do EEPROM, je li nastavena tato varianta, jsou
parametry pribézné a pfi vypnuti ukladany do interni EEPROM. Po zapnuti jsou
posledni znamé hodnoty z EEPROM vyc¢teny a statistiky se pocitaji dale od téchto
uloZzenych hodnot.

Pro nastaveni je uren pfikaz:
$PCAN,C,STT,MODEO,W0,*74

MODEDO — vybrané parametry statistiky Z jsou pocCitany jako ¢as
MODET1 - vybrané parametry statistiky Z jsou pocitany jako vzdalenost, 5m/bit

WO — parametry Za Y statistiky nejsou zapisovany do EEPROM, po zapnuti jsou
statistiky pocitany od nuly
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W1 - parametry Z a Y statistiky jsou zapisovany do EEPROM, po zapnuti jsou statistiky

pocitany od poslednich uloZzenych hodnot

Parametry statistik Za Y v EEPROM je mozné vynulovat timto pfikazem:

$PCAN,C,STT,RST,*59

Parametry ,e“ a ,h“ je nutno nastavit na zvolenou hodnotu. Tyto parametry je mozno

nastavit pomoci téchto prikazu:

Nastaveni parametru e (celkovy ¢as prekroceni maximalnich otacek v tahu) na hodnotu

1600 rpm.

$PCAN,C,STT,ZR1600,*03

Nastaveni parametru h (ujeta pfi pfekroceni nastaveného limitu rychlosti) na hodnotu 85
km/h:

$PCAN,C,STT,ZS85,*08

Dotaz na hodnotu parametru S statistiky Z:

$PCAN,C,STT,Z?S,*3A

Statistika Y

Tato statistika obsahuje seznam proménnych za jizdu, data maji tento tvar:

$PCAN,C,STT,Y,a,b,c,d,e,g,h,i,j,k,I,m,n,0*checksum

Verze FW 6.070 posila data v tomto formatu:

O O T o

)
)
)
)
)

D

doba zapnutého motoru pokud jsou otacky vétsi nez 0

pocet brzdéni

spotifebované palivo pfi zapnutém tempomatu

¢as kdy otacky jsou v nastaveném rozmezi ekonomickych otacek
spotiebované palivo kdy otacky jsou v nastaveném rozmezi ekonomickych
otacek

ujetd vzdalenost nad horni limit ekonomickych otacek

ujetd vzdalenost nad horni limit ekonomickych otacek pfi nenulové spotiebé
Cas jizdy pfi pfekroCeni nastaveného limitu rychlosti

¢as v pohybu

¢as zapnuti PTO (FDA4)

palivo spotfebované pfi zapnutém PTO

suma hodnot vahy scitana pfi kazdém ujetém kilometru v desitkach kg
spotfebované palivo pfi otackach nad ekonomicky limit

maximalni ota¢ky dosazené v aktualni jizdé*

maximalni rychlost dosazena v aktudlni jizdé*

* parametry statistiky nejsou ukladany do EEPROM
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Nastaveni parametru dolniho limitu ekonomickych ota¢ek na hodnotu 1200 rpm:
$PCAN,C,STT,Y1R1200,*35
Nastaveni parametru horniho limitu ekonomickych ota¢ek na hodnotu 1500 rpm:
$PCAN,C,STT,Y2R1500,*31

Nastaveni parametru g (€as pfi pfekroCeni nastaveného limitu rychlosti) na hodnotu 85
km/h:

$PCAN,C,STT,YS85,*0B
Dotaz na hodnotu parametru S statistiky Z:

$PCAN,C,STT,Y?S,*39

Statistika X

Na dotaz:

$PCAN,C,STT,X,*54

Odpoved:
$PCAN,C,STT,X,0,0,0,474,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,474,F1000.00T1000.0H100,*23
Format odpovédi:
$PCAN,C,STT,X,a,b,c,d,e,f,g,h,i,j,k,I,m,n,0,p,q,r,FsTtHu,*checksum

)celkovy Cas aktivity brzdy v sekundach

) celkovy Cas aktivity retardéru v sekundach

c) celkovy ¢as ,v tahu“, nenulovy plyn nebo tempomat

d) celkovy Cas jizdy bez spotfeby paliva

e) celkovy €as prekroeni maximalnich otacek v tahu

f) celkovy €as jizdy na tempomat

g) €as jizdy s konstantnim plynovym pedalem

) vzdalenost ujeta pfi prekroCeni nastaveného limitu rychlosti, rozliSeni 5m
) spotfebované palivo pfi stani, rozliseni 10ml

j) vzdalenost ujeta pfi zapnutém tempomatu *

k) pocitadlo aktivity parkovaci brzdy *

l) doba zapnutého motoru pokud jsou otacky vétsi nez 0

m) pocet brzdéni

n) spotfebované palivo pfi zapnutém tempomatu

0) ¢as kdy otacky jsou v nastaveném rozmezi ekonomickych otacek

p) spotfebované palivo kdy otacky jsou v nastaveném rozmezi ekonomickych otacek
q) ujeta vzdalenost nad horni limit ekonomickych otacek

a
b
h
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r) ujetd vzdalenost nad horni limit ekonomickych otacek pfi nenulové spotiebé
s) Cas jizdy pfi pfekro€eni nastaveného limitu rychlosti

t) doba v pohybu

u) ¢as zapnuti PTO (FDA4)

v) palivo spotfebované pfi zapnutém PTO

w) suma hodnot vahy scitana pfi kazdém ujetém kilometru v desitkach kg
x)spotiebované palivo pfi otackach nad ekonomicky limit

y) maximalni otacky dosazené v aktualni jizdé *

z) maximalni rychlost dosazend v aktudlni jizdé *

* parametry statistiky nejsou ukladany do EEPROM
a..r jsou hodnoty, oddélené ¢arkou

Nasleduji oddélovace:

F, kde s je celkové spotiebované palivo, hodnota nebo X — nedostupné data
T, celkova vzdalenost, hodnota nebo X — nedostupna data

H, motohodiny, hodnota nebo X — nedostupna data

W, hmotnost (gross weight nebo suma axle weight)

Statistika W

Tato statistika je dostupna od verze FW 6.0.94 na vyzadani a to na ukor podpory
osobnich vozidel. Jednotku s timto FW je tak mozné pouzivat jen u nakladnich vozidel
se SAE J1939.

Dotaz na statistiku W:
$PCAN,C,STT,W,*5B

Format odpovédi:
$PCAN,C,STT,W,a,b,c,d,e,f,g,h,i, j,k,*checksum

a) pocet seslapnuti plynového pedalu pfi zapnutém tempomatu

b) ujetd vzdalenost pfi zapnutém tempomatu a sou€asné seS$lapnutém plynovém
pedalu

c) vzdalenost ujeta pfi zapnutém tempomatu

d) palivo spotfebované pfi jizdé pfi prekroeni nastaveného limitu rychlosti

e) pocet brzdéni pokud je rychlost nad limitem minimalni jizdni rychlosti

f) ujetd vzdalenost s brzdou nad limitem minimalni jizdni rychlosti

g) ujeta vzdalenost nad limitem minimalni jizdni rychlosti

h) doba jizdy nad limitem minimalni jizdni rychlosti

i) vzdalenost ,v tahu“, nenulovy plyn nebo tempomat nad limitem minimalini jizdni
rychlosti

j) vzdélenost jizdy s konstantnim plynovym pedalem nad limitem minimalni jizdni
rychlosti

k)palivo spotfebované nad limitem minimalni jizdni rychlosti

l)volny dojezd *

m)volny dojezd s tempomatem *

n)rolling *
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o)rolling s tempomatem *
* Od verze FW 2.40

Parametr minimalni jizdni rychlosti, nad kterou jsou nékteré statistiky pocitany se
nastavuje pfikazem:

$PCAN,C,STT,WS30,*0B
Tedy hodnota je nastavena na 30 km/h.

Pro zpétné precteni Ize pouzit dotaz:
$PCAN,C,STT,W?S,*37

S odpovédi ve formatu napfiklad:
$PCAN,C,STT,W?S,20,*19

Pro nastaveni rezimu, kterym je ur€ovano pouziti automatické pfevodovky se pouZziva
prikaz:
$PCAN,C,STT,WTO,*3F

Mozné jsou dvé varianty, a to 0 pro novéjSi vozidla MAN a varianta 1 kteréa pracuje
vice obecné dle SAE J1939. Ne vzdy je vSak néktera z variant funkéni, tedy je mozné
pouziti automatické pfevodovky detekovat.

Pro zpétné precteni Ize pouzit dotaz:
$PCAN,C,STT,W?T,*30

S odpovédi ve formatu napfiklad:
$PCAN,C,STT,W?T,1,*2D

Minimalni otacky pro vypocet rollingu
$PCAN,C,STT,W10400,*11
$PCAN,C,STT,W?10,*1A
$PCAN,C,STT,W?10,400,*02

Podobné i maximalni otaCky pro vypocet rollingu
$PCAN,C,STT,W?20,*19
$PCAN,C,STT,W?20,700,*02

Minimalni hodnota pratoku paliva pro vypocet rollingu. Hodnota se zadava v rozlieni
0.1 litru. Tedy hodnota 90 odpovida pratoku 9l/h.

$PCAN,C,STT,W1F0,*1C

$PCAN,C,STT,W?1F,*13

$PCAN,C,STT,W?1F,0,"0F

Minimalni hodnota pratoku paliva pro vypocet rollingu. Hodnota se zadava v rozlieni
0.1 litru. Tedy hodnota 90 odpovida pratoku 9L/h.

$PCAN,C,STT,W2F90,*26

$PCAN,C,STT,W?2F,*10

$PCAN,C,STT,W?2F,90,*35
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Maximalni hodnota pritoku paliva pro ktery je pocitan volny dojezd. Hodnota se zadava
v rozliseni 0.1 litru. Tedy hodnota 4 odpovida pratoku 0.4L/h.

$PCAN,C,STT,W3F4,"1A

$PCAN,C,STT,W?23F,*11

$PCAN,C,STT,W?3F,4,"09

Rolling a volny dojezd je pocitan pro rychlost vétsi nez je tato nastavena.
$PCAN,C,STT,WM5,*23

$PCAN,C,STT,W?M,*29

$PCAN,C,STT,W?M,5,*30

Statistiky na zemédélskych strojich Od verze FW 2.07

U statistik se predpoklada udaj o celkovych kilometrech. Pokud neni Udaj k dispozici
(traktory), statistiky se nepocitaji.

Zapnuti rezimu, kdy celkové kilometry jsou nutné pro vypocet statistik:
$PCAN,C,STT,ITD,0,*49

++++++++++

Celkové kilometry nejsou nutné:

$PCAN,C,STT,ITD,1,*48

Dotaz na nastaveni:
$PCAN,C,STT,ITD,?,*46

Prikazy pro BT multichannel rezim

Po pfipojeni BT zafizeni neni nijak garantovano, na jakém kanale se které pfipoji.
Pfipadna periodicka data se odesilaji jen na jeden kanal. Aby se odesilala do
spravného zafizeni je z tohoto zafizeni nutno odeslat nasledujici pfikaz:
$PCAN,C,MBT,*28

Tento pfikaz sdéli do CAR2BT na jaky kanal ma periodicka nebo asynchronné
generovana data odesilat.

Tento pFikaz slouzi k resetu BT modulu: Od verze FW 1.98
$PCAN,C,BTR,*37

V praxi m& ale spiSe vyznam pfikaz pro reset BT modulu v CAR2BT, ktery se provede
po vypnuti zapalovani:

Pfikaz s nastavenim kdy po vypnuti zapalovani dojte k resetu BT modulu v CAR2BT
(BT zafizeni se odpoji a museji se pfipojit znovu):
$PCAN,C,BTE,1,*3D

Vzpnuti této volby: Od verze FW 1.98
$PCAN,C,BTE,0,*3C

Dotaz na nastaveni tohoto parametru:

$PCAN,C,BTE,*20

38/ 51 Verze dokumentu 7.33



FMS OEM CHIP V7

Zapojeni konektort

CANLAB s.r.o.
www.canlab.cz

10 9 8 7 6
EEE|E N
N 3
ElE|E|E|N
A
5 4 3 2 1
Pin Popis
1 Napajeci napéti 8-36V
2 Digitalni vystup, spindno napajeci napéti
3 CANH
4 J1708 A
5 Tachograf A — signal
6 Signal 15 (startup-shutdown)
7 GND
8 CAN L
9 J1708 B
10 Tachograf B— GND
8 7_6 5 43
EE|E ™ m |-
y |
|- | m |-
r X
4 3 2 1 2 1
Pin Popis - CAR2COM Popis — CAR2BT
1 RX UART (pfichozi data) CAN 2, high
2 CAN 2, high GND
3 GND CAN 2, low
4 UART 2 RX GND
5 TX UART (odchozi data)
6 CAN 2, low
7 GND
8 UART 2 GND
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Signalizaéni LED

LED Popis
o1 1 Signalizace napéjeni.
)2 > Datovy UART

3 Pomocny UART (IBIS, Secar RFID)

O3 4 red | J1708
&4 4 green |CAN?2

5 red Tachograf D8
0 5 5green | CAN 1
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Priklady méné bézného pouziti

Vozidlo s CANem a J1708
Starsi nakladni vozy Volvo a Renault. Na CANu nejsou k dispozici udaje o palivu, jsou
Cteny z J1708.

$PCAN,C,SET,C8,EXT,LISO,P0+1,TO,#SRT#i,*72 UART *
(sériova linka)

FMS OEM CHIP V7
(CAR2COM V7) >

$PCAN.J.SET.ENB.PO+1.#FL##.*0E

Vystupni data *:
$PCAN,C,GET,S45R1432T33457.2,*73
$PCAN,J,GET,L23.2F11983.5,*3E

CAN ve J1708 ve
vozidle vozidle

Vozidlo s pripojenim 2 X CAN
U vozidel, kde je nutno Cist data ze dvou CANu. Napfiklad u Fiatu Ducato jsou Udaje o
celkovych kilometrech &teny z druhého CANu.

$PCAN,C,SET,C9,EXT,LISO,P0+1,T0,#SRL##,*6B UART *

FMS OEM CHIP V7 (sériova linka)
(CAR2COM V7) —>

$PCAN.2.SET.C3.EXT.LISO.*4C

Vystupni data *:
$PCAN,C,GET,S23R1375L50T51315,*27

CAN 1 CAN 2
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Vozidlovy CAN a externi palivova sonda na CAN

V pfipadech, kdy neni na CANu vozidla Udaj o stavu nadrze a je instalovana dalsi
palivova sonda s CAN vystupem, nebo je sonda instalovana z diivodu presnosti a nebo
je doplnéna sekundarni nadrz bez moznosti méreni a je k ni doplnéna sonda.

$PCAN,C,SET,C8,EXT,LISO,P0+1,TO,#SRLT##,*3E UART *
(sériova linka)

FMS OEM CHIP V7
(CAR2COMV7) [——»

$PCAN.2.SET.C8.EXT.FLS1.*36

‘ ] Vystupni data *:
$PCAN,C,GET,S23R1375LX:51.2T51315,*58
CANve CAN 2 Udaj o nadrzi z CANu vozidla neni znam, udaj
z externi sondy je 51.2 procent.

vozidle

Vozidlo s digitalnim tachografem a externi palivovou sondou na CAN

a emulovanym FMS vystupem

Vozidlo bez CAN sbérnice, ale s digitalnim tachografem a doplnéna sonda s CAN
vystupem. Ztachografu jsou &teny rychlost, otacky a celkové kilometry, z palivové
sondy pak nadrz. Zaroven je emulovan FMS vystup pro dalSi externi zafizeni na CAN 2.

UART *
$PCAN,T,SET,PO+1 #SRT##,2A (sériova linka)
ey
FMS OEM CHIP V7 EMS
VYStup D8 gpGAN,G,SET,C8,EXT,PO+1,TO Lt "5E (CAR2COM V7) (CAN 2)
—
"""" B Vystupni data *:
$PCAN,T,GET,R1284S41T41971,"7B
$PCAN,C,GET,L40.4,"5B
CAN1 Dotaz na ID fidice:
$PCAN,T,GET #i##,74
Odpovéd

$PCAN,T,GET,|@0000000000465000@0000000000465700@,10
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$PCAN,C,SET,C8,EXT,P0+1,TO,#SRLT##,“0B

Vozidlovy CAN a RFID

$PCAN,C,SET,C8,EXT,LISO,P0+1,TO,#SRLT##,*3E

UART *

FMS OEM CHIp v7 | (serovaiinka)
(CAR2COM V7) [——P

Vystupni data *:
$PCAN,C,GET,S23R1375L40.0T51315,*38
Dotaz na IBIS

SPCAN,I,GET, #l##,69

Odpoved
$PCAN,I,GET,|@019@101@001@S@,*60

Nastaveni vstupu UART 2 RX na RFID Secar
$PCAN,U,SET,MODE,R,*76

o8

CAN ve
vozidle

UART *

(CAR2COMV7) [

Vystupni data *:
$PCAN,C,GET,S23R1375L51.2T51315,*50
Pfi pfilozeni RFID tagu generovano:
$PCAN,R,FID,<data>,*<checksum>

Vozidlo s pripojenim na CAN a jednou nebo dvéma palivovymi

sondami s RS232

Vozidlo s CAN sbérnici a palivovou sondou s RS232 pfipojenou na tachografovy vstup
a/nebo vstup UART2 RX. Je li pfipojen plovak s RS232 na tachografovy vstup nebo
vstup UART2, je Udaj z této palivové sondy odesilan jako sekundarni nadrz na CANu.
V pfipadé, kdy jsou pfipojeny dvé palivové sondy na oba vstupy, je Udaj ze vstupu
UART2 odesilan jako primarni nadrz a udaj z tachografového vstupu odesilan jako
sekundarni nadrz. V souc€asnosti jsou podporovany sondy RCS EPSILON ES2.
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B 5 Install v.1.0.1.37 - ¥
File Options Wiew Help
Information  General sensor parameters
Parameters of data exchange
[ ]Enable ASCII format
Enable autoreport mode

Autorepart period EI = (seconds)
[ ]on. Mode frequency output

Ind. averaging (averaging time readings)
R5232-FL5, R5435-HUE

Baud rate

Metwork address

Cutput data width
() 10 bits

(®) 12 bits

[ ]off. Netwark mode

i Back Apply Reset Factory settings Next g

COM port #1 successfully opened Hl 13:05:07

$PCAN,C,SET,PO+1,#SRTL##,*71

UART *

$PCAN,U,SET,MODE,F,*62 FMS OEM CHIP V (sériova linka)
T C 7
(CAR2COM V7) >

$PCAN,T,SET,T200,P0+0,###,*34

Nastaveni UART2 pro palivovou sondu:
$PCAN,U,SET,MODE,F,*62

I Nastaveni tachografového vstupu pro palivovou sondu:
$PCAN,T,SET,T200,P0+0,###,*34
Vystupni data *:

RS232 RS232 $PCAN,C,GET,S53R1364L90:120T128618,*12

CAN ve
vozidle
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Update firmware z PC

Update se provadi prostiednictvim sériového portu. U variant se sériovym portem
s napétovymi urovnémi 5V nebo 3V3 se je tfeba pouzit pfislusny prevodnik, napfiklad
od firmy Future Technology Devices International Limited
(https://www.ftdichip.com/Products/Cables/USBTTLSerial.htm). Stejné tak u klasického
sériového portu je mozné pouzit na PC bez sériového portu prevodniky od stejné firmy
(https://www.ftdichip.com/Products/Cables/USBRS232.htm).

Update se provadi pomoci programu FMS OEM CHIP V7 bootloader. Ten naleznete na
nasich strankach (http://www.rs.canlab.cz/?g=cs/fms_oem_chip).

| |T=SPCAN,2,5ET,*40 .
T=SPCAM,C,VER,*32 Serial
| |R=8PCAN,C,SET,C8,EXT,PO+1,TO, #5RTL£%,50E COM pDrt| 21 |5?600 j
T=SPCAN,C,5ET,*31
TEPCAN,C,SET, =31 [ Commect
GetFWWersion |
[~ AES
Load Fw | Start update |
GetFW version | — Multiple rows
(HEZ crnd)
Get C 5ET Send Reset

Set UART 9600 Set UART 57600

C8,EXT,LISO,PO+0,TO, #55
C3,EXT,PO+1,T0, #5RTL==
v Check checksum

I nnn M M [~ RAW
: | E:\David\pp2can\CAN2MMC _& CAMPIC_PIC33VFMS_oem_chip_V7.X\_PIC_test_hex\FMS_oem_chip_V7.X.production_app_1_90_canlab_tachoaraf.hex
| | SPCAM,2,5ET,C9,LI50, %23 ﬂ Send command [ Repeat
| E:\David\pp2can\CANZMMC _&_ CAMPIC_PIC33VFMS_cem_chip_V7.X'_doc\test.cnd2 |
Command text file Command script file (w2) Byte |
CMD file m Restart | e Restart | Save | ﬂ ﬁ IDi Send byte 1

V pravém hornim rohu nastavte pfislusny COM port a stisknéte Connect. Nasledné
ovéite, zda program s FMS OEM CHIPem komunikuje, to je mozné napfriklad
odeslanim dotazu ,Get FW version“. Jestlize je komunikace funkéni, nactéte soubor
firmware stiskem ,Load FW*. Samotny update je mozné spustit stiskem ,Start update®”.
Je li aktivni volba Multiple rows, jsou pouzity zpravy ve formatu HE2 (od FW 1.60) a
update je provadén rychleji.

Bezprostfedné po stisku Start update je v logu vypsana zprava ERASE, nasledné se
komunikace na nékolik sekund prerusi — je provadéno mazani FLASH paméti kam je
FW nejprve nahran. Po jejim vymazani se spusti proces nahrani — v logu se vypisuje
velké mnozstvi nahravanych dat. Jakmile se v logu vypis téchto dat ukonéi a progress
bar v dolni ¢asti programu dorazi do konce, vypiSe se hlaseni REBOOT,OK.

V tento okamzik je FW nahran v paméti FLASH, stale vSak bézi pavodni FW. Nahrani
do procesoru probéhne pfi restartu napajeni prevodniku nebo po jeho softwarovém

45/ 51 Verze dokumentu 7.33



FMS OEM CHIP V7 CANLAB s.r.0.
www.canlab.cz

resetu prislusnym pfikazem. Nahrani trva po restartu nékolik desitek sekund, jednotlivé
faze jsou signalizovany blikanim LED.

Program FMS OEM CHIP V7 bootloader je mozné pouzivat i jako konzolu pfi
nastavovani/testovani prevodniku/FMS OEM CHIPu. Usnadnuje praci napfiklad tim, Ze
si pamatuje posledni pouZzité pfikazy. Dvojklik levym tladitkem kopiruje pfikaz z logu do
clipboardu a vzdy provadi automaticky vypocet (kontrolu) checksumu. V ruéné psanych
prikazech je tak mozné vkladat checksum napfiklad s hodnotou *00 a ten je pfi
odesilani automaticky pfepocten.

Command script

Vzhledem k tomu, jak se rozrustd mnozstvi funkci které FMS OEM CHIP V7 nabizi a
konfigurace se stava sloZitéjsi, je jiz zcela manudlni nastaveni, pfikaz po pfikazu,
komplikované. Verze 2.00 programu FMS OEM CHIP V7 bootloader tak pfinasi
moznost vlastnich soubord pro konfiguraci. Tyto soubory jsou seznamem pfikazU, které
se do FMS OEM CHIPu odeSlou. Pro pfikazy Ize definovat:

-vlastni pfikaz

-moznost kontroly odpoveédi

-pauzu mezi prikazy

-FW u kterého se ma pfikaz provadét/neprovadét

Soubor s pfikazy ma tuto strukturu:

Znak > a za nim odesilany pfikaz (bez mezer), napfiklad:

>$PCAN,2,SET,*00

Za timto pfikazem mohou nasledovat dal8i parametry pro tento pfikaz. Jakmile se
narazi na dalsi fadek, ktery zac¢ind znakem >, jedna se o novy pfikaz.

Parametry:

#Text — jakmile se zacne zpracovavat pfikaz a ma tento pfikaz definovan tento
parametr, text za znakem # se vypiSe do konzole. Da sa tak vyuZzit pro vypsani co script
déla.

<Odpovéd — odpoveéd ocekavana na zaslany pfikaz

Naptiklad <$PCAN,2,SET,C8,LISO,*22

Pokud obdrzi jinou odpoveéd, je indikovana chyba:

$PCAN,2,SET,C9,LISO,*23

%Timeout — timeout na zpracovani zpravy, to znamena, jak dlouho se ¢eka na
odpovéd. Neni li odpovéd definovana, pak se jedna o pauzu pfed odeslanim dal§iho
prikazu

Vykonani pfikazu podle verze FW

A"+181 — pfikaz se vykona, je li frmware FMS OEM CHIPu 1.81 nebo vyssi
A-181 — pfikaz se vykon4, je li firmware FMS OEM CHIPu 1.81 nebo mensi
7=181 — pfikaz se vykona, je li firmware presné verze FMS OEM CHIPu 1.81
Prikaz pro zjisténi verze si program zarazuje automaticky na zacatek skriptu.
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Prazdné fadky, nebo fadky které neobsahuiji fidici znaky <>#%" se ignoruji. Program u
prikazl pfi nac¢teni automaticky kontroluje checksumy a prepodita je.

Pfiklad pfikazu::

>$PCAN,2,SET,C8,LISO,*22
#Nastaveni sekundarnino CANu
>$PCAN,2,SET,*2F
<$PCAN,2,SET,C8,LISO,*22

%1000

#Kontrola nastaveni sekundarnino CANu

Nejprve se odesle pfikaz s nastavenim sekundarniho CANu a vypiSe text ,Nastaveni
sekundarniho CANu*“.

Nasledné se odesle dotaz na nastaveni a vypiSe text ,Kontrola nastaveni sekundarniho
CANu“. Na odpoved ,$PCAN,2,SET,C8,LISO,*22 se ¢eka maximalné 1000 milisekund.

Priklad:

>$PCAN,A,SET,10,C,B,R,8000,*45

"+187

%100

Pfikaz se odesle jen pokud ma FMS OEM CHIP firmware 1.87 nebo novéjsi. Pokud se
vykond, nasleduje do dalSiho pfikazu pauza 100ms.

Command text file Command script file (v2) Byte

cvofle | [20oms - Restart i & Restart | save | Load | |Save 0 Send byte

Odesilani textového Odesiléani skriptu
souboru fadek po (command script).
radku. Restart — nové spusténi
Vybér ¢asu mezi odesilani.

dvéma radky. UlozZeni losovaciho
Restart — nové spusténi okna jako Sablony pro
odesilani vytvéieni skriptu

UloZeni a nacteni seznamu piikazi,
které si pamatuje combobox.
UloZeny jsou vSechny polozky. Pti
nacteni jsou ale nacteny jen polozky,
které combobox neobsahuje, nejsou
tak duplikovany.
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Podpora vozidel

Jedna se o nazvy profilu, pod jednotlivymi profily mohou fungovat i dalSi vozidla zaloZzené na stejné platformé.

CANLAB s.r.0.
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Nazev profilu Rychlost CANu Poznamka CAR type
ChryslerVoyager 500k T256
Citroen jumper 50k T147 / T148
Fiat Ducato, Fiorino Primarni 500k, sekundarni 50k | pfipojit i druhy CAN T146
Fiat Ducato, Peugeot boxer Primarni 500k, sekundarni 50k | pfipojit i druhy CAN T150
Fiat Ducato 500k 500k, st id T145
Fiat Doblo 50k LS 20k T149
Fiat Fullback T151
Ford Mondeo 500k T128
Ford Tranzit 2017 500k T138/T137
Ford Tranzit 2015 500k T134
Ford Tranzit <2015 500k T129
Ford Turneo 500k T133
Ford C-max 500k T130
Ford S-max 500k T131
Ford Fusion 500k T132
Ford Ranger 500k T135
Ford Turneo Connect 500k T136
Honda Civic 500k T480
Hyunday/Kia <2016 500k T320
Hyunday/Kia >2016 500k T321
Mazda 500k T160
Nissan - Note, Micra 500k T64
Nissan - Primastar, Kubistar 250k/500k T65
Nissan - Navara 500k T66
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Nissan - X trail 500k T68
Nissan 500k T67
Citroen Berlingo 500k T208
Peugeot 207 500k T224/T1227
Peugeot 308 (Toyota ProAce 2019) 500k T225/7228
VW 500k T16
VW MQB 500k T192
VW MQB CNG 500k T193
MQB Audi 500k T194
Mercedes truck E5 a starsi 500k T15
tot. dis jen starsi vozidla, nebo pripojit i
Mercedes sprinter/vito Primarni 500k, sekundarni 83,3k | druhy CAN T51/T52 T48/T49/T50/T51
Mercedes Sprinter 2018 500k T53
tot. dis jen starsi vozidla, nebo pfipojit i
VW crafter <2016 Primarni 500k, sekundarni 83,3k | druhy CAN T48
OPEL ASTRAJ 500k T80
OPEL Movano/Vivaro 500k nebo 250k 250 nebo 500k T81/T82/T83
TOYOTA 500k T96
Toyota Auris 500k T97
Renault Master 250k T241/7242
Renault Master od 2010 500k T240/T7243
SUZUKI SX4 500k T176
Mercedes C180 500k T272
Renault megane 500k T288
EscapeTalisman T290
Megan 2014, Trafic 2015,Scenic 2012 T289
BMW 500k T352
Oba vstupni CANy dle J1939, kombinuji se tak
udaje dostupne na obou CANech T512
Z primarniho CANu se ¢tou vSechny informace T513
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s vyjimkou stavu nadrze, ten se Cte ze
sekundarniho CANu.
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Volvo Truck od 2013, primarni CAN 250k,

sekundarni 500k T7
11939, vypocet trip fuel z fuel rate T10
Fendt 936 vario, primarni motorovy 250Kk,

sekundarni ISO CAN 250k, trip fuel z fuel rate T521
Takeuchi 250k T520
Volvo XC90 2013 125k T640
JeepGrandCherokee 2017 500k T672
Volvo XC90 2015 500k T641
Kubota M7171 250k T522
Iveco Stralis a Eurocargo 500k nebo 250k Stejné jako SAE1939, ale Cte i nadrz T14
Fiat Tipo 2019 500k T152
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