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CAR2FMS je =zafizeni pro konverzi dat zruznych vozidel do FMS nebo
koncentrovaného CANLAB formatu. Jako vstupni data je mozné pouzit 2x vstupni
CAN, J1708, info-interface digitalniho tachografu a dvou analogovych vstupl. Kromé
funkce FMS brany slouzi CAR2FMS pro ¢teni DM1 chyb vozidel, vypocet histogramu
a statistik jizd pro hodnoceni jizdniho stylu fidiCe.

CAR2FMS Ize pouzit napfiklad v té&chto pfipadech:

- Starsi nékladni vozidla Volvo a Renault, informace o palivu nejsou k dispozici
na CANu, ale na sbérnici J1708.

- Vozidla, kde je tfeba Cist data ze dvou CAN sbérnic, ale vozidlova GPS
jednotka je vybavena pouze jednou CAN sbérnici.

- U vozidel, kde uZivatel nezna CAN protokol ve vozidle a CAR2FMS jej dokaze
konvertovat na FMS pfipadné CANLAB koncentrovany format.

-V pfipadech kdy vozidlova CAN jednotka dovoluje pfenaset jen omezené
mnozstvi CAN zprav (identifikatord) nebo napfiklad nedovoluje pfenaset
multipaketové zpravy dle SAE J1939.

- Vozidlo neméa na CANu k dispozici Udaj o hladiné paliva, palivova sonda je
analogové a vede pfimo do palubni desky.

- Vozidlo je vybaveno dodate€né& namontovanou pfidavnou nadrzi, na kterou lze
umistit analogovy/CANovsky nebo RS485 plovak. CAR2SMS dovoluje posilat
data jako primarni a sekundarni nadrz nebo jako jedna nddrz se zadanym
objemovym pomeérem nadrzi.

- Na vozidle je na nadrzi umisténa presnéjsi CANovska palivova sonda, jejim
Udajem je tfeba nahradit udaj na CANu vedoucim do GPS jednotky.

- Vozidlo je vybaveno digitalnim tachografem, ten vSak neni pfipojen na CAN,
nebo neodesila na CAN udaje o ID fidiCe, pfipadné jeho nastavené €innosti.

- Na CANu neni k dispozici udaj o celkové spotfebovaném palivu ani palivu za
jizdu, je zde pouze Udaj o pratoku paliva. CAR2FMS dovoluje spoditat celkové
spotfebované palivo za jizdu.

- Je tfeba podcitat statistiky a histogramy z jizdy.

- Jsou pouzivany GPS vozidlové jednotky tfetich stran, kde neni mozné dodat

dodate¢nou funkcionalitu. Na zakazku se pokusime vyfes$it pozadovanou
funkci pomoci prfevodniku CAR2FMS.
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Zapoj
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eni konektoru

Pinout je stejny jako u CAR2FMS / CAR2FMS V2.
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Popis

Napajeni 8..32V

Output — signal sepnut na hodnotu napajeciho napéti pfi generovani
segmentu tachografové informace, statistik a podobné na CAN. Signal
vyuzivan napfiklad pro vynuceni odeslani dat z vozidlové jednotky na server.

CAN OUT, high.

CAN IN, high.

Tachograph GND (pin 6 na konektoru A tachografu).

OB W

Signal 15 (klicek, zapalovani). Je li poZzadovan nepretrzity béh, spojit
S napajenim.

GND

oo |

CAN OUT, low.

O

CAN IN, low.

10

Tachograf (pin 8, konektoru D tachografu).
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Popis

AN 2

AN GND

CAN IN 2, high.

J1708 A

AN 1

AN GND

CANIN 2, low

O INO|O R (WND|—

J1708 B
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Signaliza¢ni LED
LED | Popis
O1 1 Signalizace napajeni.
()2 2 Signalizace pfijmu dat ze vstupniho CANu 2
03 3 Zluta: signalizace pfijmu dat ze vstupniho CANu 1
Cervena: chyba na vstupnim CANu 1
{4 4 Zluta: nevyuzito

Os Cervena: chyba na vystupnim CANu
5 Zluta: Pfijem dat z digitalniho tachografu, pinu D8
Cervena: Pfijem dat z J1708

3+4 | Soucasné Cervené bliknuti obou LED signalizuje odeslani
segmentu tachografové informace na CAN.

3+4 | Soucasné Zlute bliknuti obou LED pfijem konfiguraéniho
parametru z pluginu pro nastaveni na vystupnim CANu

Zakoncovaci odpory

Zkratovaci propojka
zakoncovaciho odporu
pro vystupni CAN

Zkratovaci propojka
zakoncovaciho odporu
pro vstupni primarni
CAN. Aktivace pfi
pfipojeni na FMS branu.

Sekundarni vstupni
CAN nemé moznost
aktivovat zakondéovaci
odpor.
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Zména CAR table bez konfiguraéniho pluginu

Tabulku, ze které je nastaven typ vozidla je mozné zménit i bez pouziti
konfiguracniho pluginu. Pro nastaveni tabulky je tfeba nastavit pozice 1..5 do OFF
(vystup TCO1 a Driver ID), avSak aktivovat rezim listen only, ktery pfi této volbé, kdy
neni aktivni vstup CAN nema smysl. Vtomto pfipadé se jako CAR table nastavi
hodnota dle pozic 7 a 8 DIPu. Pozice 7 a 8 v OFF nastavi prvni tabulku, 7 ON, 8 OFF
nastavi druhou tabulku. 7 OFF, 8 ON nastavi tfeti tabulku, pozice 7 a 8 v ON nastavi
4 tabulku.

Nastaveni DIPu je nutno provést pred pfipojenim napdjeni / signalu 15. Po aktivaci
CAR2FMS V3 se nastavi nova hodnota tabulky. Funkce CAR2FMS se nespusti,
pouze periodicky blikd LED 2, pocet bliknuti odpovida &islu tabulky. Perioda je
pFiblizné 3 sekundy.

Nasledné je nutno CAR2FMS odpojit od napajeni a nastavit DIP dle potfeby na
zvolené vozidlo.
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Nastaveni DIP

| DIP | Popis

1

3
4
5

Nastaveni typu vozidla
Tabulka 1
Poradi reverzné vici DIPu — binarni kod
POS 54321
00000 = Vystup jen TCO1 a Driver ID (nelze nastavit Listen only*)
00001 = VW/Skoda pfed MQB
00010 = VW/Skoda MQB platforma
00011 = VW/Skoda MQB CNG platforma
00100 = VW/Skoda MQB Audi
00101 = Skoda MQB, sekundarni CAN na komfort — &teni servisnich intervali
00110 = NMEA 2000
00111 = Volvo truck od 2013, pfipojen i sekundarni CAN 500k
01001 = Citroen Jumper V1
01010 = Citroen Jumper V2
01011 = Ford Transit 2017
01100 = Ford Mondeo
01101 = Ford Transit 2015
01110 = Ford Transit star§i nez 2015
01111 = Ford Turneo
10000 = Ford C-Max
10001 = Ford S-Max
10010 = Ford Fusion
10011 = Fiat Ducato/Doblo s Ext ID, pfipojeni i sekundarniho CANu
10100 = Ford Ranger
10101 = Ford Turneo Connect
10110 = Citroen Berlingo
10111 = Peugeot 207 V1
11000 = Peugeot 207 V2
11001 = Peugeot 308 V1
11010 = Peugeot 308 V2
11011 = Mercedes truck do 2015
11100 = Vystup jen Fuel Level (FEFC) z CAN/J1708/AN vstupu dle nastaveni
11101 = SAE 1939, 500k

11111 = boot mode

Tabulka 2

POS 54321
00001 = Hyundai 120 2016
00010 = Hyundai 1X35
01000 = Honda Civic
10000 = Nissan 1 — Micra,Note
10001 = Nissan 2 — Primastar, Kubistar
10010 = Nissan 3 — Navara
10011 = Nissan 4
10100 = Nissan 5 — X-trail
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10101 = Ford Transit 2017 V2

10110 = Renault Megan 2014, Trafic 2015,Scenic 2012
10111 = Renault Escape 2017,Talisman 2016, Megane 2018
11000 = Renault Megane
11001 = Renault Master od 2011
11010 = Renault Master do 2010 V1
11011 = Renault Master do 2010 V2
11100 = Fiat Ducato, Peugeot Boxer 2017, sekundarni CAN 50k
11101 = Fiat Doblo LS 50k
Tabulka 3
POS 54321
00001 = Chrysler Voyager
00100 = Mazda
01000 = Mercedes Sprinter/VW Crafter
01001 = Mercedes Vito
01010 = Mercedes Sprinter, pfipojen i sekundarni CAN 83,3k
01011 = Mercedes C180
01100 = Mercedes Sprinter, pfipojen i sekundarni CAN 83,3k V2
01101 = Mercedes Vito 2018 / V220 2018
01110 = Mercedes Sprinter 2018
10000 = Opel Movano/Vitaro 250k
10001 = Opel Movano/Vitaro 500k
10010 = Opel Astra J
10011 = Fiat Talento 2017
10100 = Renault Master 2016
11000 = Suzuki SX4
11001 = Fiat Tipo 2019
11100 = Toyota
11101 = Toyota Auris
Tabulka 4
POS 54321
00001 = BMW 500k
00010 = BMW 100k

00011 = IVECO 250k
00100 = IVECO 500k

00011 = Iveco 250k
00100 = Iveco 500k

10000 = SAE 1939, primarni 250, sekundarni 250, oba CANy se zpracovavaji stejné **
10001 = SAE 1939, primarni 250, sekundarni 500, oba CANy se zpracovavaji stejné **
10010 = FENDT 936 Vario, primarni 250 motorovy, sekundarni 250 komfortni (ISO bus)
10011 = Takeuchi 250k

10100 = Kutoba M7171

10101 = SAE 1939, primarni 250, sekundarni 250, stav nadrze z primarniho se ignoruje, &te
se ze sekundarniho, vstupni CANy nejsou v rezimu listen only!

10110 = SAE 1939, primarni 500, sekundarni 250, stav nadrze z primarniho se ignoruje, &te
se ze sekundarniho, vstupni CANy nejsou v rezimu listen only!

10111 = SAE 1939, primami 250, sekundarni 250, stav nadrze z primarniho se bere jako
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nejsou v rezimu listen only!

11000 = Volvo XC90 2013
11001 = Jeep Grand Cherokee 2017
11010 = Volvo XC90 2015

11011 = SAE 1939, primarmi 500, sekundarni 250, stav nadrze z primarniho se bere jako

11100 = SAE 1939, 250k, trip fuel z fuel rate***
11101 = SAE 1939, 500k, trip fuel z fuel rate***

* Rezim zmény CAR table

** Tento rezim je pouzitelny v pFipadech, kdy ve vozidle jsou k dispozici 2
CAN sbérnice dle J1939 a kazda obsahuje jen ¢ast informaci. Data v tomto
rezimu se ¢tou z obou CANu a na vystupnim CANu se informace slouci.

*** Spottebované palivo je pocitano z Gdaje fuel rate. Vypocitava se
spotfebované palivo za jizdu. Udaj je odesilan ve zpravé Fuel Consumption a
High Resolution Fuel Consumption v prvnich 4 bajtech, které jsou u FMS
nevyuzity. Nastavenim ,Send as total fuel” Ize odesilat toto vypocitané palivo
za jizdu jako celkové.

Nastaveni vstupniho CANu do rezimu Listen only.

N | o

Nastaveni typu tachografu.
POS 87
00-VDO
01-Stoneridge
11-nezapojeno / konfigurace pres 485

Konfiguracni plugin

Konfigurace parametrd a nastaveni prevodniku CAR2FMS verze 3 se provadi
pomoci nového konfiguraéniho pluginu pro CAR2FMS. Nova verze pluginu 3.XX je
kompatibilni se star8i verzi pluginu, dovoluje v8ak nastavovat i nové parametry, které
nejsou u starsiho prevodniku dostupné.

V dolni €asti pluginu je mozné prepinat mezi nastavenim pluginu pro verzi V2 a starsi

a novou verzi V3.
1 | » || Single panel ErﬁﬂigMS
Full zize | Diouble panel B & W3

Pfepnutim verze CAR2FMS dojde k Upravé vzhledu a chovani nékterych ovladacich
prvka.
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Vyrazna zména nastala pouze u Kkalibrace analogovych vstupu, které jsou
konfigurovany zcela jinak. Ostatni funkce je mozné konfigurovat i s vyuzitim starsi
verze pluginu, avsak je doporuceno pouzivat vzdy nejnovéjsi verzi.

V pfipadé pfipojeni sbérnice J1708 doSlo k podstatné zméné chovani. CAR2FMS
bere jako primarni zdroj informace CAN. Rozhrani J1708 je funkéni u nastaveni SAE
J1939 vzdy. Pokud je udaj dostupny na vstupnim CANu, je na vystupni CAN
odesilan tento udaj (*), pokud na CANu k dispozici neni, avSak je dostupny na J1708,
je pouzit jako zdroj informace vstup J1708.

Stranka J1708 v konfiguracnim pluginu tak slouzi pouze pro ovéfeni, jaké udaje jsou
na J1708 k dispozici. S tim souvisi i zména u vypoctu statistik, kdy je mozné nastavit
jako zdroj informace o palivu i prutok paliva na J1708.

* s vyjimkou stavu paliva, kdy je mozné nastavit i jiny zdroj

Struktura generovanych multiplexovanych zprav

Na vystupni CAN jsou kromé& dat v FMS formatu (nebo koncentrovanych dat)
generovana i multiplexovana data prenasejici dodate¢né informace.

Verze CAR2FMS V3 obsahuje v jednom firmware obé funkce vystupu dat na
vystupni CAN, tedy jak rezim FMS tak i reZim koncentrator. Tento rezim je
nastavitelny konfiguraénim pluginem. Na rozdil od CAR2FMS V2 tak neni nutno pro
zménu FMS / koncentrator provadét update firmware.

Zatizeni generuje na CAN sbérnici informaci z tachografu, statistiky, chybové kédy
vozidla a dal$i data v okamziku zmény téchto informaci. Pro generovani je pouzita
zprava s PGN FEG6B. Informace jsou generovany v sekvenci nékolika téchto zprav.
Po vygenerovani fragmentu sekvence je kratce aktivovan digitalni vystup. Pfipojenim
na digitalni vstup napfiklad u zafizeni TELTONIKA je mozné vynutit odeslani
fragmentu na server. Timto vynucenym odeslanim je mozné zabezpecit pfenos
vSech multiplexovanych dat i na zafizenich, kde je mozZné nastavit jen omezené
mnozstvi dat ¢tenych z CANu.

Tam kde zafizeni podporuje ¢teni ID Fidice v klasickém multipaketovém pfenosu je
mozné nastavit i tuto variantu pfenosu.

FE6B h

65131

Data Byte 1 Data Byte 2 Data Byte 3 | Data Byte 4 | Data Byte 5 | Data Byte 6 | Data Byte 7 | Data Byte 8

Data Marker

- tyg dat Data Data Data Data Data Data Data
- Index

Data marker:
Oznacuje typ prenasenych dat, tento typ tedy zaroven ur€uje jejich délku (pocet
segmentl-CAN zprav které je nutné spojit). Dale pak oznacuje i index segmentu.

Bit 7..5 typ dat
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Bit 4 licha/suda sekvence, bit v kazdé sekvenci méni stav
Bit 3..0 index segmentu

Typ dat:
0: Driver ID
1: Extinfo 1
2: Extinfo 2
3: Extinfo 3
4: DM1

CAR2FMS dovoluje nastavit mod, kdy je sekvencni bit u zpravy Driver ID rozSifen
z jednoho bitu na 2. To je vhodné napfiklad pro lepsi spojovani fragmentu na serveru.
V tomto reZzimu nejsou podporovany pakety Extinfo 1 a Extinfo 2. Index segmentu je
tak u typu Driver ID omezen na 3 bity. Pakety Extinfo 3 a DM1 zlstavaji beze zmény.

Typ dat:
5: Driver ID

Bit 7..5 typ dat
Bit 4..3 Cita€ sekvence
Bit 2..0 index segmentu

Funkce se aktivuje pomoci volby ,RozSifené sekvencni €&islo“ na prvni obrazovce

Sekvence 1 bit Sekven¢ni €islo 2 bity

Driver ID 000A BBBB 101A ABBB
Extinfo 1 001A BBBB
Extinfo 2 010A BBBB
Extinfo 3 0110 0000 0110 0000
DMH1 100A BBBB 100A BBBB
Stat 11CC CBBB 11CC CBBB
A-sekvencni €islo
B-Cislo fragmentu/segmentu
C-identifikator histogramu/statistiky
Typ dat 0 — Driver ID — format CANLAB
Tento typ dat je slozen ze 7 segmentu
Data Byte 1 Data Byte 2 | Data Byte3 | DataByte 4 | Data Byte5 | Data Byte 6 | Data Byte 7 | Data Byte 8
Data Marker 1 i
- typdat0 Work | Driver 1 | Driver 2 | Tachogra Driver 1 Driver 1 Not
- index0 states states states | phstatus D D used

length length (255)
Data Maker | Driver 11D, | Driver11D, | Driver1ID, | Driver1ID, | Driver 11D, | Driver 11D, | Driver1ID,
} Ir)]'g exa1 character #1 | character #2 | character #3 | character #4 | character #5 | character #6 | character #7
Data Marker Driver 1 1D, Driver 1 1D, Driver 1 1D, Driver 1 1D, Driver 1 1D, Driver 1 1D, Driver 1 1D,
- typdatO character #8 | character #9 character character character character character
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- index 2 #10 #11 #12 #13 #14
Data Marker Driver 1 ID, Driver 1 ID, Driver 1 ID, Driver 1 1D, Driver 1 ID, Driver 1 1D,

Not used
- typdatO character character character character character character
- index 3 #15 #16 #7 #18 #19 #20 (255)
Pata Maker | priver21D, | Driver21D, | Driver2ID, | Driver2ID, | Driver2ID, | Driver2ID, | Driver2ID,
] |r}1lg ox 4 character #1 | character #2 | character #3 | character #4 | character #5 | character #6 | character #7
Data Marker Driver 2 ID Driver 2 ID Driver 2 ID, Driver 2 ID, Driver 2 ID, Driver 2 ID, Driver 2 ID,
- typdatO ; y character character character character character
- index 5 character #8 | character #9 #10 #11 #12 #13 #14
Data Marker Driver 2 ID, Driver 2 ID, Driver 2 ID, Driver 2 ID, Driver 2 ID, Driver 2 ID,

Not used
- typdatO character character character character character character
- index 6 #15 #16 #7 #18 #19 #20 (255)

Driver 1 ID, character #1 a Driver 2 ID, character #1 je mozno ignorovat, character #2 obsahuje country code. PFisluSnost se
fidi nasledujici tabulkou. Vlastni kéd karty za¢ina od character #3. V nékterych pfipadech je na prvnich 3 pozicich pfenasen
textovy country code. Tento pfipad Ize identifikovat podle toho, Ze character 1 je tisknutelny znak.

Austria A (01)H Iceland IS (1C)H
Albania AL (02)H Kazakhstan KZ (1D)H
Andorra AND (03)H Luxembourg L (1E)H
Armenia ARM (04)H Lithuania LT (1F)H
Azerbaijan AZ (05)H Latvia LV (20)H
Belgium B (06)H Malta M (21)H

Bulgaria BG (07)H Monaco MC (22)H
Bosnia Herzegovina BIH (08)H Moldova MD (23)H
Belarus BY (09)H FYROM (Macedonia) MK (24)H
Switzerland CH (0A)H Montenegro MNE (34)H
Cyprus CY (0B)H Norway N (25)H

Czech Republic CZ (0C)H Netherlands NL (26)H
Germany D (0D)H Portugal P (27)H
Denmark DK (0E)H Poland PL (28)H

Spain E (0F)H Romania RO (29)H
Estonia EST (10)H San Marino RSM (2A)H
France F (11)H Russia RUS (2B)H
Finland FIN (12)H Sweden S (2C)H
Liechtenstein FL (13)H Slovakia SK (2D)H
Faroe Islands FR (14)H Slovenia SLO (2E)H
United Kingdom UK (15)H Serbia SRB (35)H
Georgia GE (16)H Turkmenistan TM (2F)H
Greece GR (17)H Turkey TR (30)H
Hungary H (18)H Ukraine UA (31)H
Croatia HR (19)H Uzbekistan UZ (36)H
ltaly | (1A)H Vatican City V (32)H
Ireland IRL (1B)H Yugoslavia YU (33)H

Struktura tachografové informace

Work states
Bit 2..0 :Driver 1 working state
000 = Break/Rest
001 = Driver available

010 = Work

011 = Drive

110 = Error

111 = Not available

Bit 5..3 :Driver 2 working state

000 = Rest

001 = Driver available
010 = Work

011 = Drive
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110 = Error
111 = Not available
Bit 7..6 :Drive recognize
00 = Vehicle motion not detected
01 = vehicle morion
10 = Error
11 = Not available

Driver 1 states

Bit 3..0 : Driver 1 time rel states
0000 = normal
0001 = 15 min bef. 4 2 h
0010 = 4 2 h reached
0011 = 15 min before warning 1 (9h)
0100 = warning 1 reached
0101 = 15 min before warning 2 (16h)
0110 = warning 2 reached
1101 = Other
1110 = Error
1111 = Not available

Bit 5..4 :Driver 1 card
00 = Card not present
01= Card prezent
10 = Error
11 = Not available

Bit 7..6 :Overspeed
00 = No overspeed
01 = Overspeed
10 = Error
11 = Not available

Driver 2 states

Bit 3..0 : Driver 1 time rel states
0000 = normal
0001 = 15 min bef. 4 2 h
0010 = 4 2 h reached
0011 = 15 min before warning 1 (9h)
0100 = warning 1 reached
0101 = 15 min efore warning 2 (16h)
0110 = warning 2 reached
1101 = Other
1110 = Error
1111 = Not available
Bit 5..4 :Driver 1 card
00 = Card not present
01= Card prezent
10 = Error
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11 = Not available
Bit 7..6 :Overspeed

00 = No overspeed

01 = Overspeed

10 = Error

11 = Not available

Tachograph

Bit 0..1 :System event
00 = No tachograph event
01 = Tachograph event
10 = Error
11 = Not available

Bit 2..3 :Handling information
00 = No handling information
01 = Handling information
10 = Error
11 = Not available

Bit 5..4 :Tachograph performance
00 = Normal performance
01 = Performance
10 = Error
11 = Not available

Bit 7..6 :Direction indicator

00 = Forward
01 = Reverse
10 = Error

11 = Not available

Typ dat 0 — Driver ID — format FMS

www.canlab.cz

Tento prenos se Fidi dokumentaci FMS standardu. Tedy single message zprava,
pokud neni vlozena zadna karta. Multipaketovy prenos, je li viozena alespon jedna
karta. Identifikace kazdé karty méa délku 17 bajtt (Ciselny jednobajtovy country code
+ 16 bajtu identifikace). Jako oddélovac¢ pouzit znak *’.

V tomto rezimu neni podporovan rezim pfenosu Extinfo paketd.

— Diriveer 1D
" Driver |D format CANLAR =
%" Diriver D format FMS
[ Enable Driver 1D req. Set
Diriver 1 |Ridic 1 |Break-Rest
Diriver 2 IHidic 2 IBreak-Hest
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Typ dat 1 — Extinfo 1
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Data jsou generovana s periodou 10 sekund. Je slozena z 3 segmentu.

Data Byte 1 Data Byte 2 Data Byte 3 Data Byte 4 Data Byte 5 Data Byte 6 Data Byte 7 Data Byte 8
Data Marker Not
- typdati .
- index 0 Hours Minutes | Seconds Day Month Year used
(255)
Data Marker T hicl Not
- typdatt RPM RPM octi?;t\allﬁcg: € | Totatvehicle | Totatvehicle | Totat vehicle d
- index 1 0.125 rpm/bit . distance distance distance use
5m/bit
(255)
Data Marker Tachograph Not
- typdat2 vehicle Tachograph Trip vehicle ) . . . . .
- index 2 speed vehicle distance Trc'jri)s,\[':nhc'ge Trc'jri)s,\[':nhc'ge Tg?s;/::ézle used
1/256 km/h / speed 5m/bit 255
bit (255)
Typ dat 2 — Extinfo 2
Data jsou generovana pouze po startu zafizeni.
Data Byte 1 Data Byte 2 | Data Byte3 | Data Byte 4 | Data Byte5 | Data Byte 6 | Data Byte 7 | Data Byte 8
Data Marker Vehicle . . . . ) )
- typdat2 Vehicle Vehicle Vehicle Vehicle Vehicle Vehicle
- index 0 REG REG, REG, REG, REG, REG, REG,
len gth character #1 | character #2 | character #3 | character #4 | character #5 | character #6
Data Marker . . . Vehicle Vehicle Vehicle Vehicle
~typdat2 Ve Ve Vet REG, REG, REG, REG,
- index 1 ’ ’ ’ character character character character
character #7 | character #8 | character #9 #10 #11 #12 #13
Data Marker Vehicle Vehicle Vehicle Vehicle Vehicle Vehicle Vehicle
- typdat2 REG, REG, REG, REG, REG, REG, REG,
- index 2 character character character character character character character
#14 #15 #16 #17 #18 #19 #20
Data Marker Vehicle
- typ dat 2 D Vehicle ID, Vehicle ID, Vehicle ID, Vehicle ID, Vehicle ID, Vehicle ID,
- index 3 character #1 | character #2 | character #3 | character #4 | character #5 | character #6
length
pdats | VenceD | veticein, | vencein, | ‘CEERCY | COERCh | e | character
- index 4 #10 #11 #12 #13
Data Marker Vehicle ID, Vehicle ID, Vehicle ID, Vehicle ID, Vehicle ID, Vehicle ID, Vehicle ID
- typdat2 character character character character character character character
- index 5 #14 #15 #16 #17 #18 #19 #20
Data Marker CAR2FMS CAR2FMS CAR2FMS CAR2FMS CAR2FMS CAR2FMS CAR2FMS
- typdat2 FW, FW, FW, FW, FW, FW, FW,
- index 6 character #2 | character #3 | character #4 | character #5 | character #6 | character #7 | character #8
Data Marker Perioda Perioda Shutdown Remove fuel Not used
- typdat2 segmentu segmentd Startup delay dela DIP level (255)
- index 7 low byte high byte y
Data Marker | 41708 bit J1708 bit J1708 bit J1708 Not used Not used Not used
] ixgex 5 flags flags flags enabled (255) (255) (255)
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Tento paket muze byt generovan misto Driver ID pokud nedojde ke zméné ID fidice a
dojde jen ke zméné rezimu jeho €innosti. Nastaveni generovani tohoto paketu se

nastavuje prostfednictvim CAN zpravy zaslané na vystupni CAN.

Data Byte 1 Data Byte 2 Data Byte 3 Data Byte 4 Data Byte 5 Data Byte 6 Data Byte 7 Data Byte 8
I_Datt;pl\gzzkgr Work Driver 1 | Driver 2 | Tachogra Totat vehicle | Totat vehicle | Totat vehicle
- index 0 states states states ph status distance distance distance

RozliSeni Udaje Totat vehicle distance v tomto paketu neni 5 metru jako u Extinfo 1,
ale je snizeno na 250m.

Typ dat 4 — DM1

Bit 4..0 index segmentu (rozSifen o paritni bit ktery neni vyuzit). Je tedy podporovano
zaslani az 32 chybovych kédu. Chybové kbdy jsou ukladany do interni paméti b&éhem
jizdy (zapnuti CAR2FMS) a jsou odeslany pfi jeho vypnuti po odpojeni signalu 15.
Kazdy segment obsahuje jeden chybovy kdd, ktery se sklada z nékolika ¢asti.

Generovani zprav DM1 je nutno povolit konfiguraénim pluginem (volba Enable DM1).

Data Byte 1 Data Byte 2 Data Byte 3 Data Byte 4 Data Byte 5 Data Byte 6 Data Byte 7 Data Byte 8
Data Marker Bit 0-6 OC
" typ dat 4 ECU Lamp SPN SPN SPN EMI Bit 7 Data
- index n address | status LB MB HB flag

ECU address:

0 Engine #1

1 Engine #2

3 Transmission #1

4 Transmission #2

5 Shift Console - Primary

6 Shift Console — Secondary
7 Power TakeOff - (Main or Rear)
8 Axle - Steering

9 Axle - Drive #1

10 Axle - Drive #2

11 Brakes - System Controller
12 Brakes - Steer Axle

13 Brakes - Drive axle #1

14 Brakes - Drive Axle #2

15 Retarder - Engine

16 Retarder - Driveline

17 Cruise Control

18 Fuel System

19 Steering Controller

20 Suspension - Steer Axle

21 Suspension - Drive Axle #1
22 Suspension - Drive Axle #2
23 Instrument Cluster #1

24 Trip Recorder

25 Passenger-Operator Climate Control #1
26 Alternator/Electrical Charging System
27 Aerodynamic Control

28 Vehicle Navigation

29 Vehicle Security

30 Electrical System

31 Starter Systém

34 Auxiliary Valve Control

35 Hitch Control

36 Power TakeOff (Front or Secondary)
37 Off Vehicle Gateway

38 Virtual Terminal (in cab)

39 Management Computer #1

40 Cab Display #1

41 Retarder, Exhaust, Engine #1

42 Headway Controller

43 On-Board Diagnostic Unit

44 Retarder, Exhaust, Engine #2

45 Endurance Braking System

46 Hydraulic Pump Controller

47 Suspension - System Controller #1
48 Pneumatic - System Controller

49 Cab Controller - Primary

50 Cab Controller - Secondary

51 Tire Pressure Controller

52 Ignition Control Module #1

53 Ignition Control Module #2

54 Seat Control #1

55 Lighting - Operator Controls

56 Rear Axle Steering Controller #1
57 Water Pump Controller

58 Passenger-Operator Climate Control
#2

59 Transmission Display - Primary

60 Transmission Display - Secondary
61 Exhaust Emission Controller

62 Vehicle Dynamic Stability Controller
63 QOil Sensor

66 Ramp Control

67 Clutch/Converter Unit

68 Auxiliary Heater #1

69 Auxiliary Heater #2

70 Engine Valve Controller

71 Chassis Controller #1

72 Chassis Controller #2

73 Propulsion Battery Charger

74 Communications Unit, Cellular
75 Communications Unit, Satellite
76 Communications Unit, Radio

77 Steering Column Unit

78 Fan Drive Controller

79 Seat Control #2

80 Parking brake controller

81 thru 127 are reserved for future
assignment by SAE

248 File Server / Printer

249 Off Board Diagnostic-Service Tool #1
250 Off Board Diagnostic-Service Tool #2
251 On-Board Data Logger

252 Reserved for Experimental Use
253 Reserved for OEM

254 Null Address

255 GLOBAL (All-Any Node)
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32 Tractor-Trailer Bridge #1 64 Suspension - System Controller #2

33 Body Controller 65 Information System Controller #1

Lamp status:

- bit 2-3 Amber warning lamp status
- bit 4-5 Red stop lamp status

- bit 6-7 Malfunction lamp status

00 — Lamp off , 01 — Lamp on

SPN:

Suspect Parameter Number: Cislo které identifikuje zavadu. Prvnich 511 Cisel
koresponduje s PIDy které jsou definovany v SAE 1587. Od ¢isla 512 jsou SPN
definovany normou J1939. SPN 520192 (0x7F000) do 524287 (0x7FFFF) jsou
uréeny pro definovani vyrobcem..

FMI:

Failure Mode Indicator

CoO~NOOP~,WN—=-O

: Data Valid but above Normal Operating Range

: Data Valid but below Normal Operating Range

: Data Erratic, Intermittent or Incorrect

: Voltage above Normal or Shorted to High Source

: Voltage below Normal or Shorted to Low Source

: Current below Normal or Open Circuit

: Current above Normal or Grounded Circuit

: Mechanical System Not Responding or out of adjustment
: Abnormal frequency or pulse width or period

: Abnormal Update Rate

: Abnormal Rate of Change

: Root Cause Not Know

: Bad Intelligent Device or Component

: Out of Calibration

: Special Instructions

: Data Valid But Above Normal Operating Range (Least Severe Level)

: Data Valid But Above Normal Operating Range (Moderate Sever Level)
: Data Valid But Below Normal Operating Range (Least Severe Level)

: Data Valid But Below Normal Operating Range (Moderate Severe Level)
: Received Network Data in Error: (Multiplexed Data)

: Data Drifted High (rationality high)

: Data Drifted Low (rationality low)

: Condition Exists

..30 Reserved for SAE Assignment.

OcC:
Occurence counter

Citag poétu vyskytu chyby (0..126). Hodnota 127 — tidaj neni k dispozici.

Bi
pr

t 7 (nejvy$Si) ma specialni vyznam. V pfipadé jeho nastaveni na 1 je nutno provést
eskladani biti SPN. Preskladani se maze liSit pro kazdého vyrobce vozidla nebo

ECU. Pro podrobnosti nas kontaktujte.
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Koncentrace dat

Pfikladem pro¢ je vhodna koncentrace dat je zprava Dash Display, ktera u FMS
formatu obsahuje pouze jediny bajt s informaci o stavu nadrze. Funkce koncentrace
dat tedy vytvafi sadu CAN zprav s vlastni definici struktury jednotlivych CAN zprav.
Forméat jednotlivych dat, tedy vyznam bitl, vahy bitd, offset a podobné je zachovan,
je tedy stejny jako v definici FMS standardu.

Tato funkce opét feSi pripad kdy je mozné pro pfenos na server pouzit jen omezené
mnozstvi identifikatord CAN zprav.

V pfipadé pfipojeni pfimo na motorovy CAN vozidla mohou byt poskytovana i néktera
dal$i data. Tato data jsou v nasledujici tabulce oznacena hvézdickou.

Pro zobrazeni téchto koncentrovanych dat v programu PP2CAN je mozné pouzit

nastroj Signal receiver, do kterého je mozné nacist konfiguracni soubor
FMS_koncentrator.eye.
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Datovy bajt
PGN 0 1 2 3 5 6 7
B100 Engine speed - RPM Wheel based speed High resolution total vehicle distance
B200 Fuel level Fuel level 2 Instantaneous Fuel Economy Engine hires total fuel used
Clutch
. switch/Brake Retarder Engine
B300 Actual Engine switch/Cruise Actual Retarder - Selection, non- | Selected Gear Retarder Percent Load |PTO state + At
Percent Torque . Percent Torque . Torque Mode
control active engine At Current least one PTO
(*1) Speed engaged (*2)
B400 Tachograph Tachograph speed Service distance
Aftertreatment 1 Engine coolant Accelerator
B500 Door Control 1: | Diesel Exhaust g o Engine total hours of Operation
. temperature pedal position 1
Fluid
Service Brake | Service Brake
B600 Gross Combination Vehicle Weight Ambient Air Temperature Fuel Rate Air Pressure | Air Pressure
Circuit #1 Circuit #2
B700 FMS Tell Tale Status
Axle/tire Axle/tire
B800 location — axle Axle weight location —tire | Tire pressure * NOT USED NOT USED NOT USED
weight (*3) pressure (*3) *

BAOO High resolution trip vehicle distance * Engine trip fuel used *
BB0OO Total idle fuel used * Total idle hours *

(*1)
(*2)
(*3)

Clutch switch : bit 6-7, Brake switch : bit 4-5, Cruise control active : bit 0-1
PTO state: bit 0-4, At least one PTO engaged : bit 6-7
Tire location : bit 0-3, Axle location : bit 4-7
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Konfigurace analogovych vstupt a kalibrace paliva

CAR2FMS verze muaze byt osazen 2 analogovymi napé&tovymi vstupy s rozliSenim 12
bitd. Tyto vstupy jsou pouzivany jako informace o stavu paliva. Je mozné data
odesilat jako primarni a sekundarni nadrz nebo udaj kombinovat. Pro kazdy vstup je
mozné nastavit kalibra¢ni tabulku.

Kromé vyuziti analogovych vstupu jako udaj o palivu dovoluje CAR2FMS V3 presné
specifikovat zdroj informace o palivu. Je tak mozné kombinovat napfiklad udaj
z CANu zorigindlni nadrze s analogovym signdlem ze sekundarni dodatec¢né
namontované nadrze. Nebo napfiklad zahazovat Udaj o nadrzi uplné. Pro kazdy zdroj
informace je mozné nastavit kalibra¢ni tabulku. Je tak mozné dodatecné kalibrovat
udaj z CANu, tedy napfiklad udaj o palivu u vozidel kde je kdispozici v litrech
prevadét na procenta.

Jsou li pouzity dvé nadrze, je mozné pomoci zadaného poméru kombinovat Udaj
primarni a sekundarné nadrze do primarni, nebo data odesilat jako primarni a
sekundarni nadrz.

Na Udaj o stavu nadrze je mozné aplikovat i vybrany filtr hodnot tak, aby se omezily
vykyvy stavu paliva b&hem jizdy.

Pro praci v terénu v pfipadé ze neni k dispozici pro konfiguraci pfevodnik USB2CAN
je mozné pomoci zvlastniho programu provést kalibraci pomoci pfevodniku na
RS485 ktery je pfipojen na vstup J1708. Vice informaci podame na vyzadani. Pro
nastaveni pres RS485 je uren uzivatelsky pfivétivy program Fuel Probe Interface
Config Tool.

4 Fuel Probe Interface Config Tool — >
9

| AN value | Fuel level | Fuel level

50.000000  0,000000 100
1104,000...  22.000000

2078.000... | ]100.00000 90
2737.000..,  ©63.000000
4005.000,,.  100.000.., 80
70
60
50
40

30
Add Del 700 600 20
Sensor % Primary { Secondary

10
" C2FV2 {* C2FV3

Sensor type |AN1 ~ 0

50 445 81 1632 2423 3214 4005

B =l T

{* Independently " Sum of values

Primary - coef. 100 100%

Average j
Filter length 10

Download Upload

Load Save
1 x| |E | L | Open port 0%
|
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Vybér nastavované nadrze

Vybér z jakého zdroje je
odesilana informace Fuel level na
CAN z CAR2FMS

Vybér zda je primarni a
sekundarni nadrz sé¢itdna nebo
odesilana nezavisle Fuel level a
Secondary fuel level

Vybér filtru

Parametry nastaveného filtru

TCH2CAN / CAR2ZFMS V1/2/3

— Analogowv) vetup

# | A walue | Fuel level |
] 0.000000 0.000000

1 125.000000 60000000
2 280.000000 100,000,

% Frimary " Secondany

 Senearppe [Can =]

Rem | Output — |B0
Set corection I

Pougit kfivku na fuel level 2 CAML

" Independently * Sum of values

—

I.ﬁ.verage of gorted range j

mary - coef,

T
T

Direct read |

125 _Load |
Save I

Get cormection |

www.canlab.cz

[~ Enable Set | Get |
1 | » | Single panel %Hﬁng
Full zize | Double panel | & w3
Filtr Popis
0 — Aritmeticky Ze zadaného poctu vzorkUl je vypocten aritmeticky pramér.
prameér.
1 - Aritmeticky priimér | Ze zadaného poctu vzorku je vypocten aritmeticky priimeér, nasledné jsou
s diferenci vylou€eny vzorky s vét§i nez zadanou diferenci od praméru. Ze zbylych
vzorkl je opét vypocten prameér.
2 — Median Vzorky jsou sefazeny a pouZit je prostfedni vzorek.
3 — Prumér ze serazeni | VSech 29 vzorkl je sefazeno. Primér je pak vypocten ze zadané oblasti
(doporuceno) sefazeného rozsahu. Oblast je zadana indexem prvniho vzorku a jeho
délkou.
4 — Harmonicky Ze zadaného poctu vzorku je vypocten harmonicky pramér. Popis
pramér harmonického priiméru: cs.wikipedia.org/wiki/Harmonicky primér
5 — Geometricky Ze zadaného poctu vzorku je vypocten harmonicky pramér. Popis
prameér harmonického priiméru cs.wikipedia.org/wiki/Geometricky _prdmér
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Maximalni délka filtru — poCet vzorkd, ze kterych je provadéna filtrace je 29. Perioda
vzorkl je 333ms.

Nasledujici obrazek ukazuje, jak jsou filtrovany extrémni vykyvy hladiny paliva pfi
pouziti filtru 3.

100% J

[
)
1
[T
!
[—

L —1

0%

Kalibrace trip distance a trip fuel

U nékterych vozidel je mozné Cist informaci o poctu otacek kol, pfipadné o mnozstvi
vstiiknutého paliva. Tato informace vS8ak nema méfitko a ujetd vzdalenost se liSi
podle rozmérd kol na vozidle. Stejné tak mnozstvi paliva se li8i podle motoru.
Méfitkovani informace je mozné jak na strané serveru tak i v CAR2FMS V3. Méfitko
se nastavuje pomoci parametru viz obrazek:

LCedting Englishl Help I".,."erginh 3.02

Trip fuel scale [10000  Set| Get| Dis. |
[ Send as total fuel El_tl

Ge
Trip dist. zzale |‘||:||:||:||:| Set | Get Dis.l

[T Send az total disgtance Set | Get

Hodnota 10000 odpovida méfitku 1. Hodnota 1000 tak odpovida méfitku 0.1.
Tlacitko Dis. SlouZi k disablovani funkce méfitka.

Udaj trip distance/fuel je mozné zasilat i jako Udaj total. Od kazdého zapnuti C2F se
tak distance i fuel pocita od nuly, av§ak udaj je odesilan v bajtech pro total. Pfislusné
volby jsou tu také k dispozici.

Tato funkce je urena pro zjednoduseni kalibrace, neni tak nutno pouzivat kalibraéni
tabulku.

Informace o palivu za cestu je u vozidel, kde je tato hodnota dopocita poskytovana

v rozliSeni 1 ml a to i ve zpravé s rozliSenim 0.5 |. Divodem je, Ze u osobnich vozidel
a dodavek by rozliseni 0.5 litru bylo pro kratké jizdy pfi spotifebé téchto vozidel zcela
nedostatecné a u starSich systému, které nepodporuji zpravu HRLFC (PGN FDQ9)
by nebyl pfijem informace ve vysokém rozliSeni mozny. V pfipadé kdy je pozadovano
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rozlieni 0.5 litru, je mozné si nakonfigurovat vlastni méfitko. Doporu€eno je vSak
feSeni kdy dodatecné méfitkovani dat podporuje server.

Pienos statistik / histogramui

Pfenos je provadén stejnym zpusobem jako pfi pfenosu Driver ID u standardniho
firmware pro CAR2FMS. Prvni datovy bajt — data marker ma strukturu bita:

Data vzdéalenosti, Casu, celkové spotfebovaného paliva jsou pFfenaseny jako
procentni podil zcelkové vzdalenosti za jizdu, celkovy ¢&as jizdy, celkové
spotifebované palivo za jizdu. RozliSeni bitu je 0,4 procenta.

Vyznam bitu data markeru:

11CC CBBB
- 11 —identifikace paketu statistik
- CCC - identifikace dat (ID) — statistika nebo néktery z histograma
- BBB - index segmentu

Typ dat ID dat Pocet segment

Statistiky

Histogram rychlosti

Histogram RPM podle ¢asu

Histogram RPM podle paliva

Histogram pedalu akcelerace

AW N—=O
NDINWWINO

Histogram zatiZzeni motoru

Verze 2

Od verze firmware 3.33 pro CAR2FMS v3 je pfidana moznost generovat statistiky
s jinym formatem data markeru, kdy data marker obsahuje paritni bit.

Neni vSak mozné dle prvniho segmentu rozliSit zda se jedné o verzi 1 nebo 2. To je
mozné pouze podle dat v Extinfo 2, kdy je doplnéna informace o nastavené verzi
statistik, nebo podle po&tu segmentul pfi pfenosu histogramu.

11AC CBBB
- 11 —identifikace paketu statistik
- A -parita

- CC —identifikace dat (ID) — statistika nebo néktery z histogramu
- BBB —index segmentu

Typ dat ID dat Pocet segment
Statistiky 0 6

Histogram rychlosti, pedalu akcelerace | 1 2 (2+2+2)

a zatizeni motoru

Histogram RPM podle ¢asu a paliva 2 6 (3+3)

Prenos statistiky

Data Byte 1 Data Byte 2 | Data Byte3 | DataByte 4 | Data Byte5 | Data Byte 6 | Data Byte 7 | Data Byte 8
Data Marker Aktivni Aktivni Nulova Nad max Cass Konstantni
i ilr?dgitoo brzda retardér Vtahu spotreba RPM tempomate plynovy
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- xCO m pedal
Data Marker Vzdélenost . . .
- IDdat0 Nad limit Palivo pf S Palivo s V EKO Palivo Vzdalenost
- index 1 rychlosti stani tempomate tempomate | 14 &kach v EKO nad EKG
- xCi1 m m otackach otacky
Data Marker | Vzdalenost
- IDdat0 nad EKO Nad limit Casv Maximalni dosazené Maximalni dosazena
- index 2 otacky pfi rychlosti 2 pohybu otacky. 1bit=0,125RPM rychlost. 1bit=1/256km/h
- xC2 Oy
spotiebé

Data Marker .
- IDdat0 = . Citac¢ aktivity parkovaci | Automaticka
- index 3 Cas v sekundach kdy byl motor v chodu brzdy prevodovka
- xC3
Data Marker
i :r? dgit 40 Celkoveé ujeta vzdalenost za jizdu, rozliSeni 1b=5m Citag aktivity brzdy 255
- xC4
_DaItS (I;/I;rlaer Pouziti NejvysSi | \iastavent,

i Spotfebované palivo za jizdu, rozliseni 1b=10ml nejvyssino pouzity viz
. mggxs ’ pfevodovéh | prevodovy oznamka
- X 0 stupné stuperi P

Poznamka: bit 0: 0=Cas, 1=vzdalenost, bit 1..2: O=vypocet z hires total fuel used, 1=vypocet z trip fuel/fuel rate,
2=vypocet z fuel rate na J1708

Aktivni brzda

Cas nebo ujetd4 vzdalenost v procentech celkové doby jizdy nebo délky jizdy, po
kterou byl aktivni spina¢ brzdy. Podminkou je, Ze rychlost vozidla je vétsi nez
minimalni.

Aktivni retarder

Cas nebo ujetd vzdalenost v procentech celkové doby jizdy nebo délky jizdy, po
kterou byl aktivni retarder. Podminkou je, Ze rychlost vozidla je vétSi nez minimalini.

V tahu

Cas nebo ujetd vzdalenost v procentech celkové doby jizdy nebo délky jizdy, po
kterou mél plynovy pedal hodnotu vétsi nez minimalni nastavena hodnota nebo byl
aktivni tempomat.

Nulovd spotieba

Cas nebo ujeta vzdalenost v procentech celkové doby jizdy nebo délky jizdy.
Podminkou je, Ze je k dispozici nastaveny udaj, ze kterého je pocitana spotfeba
paliva (high resolution total fuel used, nebo fuel rate na CANu nebo J1708). Udaj je
pocitan, pokud je rychlost vétsi nez minimalni a plynovy pedal ma mensi hodnotu
nez nastavena minimalni.

Nad max RPM
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Cas nebo ujeta vzdalenost v procentech celkové doby jizdy nebo délky jizdy. Udaj je
pocitan, pokud jsou otacky vétsi nez nastavené maximalni a hodnota plynového
pedalu je vétsi nez nastavena minimalni (nebrzdi se motorem).

Cas s tempomatem

Cas v procentech celkové doby jizdy kdy byl aktivni tempomat.

Konstantni plynovy peddl

Cas nebo ujeta vzdalenost v procentech celkové doby jizdy nebo délky jizdy, kdy byl
plynovy pedal konstantni (vychylka pod 1.2 procenta). Podminkou je Ze vychylka se
nezmeénila po dobu 5 sekund, plynovy pedal ma hodnotu vétsi nez minimalni a
rychlost je vétsi nez minimalni.

Nad limit rychlosti

Cas nebo ujeta vzdalenost v procentech celkové doby jizdy nebo délky jizdy, kdy
byla rychlost vétSi nez maximalni nastavena.

Palivo pii stdani

Spotiebované palivo pfi stani v procentech spotfebovaného paliva za jizdu.
Podminkou jsou nenulové otacky, rychlost mensi nez minimalni zadana a neni
aktivni PTO.

Vzddlenost s tempomatem

Vzdalenost v procentech délky jizdy kdy byl aktivni tempomat.

Palivo s tempomatem

Spotifebované palivo v procentech celkové spotfebovaného paliva za jizdu za dobu
kdy byl aktivni tempomat. Podminkou jsou nenulové otacky a korektni nastaveni
zdroje, ze kterého je pocitano spotfebované palivo.

V EKO otackdch

Cas nebo ujeta vzdalenost v procentech celkové doby jizdy nebo délky jizdy.
Podminkou je, Ze otacky jsou v nastaveném pasmu ekonomickych otacek.

Palivo v EKO otdc¢kdch
Spotiebované palivo v procentech celkové spotfebovaného paliva za jizdu.

Podminkou je, Ze otacky jsou v nastaveném pasmu ekonomickych otacek a neni
aktivni PTO.

Vzddlenost nad EKO otdcky
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Ujeta vzdalenost v procentech délky jizdy kdy jsou otacky nad ekonomicky limit.

Vzddlenost nad EKO otdcky p¥i spotiebé

Ujeta vzdalenost v procentech délky jizdy kdy jsou otacky nad ekonomicky limit a
spotieba je nenulova.

Nad limit rychlosti 2

Cas v procentech celkové doby jizdy, kdy byla rychlost nad nastaveny druhy limit
rychlosti.

Cas v pohybu

Cas v procentech celkové doby jizdy kdy byla rychlost vé&tsi nez nastaveny limit
minimalni rychlosti

Maximdlni dosaZené otdacky

Maximalni dosazené otacky za jizdu pokud byla hodnota plynového pedalu vétsi nez
nastavena minimalni hodnota.

Maximadlni dosaZend rychlost

Maximalni dosazena rychlost za jizdu.

Cas v sekunddch kdy byl motor v chodu
Udaje se pouziva pro prepoéet procent na piblizny Gdaj v sekundach.

Citaé aktivity parkovaci brzdy
Kazda aktivace parkovaci brzdy je zapocitana 1x.

Automatickd pievodovka

Cas nebo ujeta vzdalenost v procentech celkové doby jizdy nebo délky jizdy kdy byla
aktivni automaticka prevodovka. Podminkou je rychlost vétsi nez nastavena
minimalni.

Celkové ujetd vzddlenost za jizdu

Udaje se pouziva pro prepocet procent na pfiblizny Gidaj ve vzdalenosti.

Citaé aktivity brzdy
Kazda aktivace brzdy je zapocitana 1x.

Spotiebované palivo za jizdu

Udaj se pouziva pro prepodet procent na pfiblizny Gidaj v mnozstvi paliva.

PouZiti nejvyssiho pievodového stupné
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Cas nebo ujeta vzdalenost v procentech celkové doby jizdy nebo délky jizdy, kdy byl
pouzit nejvyssi prevodovy stupen. Podminkou je rychlost vétsi nez nastavena
minimalni. Hodnotu doplfuje Udaj o nejvysSim pouZzitém stupni za jizdu

v nasledujicim bajtu.

Nejvyssi pouZity pievodovy stuperii

Viz pfedchozi.

Nastaveni

Dovoluje urcit, zda je vozidlo nastaveno na vypocet dle ¢asu nebo vzdalenosti a
z jakého zdroje je pocitano spotifebované palivo.

Prenos histogramu rychlosti

Data Byte 1 Data Byte 2 Data Byte 3 Data Byte 4 Data Byte 5 Data Byte 6 Data Byte 7 Data Byte 8
Data Marker

- IDdatt Rychlost |4 40 km/h | 40-60 km/h | 60-70 km/h | 70-80 km/h | 80-85 km/h | 85-90 km/h
- index 0 <1km/h

- C8

Data Marker

- IDdat1 90-110 110-130

e kv K >130km/h 255 255 255 255

- C9

Prenos histogramu otacek dle ¢asu a dle paliva

ID dat pro ¢as 2, pro palivo 3

Data Byte 1 Data Byte 2 Data Byte 3 Data Byte 4 Data Byte 5 Data Byte 6 Data Byte 7 Data Byte 8
Data Marker

- IDdat2/3 Otagky <

T inder 0 1000rpm | 1000-1200 | 1200-1300 | 1300-1400 | 1400-1500 | 1500-1600 | 1600-1700
- xD0/xD8

Data Marker

- Ddat23 147001800 | 1800-2000 | 2000-2200 | 2200-2500 | 2500-3000 | 3000-3500 | 3500-4000
- xD1/xD9

Data Marker

- D023 1 4000-4500 | 4500-5000 | 5000 255 255 255 255

- xD2/xDA

26/35

Verze dokumentu 1.21




Interface CAR2FMS v3

Prenos histogramu pedalu akcelerace
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Data Byte 1 Data Byte 2 Data Byte 3 Data Byte 4 Data Byte 5 Data Byte 6 Data Byte 7 Data Byte 8
Data Marker

- Ddats 0% >0%-10% | 10%20% | 20%-30% | 30%-40% | 40%50% | 50%-60%
- xEO0

Data Marker
- IDdat4
- index 1

- xE1

60%-70%

70%-80%

80%-90%

>90%

255

255

255

Prenos histogramu zatizeni motoru

Data Byte 1

Data Byte 2

Data Byte 3

Data Byte 4

Data Byte 5

Data Byte 6

Data Byte 7

Data Byte 8

Data Marker
- IDdat5
- index 0

- xE8

0%

>0% - 10%

10%-20%

20%-30%

30%-40%

40%-50%

50%-60%

Data Marker
- IDdat5
- index 1

- xE9

60%-70%

70%-80%

80%-90%

90%-100%

100%-
110%

>110%

255

Aktualizace firmware

Pro update FW se vyuziva ODLISNY program nez v pfipadé CAR2FMS V2.

Aktualizace firmware se provadi

prostfednictvim sbérnice CAN. Ktomu je

vyzadovano pouzit prfevodnik USB2CAN spolec¢né se specializovanou aplikaci

CAR2CAN_V3 Bootloader.exe.

+

Postup:

% CAR2FMS V3 bootloader

| IMC_8&_CANPIC_PIC33\CAR2FMS_V3.X\dist\default\produ

Load HEX

| openussacan |

Update Fw |

Ction\CAR2FMS W3.X,

=101 x|

roduction.hex

ISB2CAM device number 0

LISB2CAM OK

1) Na CAR2FMS piepnéte DIP 1 az 5 do polohy ON.

27735
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Na vystupni CAN pfipojte USB2CAN a spustte CAR2CAN_V3_Bootloader.
Tlacitkem Load nactéte firmware.

TlacCitkem Update FW spustte proces nahravani firmware.

CAR2FMS signalizuje jednotlivé etapy nahrani FW blikanim LED. Nejprve
dojde k vymazani FW v paméti FLASH, to je signalizovano stfidavym blikdnim
Zlutych LED. Néasledné se provadi nahrani FW do této paméti, coz je
signalizovano stfidavym blikanim ¢ervenych LED a z&roven progress-barem
v aplikaci na PC. DalSi etapou je nahrani z FLASH do paméti mikrokontrolleru,
kdy se stfida svit Cervenych a Zlutych LED. Koneénou etapou je vymazani
paméti FLASH coz je opét signalizovano stfidavym blikanim zlutych LED.

6) Po nadteni firmware odpojte CAR2FMS od napajeni.

7) Na DIP 1 az 5 navolte pfislusné vozidlo.

8) Po pfipojeni napajeni dojde ke spusténi nového firmware.

g2em

Zakaznickeé funkce

Diky flexibilni modularni struktufe zdrojového kdédu firmware nabizime moznost
implementovat dalsi funkce dle poZzadavku zakaznika.

Zakaznicka funkce LOKSYS

Zakaznicka funkce LOKSYS je uréena pro prenos dodate¢nych informaci pres
jednotku, ktera nedovoluje pfidat moznost pfenosu dodate¢nych dat. V tomto pfipadé
se jedna o udaje o chybovych kédech OBD ve vozidlu a informaci o kilometrech a
dnech do servisni prohlidky.

Data z vozidla se konvertuji do FMS formatu. Je li nastaveno na C2F napfiklad
vozidlo VW MQB, je na jednotce nastaveno pfipojeni na FMS branu.

Informace je kdédovana do udaje o celkovych kilometrech. Na vozidlové jednotce se
predpoklada, Ze provede pfenos o stavu celkovych kilometrli v okamziku, kdy dojde
K jejich zméné.

Udaj o celkovych kilometrech ve FMS/SAE J1939 formatu ma 32 bitli s rozlienim
5m/bit. Rozsah je tak vice nez 21 miliond kilometrd. Pokud se nejvysSi 2 bity 32
bitového slova pouziji pro rozliSeni, jaka data jsou pfenasena, dojde k omezeni poctu
kilometrd na cca 5 miliont, coZz neni nijak vyznamné omezeni. CAR2FMS tak
v pfipadé potfeby zakdduje data misto celkovych kilometrG. ProtoZze se nastavuje
zaroven néktery z 2 hornich bitd, dojde vzdy k velké zméné celkovych kilometrt a
jednotka je odesle a na strané serveru je mozné pfi zpracovani dat rozliSit o jaké data
se jedna.

31[30]29]28]27]26]25]24[23]22[21]20]19]18]17]16[15][14]13]12]11[10[ 9[8[ 7[6[5[4[3]2]1]o0
A B DATA

A-tfida dat
00 celkové kilometry v B+DATA
01 LOKYS DATA
10 a 11 nevyuZzito
B-typ dat jeli nastaveno LOKSYS DATA
000 OBD chybové kédy
001 vzdalenost do servisni prohlidky
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OBD DTC

010 vzdalenost do vymeény oleje
011 pocet dna do servisni prohlidky
100 pocet dnu do vymény oleje

www.canlab.cz

31

30

29

28

(3]
~

26[25]24]23

21[20]19]18

—

7]16

15]14]13]12

11J10] 98

7]6]5]4

3[2]1]0

0

1

0

0

A

C

F

A-index DTC zpravy
B-0-chybové kody trvale(mod 3), 1-chybové kody sporadické (mdd 7)
C-zdrojova adresa

DEFGH — chybovy kéd

Chybovy kod D je dekddovan takto 0-P, 1-C, 2-B, 3-U.

Chybové kédy EFGH jsou hodnoty 0..9.

P-powertrain — motor
B-body — karosérie

C-chassis — podvozek
U-network/undefined

0-genericky DTC definovany normou

1-DTC vyrobce, obvykle shodny i u riznych
vyrobcti
2- DTC vyrobce, rizny vyznam
3-Rezervované DTC

3 4

1-ptiprava smési
2-vstiikovan{
3-zapalovani

4-ptidavna regulace emis{
5-fizeni volnobéhu a rychlosti
6-vstupni a vystupni signaly

7,8-pfevodovka

Pro ¢teni OBD je vhodné aktivovat funkci vyéteni chybovych kédu pomoci
CAR2FMS. Je vSak nutno si uvédomit, ze pro odeslani tohoto pozadavku neni
mozné nastavit na CAR2FMS rezim Listen only. CAR2FMS odeSle na CAN po
ubéhnuti nastavené doby od zapnuti dotazy na chybové kddy.

29/35
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x|

—J1708 CARZFMS w2 only
[~ Fuelrate

[ Inst. fuel econamy
[ Awver. fuel econormy
[ Fuellevel

[~ Total fuel used

[~ Eng. cool temp

[~ Foad speed

[~ Engine speed

[~ Taot distance

[~ Taot hours

[~ Second fuel level
[~ Fuel kip

[~ Total idle fuel used
[~ Total fuel used - manufacturer specific

Available data Set {1708
Reset availab. Enable 1708 Povoleni odeslani
FOTVEftg\ﬁt ?a el Set / pozadavku na &teni
galony-> litry
Set read params. ** | /] OBD DTC.
** Jen pro ucely wrobce
Ter [200 Loops [25 Doba v sekundach za

; ; jakou jsou pozadavky
— CaR table [Get: available only 2] Odeslény po Zapnuti

[T = _Set |_Get | zapalovani.

OM1 V4

" Enable / Headl Set % I‘
—0OED ?zéquest / ol

v Enable [~ 290 |BD set]'_ﬁ'et|

— DWAF - Filtr adresy total distance ———————

[~ Enable ID Set | Get |
1 I v Single panel E'(EHS;MS

Full size Double panel I v 43

Odeslani / precteni
nastaveni..

\

Priklad:

3
~
=
W
A~
w
—_

31130292827 [26(25[24(23(22(21(20(19|18|17]|16]|15|14|13|12[11[10| 9

(=]
S
S
(=]
—
—_
—
(=]
(=]
S
—_
—
S
S
(=]
—
(=]
(=]
—
S
S
(=]
(=]
S
(=]
S
—_
—_
—_

0]1]0

0O|1][0]O0]O A B C D E F G H

Index chybového kddu 3, OBD chyba mod 7, zdrojova adresa ECU 1, kod B2407.

Pocet dni a km do servisni prohlidky

31[30]29]28[27]26]25]24[23]22]21[20]19[18]17]16]15]14]13]12]11J10] 9[8[ 7[6[5[4[3]2]1]o0
0] 0] 1 | NevyuZito Vzdilenost do servisni prohlidky
ol 1 0| 1] 0 | Nevyuzito Vzdilenost do vymény oleje
0] 1] 1 | NevyuZito Pocet dnti do servisni prohlidky
1] 0] 0 | NevyuzZito Pocet dnti do vymény oleje
Priklad
31[30]29]28[27]26]25]24[23]22[21]20]19]18[17]16]15]1413[12]11[10[ 9[8[ 7[6[5[4[3[2]1]0
O[1]O0]1]0]Nevyuzito | 0[O0 [O|JO|JOJOJO]JOJO]JO|JT1[OfOfjIL|T]J1]Ll|f1T]JO[1|]1]O]O]|O

0b0000 0000 0010 0111 1101 1000 = 10200 km
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Zakaznicka funkce PROTANK

Pro aktivaci této funkce je tfeba pouzit specialni build firmware. Build ma stejné
funkce jako standardni firmware, obsahuje v8ak navic tuto funkci.

Data jsou odesilana v segmentech svynucenym odeslanim pomoci sepnuti
digitalniho vstupu tak jako u identifikace fidice, statistik a podobné. Je vSak pouzit
jiny identifikator CAN zpravy a to ID 216h v 11 bitovém (standardnim) formatu.

Data Byte 1 | Data Byte 2 | DataByte3 | DataByte4 | DataByte5 | DataByte6 | DataByte7 | Data Byte 8
0 boéni kartace kartaé vievo karta¢ vpravo
dole vozidlo dole vozidlo dole vozidlo celkové zametaci hodiny
jede jede jede

1 predni kar,taé hladina vody celkova zametaci vzdalenost

zapnuty
2 . . zadni

predkrop Cerpadio - . . c?rpadlo vykonova

> vysokotlak otacky saciho ventilatoru stfedotlak : sypac zapnuto
zapnuty hydraulika
zapnuto zapnuto Zapnuta
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Priklady méné castého pouziti

Situace:
Je tfeba Cist i druhou domontovanou nadrz, kterd je vybavena palivovou sondou
s CAN vystupem Stavy obou nadrzi se ¢tou samostatné.

Tabulka 4
10111 = SAE 1939, primarni 250, sekundarni 250, stav nadrze z primarniho se bere jako
primarni nadrz, stav nadrze ze sekundarniho se bere jako sekundarni, vstupni CANy

11011 = SAE 1939, primarni 500, sekundarni 250, stav nadrze z primarniho se bere jako
primarni nadrz, stav nadrze ze sekundarniho se bere jako sekundarni, vstupni CANy

FMS protokol
I CAN 1 (primarni) nebo

CANLAB protokol
CAR2FMS V3 >

CAN 2 (sekundarni)

CAN ve vozidle, Druha nadrz
obsahuje Udaj o stavu 5 gonda s CAN
originalni nadrze vystupem

Vysledek: Veskeré udaje jsou ¢teny z CAN 1 a preposilany na vystupni CAN ve FMS
nebo CANLAB protokolu. Stav nadrze &teny ze sekundarniho CANu je odesilan jako
sekundarni nadrz.

Dash Display: DD

00FEFC
65276
Data Byte 1 Data Byte 2 | Data Byte 3 | Data Byte 4 | Data Byte 5 | Data Byte 6 | Data Byte 7 | Data Byte 8
Not used Not used Not used Not used Not used Fuel Level 2 Not used
for FMS- for FMS- for FMS- for FMS- for FMS- for FMS-
Standard Standard Standard Standard Standard secondany Standard
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Situace:
Je tfeba Cist i druhou domontovanou nadrz, které je vybavena palivovou sondou
s CAN vystupem Stavy je tfeba sloucit do jedné.

TCHZCAM / CARZF.. — " DIP nastavte jako v pfedchozim pfipadé.

Analogowy wskup

Otevrete konfiguraéni plugin.

www.canlab.cz

# AN value Fuel level |
0 0.000000a 0.000000 Zvolte Sl model
1 Z230.,000000  100,004,.,

Ovérte, Ze primarni senzor je nastaven
na CAN or J1708 nebo jen CAN.

Sensor O Primary € Secondary
Primary - coef,

OFf -

Sensor bype

Ovéfte, Ze sekundarni senzor je

" Independentl
nastaven na CAN secondary.

Zvolte rezim Sum of values.

Nastavte pomér nadrzi v procentech.
Nastavuje se velikost primarni nadrze
v procentech. V pfikladu hodnota 50

Direct read

Add Input 0 Load procent.
Cukput . .
AL R L _save | Nahrajte nastaveni do CAR2COM V3.
Get correction
Pouzit krivky na fuel level 2 CAMU
[ Enable Set ek |
] 3 Single panel C{ER%EMS
Full size Double panel | {43

Hodnota fuel level na vystupnim CANu bude vypodtena ze stavu obou nadrzi.

Situace:
Na vozidle je dopInéna palivova sonda, vybavena CAN vystupem. Nahrazuje
originalni sondu, kter4 neméri prfesné nebo v plném rozsahu.

Pripojte CAN vozidla na primarni CAN a na sekundarni CAN pfipojte palivovou
sondu. Dale pak pouzijte nastaveni:

Tabulka 4

10101 = SAE 1939, primarni 250, sekundarni 250, stav nadrze z primarniho se ignoruije, ¢te se ze
sekundarniho, vstupni CANy nejsou v rezimu listen only!

10110 = SAE 1939, primarni 500, sekundarni 250, stav nadrze z primarniho se ignoruje, &te se ze
sekundarniho, vstupni CANy nejsou v rezimu listen only!
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Situace:
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Nakladni vozidlo VOLVO (do 2013) nema na CANu udaj o stavu paliva. Navic je
domontovana druh& nadrz vybavena analogovym plovakem, ten je tfeba

nakalibrovat.

FMS protokol

CAN 1 (primarni) nebo
CANLAB protokol
J1708
CAR2FMS V3 >
AN 1
CANve  Origindlni nadrz Pfidavna nadrz,
vozidle — Udaj ¢ten plovak
zJ1708 s analogovym
vystupem.
Na DIP pfepinali nastavte volbu:
Tabulka 1
11110 = SAE1939/FMS 250k
TCHZCAM S CARZF.. — et TCHZCAM / CARZF.. — >
Analogo wskup Analogowy wskup
# AM value Fuel level | # | AN value | Fuel level |

] 0,000000 0000000
1 250.000000 100,000,

Sensar % Primary © Secondary

Sensar bype |;|1?|:|8 j

\* Independently ' SUm of values

Primary - coef, 100
-

Set correction

Pouzit kfivku na fuel level 2 Canlu

Direct read
add | mput [0 Load
Rem | Output [0 Save
ek carrection

[ Enable Set | Get |

Full size Diouble panel | v Y3

' » Single panel CﬁRﬁ;MS
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a 0, 0o00a0 0,000000
1 250,000000  10.000000
Z

RTINS

Semsor © Primary ™ Secondary

Sensor bype |,.:.,N1 j

{* Independently ¢ Sum of values

Primary - coef, 100

Fem

et correction

PouZit kfivku na fuel level 2 CANU

| Enable Setk | izet |
1 k Single panel CﬁRﬁ;MS
Full size Couble panel | (v w3
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Za normalnich podminek ¢te CAR2COM primarni nadrz z CANu nebo J1708
automaticky podle toho kde se Udaj vyskytuje. V tomto pfipadé je vSak lepSi Udaj

Nasledné je tfeba sekundarni nadrz nastavit na AN1. JelikozZ se jedna o analogovy
signal, je vhodné nastavit i pfipadné néjaky druh filtru hodnot (napfiklad primér -
average).

Nasledné je mozné provadét kalibraci nadrze pfidavanim bodud. Pokud se aktivuje
volba Direct Read, zobrazuje se hodnota z AN vstupu (na obrazku pole s hodnotou
4096). Je li tfeba pfidat kalibra¢ni bod, deaktivujte Direct read a zadejte hodnotu
stavu nadrze (na obrazku pole s hodnotou 100 procent).

Stiskem Add se bod pfida do kfivky kalibrace.
Postup opakujte pro body dle potfeby. Funkce Direct read slouzi k zobrazeni mérené
analogové hodnoty. Pfed pfidanim bodu je tfeba ji deaktivovat. Hodnoty Ize zadavat

pro okrajové ¢asti kfivky i manualné.

Je li kalibrace dokon¢&ena, je mozné stiskem Set correction nahrat nastaveni do
CAR2FMS.

V tomto pfipadé bude na vystupni CAN odesilana informace o nadrzi z J1708 jako
primarni nadrz a z analogového vstupu AN1 jako sekundarni nadrz.
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