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Popis

Zafizeni je urCeno jako generator statickych dat na sbérnici CAN. Podporuje
nakonfigurovani az 8 CAN zprav, které se odesilaji na CAN sbérnici. Konfigurace se
provadi prostfednictvim vstupniho CANu. Data se generuji na CAN vystupni. Vstupni
i vystupni CAN jsou napevno nastaveny na rychlost 250kbaudu. Odesilan& data jsou
vzdy ve formatu rozsSifeného identifikatoru (SAEJ1939).

Data se konfiguruji pomoci CAN zprav s rozSifenym identifikatorem.
Identifikator je v dokumentaci uvadén ve formatu 11+18 bitd. Pozor, generované data
se nastavuji pomoci identifikatoru ve tvaru 29 bitd!

Pro nastaveni se vyuzivaji identifikatory (standardni ID-11 bitd + rozSifeny-18 bitu):
ID St: 100 - ID Ext O - buffer 0, nastaveni identifikatoru a periody
ID St: 101 - ID Ext O - buffer 1, nastaveni identifikatoru a periody

ID St: 107 - ID Ext 7 - buffer 7 nastaveni identifikatoru a periody

Datové bajty 0-3 obsahuji identifikator zpravy nastaveny do pfislusného bufferu.
Datové bajty 4-5 dovoluji nastavit periodu generovani v ms.Interné je perioda
zaokrouhlena na presnost 5ms.Nastaveni periody na hodnotu 65535 (oba pfislusné
bajty maji hodnotu 255) vypne generovani dat pfislusneho bufferu.

Pro nastaveni datovych bajtd se pouzivaji zprav v bufferech se vyuzivaji
identifikatory:

ID St: 100 - ID Ext 1 - buffer 0, nastaveni dat — data nastavuji data v odesilané zpravé
ID St: 101 - ID Ext 1 - buffer 1, nastaveni dat — data nastavuji data v odesilané zpravé

ID St: 107 - ID Ext 1 - buffer 7 nastaveni dat — data nastavuji data v odesilané zpravé

DIP switch dovoluje nastavit timeout na vypnuti zafizeni po odpojeni signalu
zapalovani (15).

V pfiloze je uveden vzorovy konfiguraéni soubor.

Data je mozné ménit. Pro zménu je nutno pfipojit USB2CAN na vstupni CAN a pouzit
program PP2CAN (ke staZzeni na naSem webu www.canlab.cz). Po nacteni
vzorového souboru (Templates->Load) v programu PP2CAN Ize dvojklikem nacist
pfisluSnou vzorovou nastavovaci zpravu do pole pracovni zpravy pro odeslani. V této
pracovni zpravé je mozné nastavovat data. Data je moZné nastavit nastrojem
Additional tools->Set data. Data je po editaci nutno odeslat.

Vzorovy konfiguraéni soubor obsahuje 3 skupiny po 4 zpravach. Prvni 4 zpravy
obsahuji nastaveni buffer s identifikatory a periodou generovani. Nasleduji dalSi 4
zpravy, u nich obsahuje popisek pfedponu DISABLE. Tyto zpravy slouzi k vzpnuti
generovani zprav v bufferech. Posledni 4 zpravy pak nastavuji datové bajty zprav.
Data jsou vSude nulové s vyjimkou zpravy VCM2ECM, ktera ma nastaven high idle
speed setpoint na 24000 Protoze ma tato polozka rozliSeni 0,125rpm, je tato
hodnota ve skute€¢nosti 3000 rpm.
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Stejny néstroj Ize taktéZ pouZzit pro nastaveni datovych bajti generovanych zprav.
V tomto pfipadé je nutno nastavovat data v bajtech tfeti skupiny zprav s pfedponou
DATA.

Technické informace

« 1 rozhrani CAN typu high speed. Vystupni CAN m4 rychlost 250kbitd (na
vyzadani mozna jina rychlost).

- Bez galvanického oddéleni CANu.

« MozZnost pfipojeni signalu 15 (zapalovani) a automatického vypinani zafizeni.

« 5 xsignaliza¢ni LED

« Odbér 30mA na 12V (0,36W), cca 20mA na 24V (0,48W)

+ Rozmér 10 x5 x 3 cm.
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Nastaveni DIP

A

| DIP | Popis
1 |POS 321
2 000 — vypnuti do 1 sekundy od vzpnuti signalu 15
3 001-5s
010-10s
011-15s
100-20s
101-25s
110-30s
111 -35s

Pozor, pozice (POS) zde uvedend, je uvadéna v binarnim zapisu, poradi
jednotlivych switchu je na DIPu opacné.

NevyuZzito

Nevyuzito

Nevyuzito

NevyuZzito

Nevyuzito

N O~
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Nastaveni zakon €ovacich odpor a

Na zafizeni je mozné pomoci zkratovacich propojek zapnout zakon€ovani odpory
120 ohmu pro oba CANy. Z1 aktivuje zakon&ovani odpor pro vstupni CAN. Z2
aktivuje zakonc€ovani odpor pro vystupni CAN.

Pro tento firmware ma vyznam pouze pouziti zakon&ovaciho odporu pro vystupni
CAN (Z2)
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Popis

Napajeni 8..32V

NC

CAN IN, high

NC

Pin
1
2
3 CAN OUT, high
4
5
6

Signal 15 (klicek, zapalovani). Je li poZzadovan nepfetrzity béh, spojit
S hapajenim.

GND

CAN OUT, low

©|00 |

CAN IN, low

10 | NC
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Pin | Popis
1 NC
2 NC
3 NC
4 NC

Signaliza éni LED

1

2
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LED | Popis
1 (GR) | Signalizace napdjeni.
2 (RE) | Signalizace chyby vystupniho CANu.
3 (RE) | Indikace béhu programu, méni stav kazdou 1 sekundu
4 (YE) | Indikace pfichodu dat na vystupni CAN.
5 (YE) | Indikace pfichodu nastavovaci zpravy na vstupni CAN.
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