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FMS OEM CHIP

V6
PIC18F46K80
TQFP44
2x CAN bus, prepinany

J1708, tachograf D8

uzivatelské zasilani dat na CAN a
uzivatelské ¢éteni dat z CANu

V7
dsPIC33EP512GM604
TQFP44
2x CAN bus, nativni

J1708, tachograf D8, volna linka napfiklad
pro IBIS, RFID, palivovou sondu a podobné

podpora stahovani tachograft

uzivatelské zasilani dat na CAN a
uzivatelské &teni dat z CANu, uzivatelem
definované dekdédovani dat

update FW uzivatelem



sériova linka

klasické sériova linka (+/- 12V) nebo i varianta 5V/3V3 pro pfimé spojeni s MCU
pouze RXa TX

textovy protokol

rychlost nastavitelna uzivatelem na 4800,9600,57600 a 115200 baudu

mozna varianty s bluetooth, profil SPP

dostupna i varianta podporujici pfipojeni vice BT klientt

bez problému pracuje s Androidem ale i napfiklad s fleet systémy TomTom
varianta CAR2USB pouziva kabel FTDI

moznost implementace chipu pfimo do zakaznikova zafizeni




dekodduje data z

o CANu

o J1708

o info interface digitalnich tachografu VDO a Stoneridge

o IBIS - informacni panely autobusu

o RFID ¢tecky SECAR

o palivové sondy RCS
stahovani dat z digitalnich tachograft a karet fidicu
vypocet jizdnich statistik (histogramy, ¢itace udalosti, Citace stavi),
data v zavislosti na Case nebo ujeté vzdalenosti, parametrizovatelné
jizdni data jsou poskytovana:

o periodicky

o nadotaz
periodicka data je mozné Cist s nejmensi periodou 1s
zvlastnim nastaveni je mozné dosahnout periody 250ms u dat z CANu
pfednastavené nebo uzivatelské dekoédovani jizdnich dat z CANu
ostatni data jsou poskytovany obvykle na dotaz
¢teni chybovych kodi OBD, DM1, DM2
Cteni dat pomoci UDS protokolu



Format dat: $PCAN,<command class>,<data>,*<checksum>
checksum - je xor znak( které nasleduji za znakem $ do znaku *. Obvykle je tedy prvni znak

zahrnuty do souctu ‘P” a posledni ¢arka ,” pfed znakem *.
trida prikazu - rizna pismena podle druhu a puvodu dat, data pro CAN a globalni data pouzivaji
znak C
o C - CAN a globalni nastaveni
- J1708
- info interface digitalniho tachografu
- IBIS
- dalSi data z CANu
- update FW
- stazeni dat z digitalniho tachografu
- nastaveni sekundarniho CANu
- univerzalni UART (RCS palivové sondy, RFID)
- specialni data (uzivatelské funkce)
- uzivatelské dekdédovani CAN dat
W - nakladaCové vahy PFREUNDF (specialni build V6)
N - NMEA 2000 (lodé a jachty, specialni build V6, https://seesea.cz/)
D,M - ladici a testovaci funkce
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Priklad konfigurace:
$PCAN,C,SET,CS, ,LISO,PO+1,TO,#SRTLF## ,*58

C - rozhrani CAN
SET - nastaveni rozhrani
- rychlost CANu, hodnota 8 odpovida rychlosti 250k.
- rozSifené identifikatory
LISO - rezim listen only
P0O+1 - perioda s jakou FMS OEM CHIP posila data, 0 minut, 1 sekunda
TO - cartype 0, tedy dekédovani dat dle SAE J1939
SRTLF - Ctena jsou data S-rychlost, R-otacky, T-celkové najeté kilometry, L-stav nadrze, F-celkové
spotrebované palivo

Periodicky tak FMS OEM CHIP posila data, napriklad:
$PCAN,C,GET,S16R1313T398405.2L16.0FX,*0OF

S16 - rychlost 16 km/h

R1313 - otacky 1313 rpm

T398405.2 - celkové ujeta vzdalenost 398405.2 km
L16.0 - stav nadrze 16 procent

FX - celkoveé spotirebované palivo neni znamo



Dotaz do FMS OEM CHIPu na data:
SPCAN,C,GET.#/ “##,*29

C - rozhrani CAN
GET - dotaz na data
- dotaz na A-pedal akcelerace, B-brzdovy pedal

Odpoveéd:

$PCAN,C,GET,A71B0,*3C

A71 - pedal akcelerace 71 procent
BO - brzdovy pedal O procent

Dotaz na stav celkové najeté kilometry étené z tachografu:
SPCAN,T,GET #T##,69

Odpoved:
$PCAN,T,GET,T398405.2,*55



Dotaz na OBD chyby:
$PCAN,C,GET#E<s3>##,*2D

E - chybové kody, za pfikazem nasleduji parametry
s3 - parametry, s-pouzit dotaz s 11 bitovym identifikatorem, 3-chybové kédy v MODE 3

Odpoveéd:
$PCAN,C,GET,E:U0073P0420,*71<enter>
$PCAN,C,GET,E:P0011P0012,*75<enter>

Dvé odpovédi, nebot odpovédely 2 ECU.
Chybové kédy:

uo073

P0420

P0O011

P0012

Také moznost Cist pomoci dotazu na pocet chyb a nasledné vycitani po jedné pomoci POP pfikazu:
$PCAN,C,DTC,POP.....



Dotaz na histogram otacek:
$PCAN,C,STT,R,*5E

Odpoveéd:

$PCAN,C,STT,R,13,20,57,60,30,20,21,3,3,0,0,0,0,0,0,0,0,*74

Otacky v pasmu 0-1000: 13 sekund
Otacky v pasmu 1000-1200: 20 sekund
Otacky v pasmu 1200-1300: 57 sekund
atd....

Statistika Z
$PCAN,C,STT,Z,*56

Odpoveéd ve formatu:
$PCAN,C,STT,Z,a,b,c,d,e,f,g,h,i,j,k,*checksum—.

a) celkovy Cas aktivity brzdy v sekundach

b) celkovy Cas aktivity retardéru v sekundach

c) celkovy €as ,v tahu®, nenulovy plyn nebo tempomat

d) celkovy Cas jizdy bez spotfeby paliva

e) celkovy Cas prekro€eni maximalnich otacek v tahu

f) celkovy €as jizdy na tempomat

g) Cas jizdy s konstantnim plynovym pedalem

h) vzdalenost ujeta pfi pfekroCeni nastaveného limitu
rychlosti, rozliSeni 5m

i)  spotfebované palivo pfi stani, rozliSeni 10ml

j)  vzdalenost ujeta pfi zapnutém tempomatu

k) pocitadlo aktivity parkovaci brzdy



Uzivatelské dekdédovani CAN dat

UzZivatelské dekddovani je mozné nastavit pro tyto udaje:
Primarni a sekundarni nadrz

Celkové palivo

Palivo za jizdu

Celkové ujeta vzdalenost

Vzdalenost za jizdu

Motohodiny

Otacky

Rychlost

$PCAN,R,L,1,ID,200, ,BIG,~1.%,LE,8,MU,1.0,0F,0,*01

L,1 —nadrz, 1 - primarni
ID — identifikator CAN zpravy 200
— 29 bitovy identifikator, je li standardni, neuvadi se
BIG — format dat big endian
— prvni bit (LSB) *
LE,8 — pocet datovych bitt 8

MU,1.0 — multiplikator 1
OF,0 — offset 0, odedita se



