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Zakladni popis

Zafizeni je ur€eno napfiklad k logovani dat ze sbérnice CAN a pfipadné i portu
RS232 na pamétovou kartu MMC nebo SD.

Praktickou ukazkou pouziti tohoto zafizeni je systém pro sledovani provozu
nékladnich vozidel se sbérnici CAN a protokolem SAE1939. K zafizeni CAN2MMC je
pfipojena GPS a na pamétovou kartu jsou zaznamenavana data z CAN sbérnice i
GPS. Pomoci SW pro PC lIze zpétné vyhodnocovat pohyb vozidla, dodrZzovani
dopravnich predpisll, spotfebu, skuteéné dotankované palivo, zatizeni naprav atd.
Samoziejmosti je také generovani knihy jizd.

Tato varianta pouziti vS8ak neni jedinou. Zafizeni je moZzno pouzivat napfiklad jako
generator CAN zprav, kdy zafizeni generuje zpravy napfiklad se zadanou periodou, v
zadany €as nebo na zakladé stavu digitdlniho nebo analogového vstupu. Seznam
téchto zprav a podminky generovani zprav jsou uloZzeny na pamétové karté, coz
dovoluje uzivateli tyto parametry jednoduSe upravovat. DalSi variantou je napfiklad
firmware, ktery zpracovava data z automobilu a poskytuje je v dekédované formé
prostfednictvim rozhrani RS232 do nadfazeného systému.

Na prani zakaznika je mozno vytvo F#t jakykoliv firmware tak, aby vyuZival
periférie dle jeho pozadavk .

Update firmwaru na novou verzi, pfipadné na verzi upravenou podle pozadavku
zakaznika, je provadén vloZzenim pameétové karty, na které je uloZzen soubor s novou
verzi firmware. Pokud zafizeni po zapnuti napajeni detekuje tento soubor na
pamétové karté, provede pred spusténim automaticky zménu firmware.

Soubor firmware musi byt pojmenovan CAN2MMC.hex. V pribéhu ,flashovani®
firmware stfidavé blikaji LED diody GPS signél, GPS RX a CAN TX/RX. Po ukon&eni
flashovani je soubor s firmware z karty automaticky odstranén.

Obr. 1: Zaznamnik CAN2MMC v provedeni pro zaznamniku provozu vozidla.
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Technické informace

« Rozhrani CAN typu high nebo low speed.

« Varianta s / bez galvanického oddéleni CANu.

« Rozhrani RS 232.

« Interni rozhrani pro rozSitujici periférie SPl a RS232 v TTL ( mozZno pfipojit
napfiklad GSM modem apod).

« Analogové vstupy.

- Digitalni vstupy - vystupy.

« RTC (hodiny realného ¢asu zalohované baterii).

- Integrovany stabilizovany zdroj. Rozsah napajeciho napéti 9-32V.

- Pamétové karty MMC nebo SD, souborovy systém FAT16 nebo FAT32.

- Indikace stavu zafizeni (plnd pamétova karta, signal z GPS) pomoci 5
signaliza¢nich LED.

- Perioda zaznamu dat volitelné 0.25 sekundy, nebo v rozmezi 1 - 65 sekund .

+ Rozmér 10 x 5 x 3 cm.

Cena

Cena zaznamniku bez pametové karty je ) .
dle varianty 3000 - 4000Ke

Externi GPS pro RS 232 od 1000K¢&
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Struktura soubor U se zaznamem

Textovy format zaznamu

Zaznamy jsou ukladany do soubort s pfiponou cmt. Kazdy soubor ma nazev slozeny
ze 7 znaku. Prvnich 6 znak( je poradové Cislo zaznamu. Posledni znak je vzdy A
nebo Z. Znak A oznaduje prvni zaznam po spusténi. Znak Zje uveden u

nasledujicich souborl. Zaznam je délen do soubortl o velikosti pfiblizné 64kB.

<94 [5-1-2007;4:52:48]

$GPRMC,045248.52,A,4925.6919,N,01634.8575,E,020.1,2 88.6,050107,003.0,E,A*38
@S: 50-4:0801664 0 0 0 O

@S: 3D0-2:5 01664 0 0 0 0

@S: 280-8: 1 54208 20 53 0 66 53

@S: 288-8:89101 56 25 0127 163 0

@S: 380-8:072 0 0128 0 O 28

@S: 488-8: 05354122 0 0 0 O

@S: 320-8: 4 0 41244 26 96 28 0
@S: 388-3:123 112280 0 0 0 O
@S: 38A-4:177 1176 0 0 0 0 O
@S: 5D0-6:128 50 65 0 2365 0 O
@S: 5D8-8:8112 015 0 0 0 O

@S: 480-8:148 32181139 0 0 0 O
@S: 588-8:225250 0 0 0 0 0O O
@S: 470-5: 2 06325512 0 0 O
@S: 520-8: 7 1 1192123 75102 2
@S: 420-8: 2109109 0101255255 O
@S: 570-4:135 0184 0 27 96 28 O
@S: 5DE-5:0 000 00O0O
#al: 767

#a2: 511

<95 [5-1-2007;4:52:50]
$GPRMC,045250.52,A,4925.6952,N,01634.8422,E,019.9,2 92.3,050107,003.0,E,A*31
@S: 388-3:215 1214122 0 0 0 O
@S: 38A-4:113 1112 0 0 0 0 O
@S: 280-8: 1 59184 17 58 0 63 58
@S: 288-8:143102 59 18 0108157 O
@S: 380-8: 072 0 0128 0 0 24
@S: 480-8:13 32209142 0 0 0 O
@S: 488-8: 0 58 59122 0 0 0 O
@S: 588-8:225250 0 0 0 0 O O
@S: 470-5: 2 06425512 0 0 O
@S: 5DE-5:0 0 00 0O0O0O0O
@S: 320-8: 4 0 41186 19160 20 O
@S: 50-4: 0 80192144 0108157 O
@S: 3D0-2:5 0 0 00O0O0O0
@S: 5D0-6:128 50 65 0 2365 0 O
@S: 5D8-8:8112 015 0 0 0 O
@S: 570-4:135 0184 0 19224 20 O
@S: 520-8:64 90 1192123 75102 2
@S: 420-8: 2109109 0102255255 O
#al: 959

#a2: 959
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Textovy zaznam vyuZziva krozliseni druhu informace na kazdém fadku nékolika
znaku na prvni pozici fFadku. Jedna se o tyto znaky:

Pocatek bloku zaznamu. Blok je ukladan periodicky dle nastavené periody
zaznamu v konfiguranim souboru.

Zaznam z GPS. Data jsou ukladana dle specifikace protokolu NMEAQ183.

Zaznam CAN zpravy

#*Qes| A

Zaznam z analogového nebo digitalniho vstupu.

Poéatek bloku zaznamu

P#iklad:
<94 [5-1-2007;4:52:48]

Bezprostfedné za uvozovacim znakem nasleduje index zdznamu od spusténi
logovani. Nasleduje mezera a mezi znaky [ ] je uveden datum a ¢as zaznamu zapisu
precteny z RTC.

Zaznam z GPS

Pziklad:
$GPRMC,123519,A,4807.038,N,01131.000,E,022.4,084.4, 230394,003.1,W*6A

Struktura zaznamu dat z GPS odpovida specifikaci NMEA0183. Standardné je
ukladdana pouze zprava RMC (Recommended Minimum data for GPS). Zprava ma
tuto strukturu:

RMC Recommended Minimum sentence C
123519 Fix taken at 12:35:19 UTC
A Status A=Active or V=Void.

4807.038,N Latitude 48 deg 07.038' N

01131.000,E Longitude 11 deg 31.000' E

022.4 Speed over the ground in knots

084.4 Track angle in degrees True

230306 Date - 23rd of March 2006

003.1,W  Magnetic Variation

*6A The checksum data, always begins with *

Zadznam CAN zpravy

P#iklad:
@S: 280-8: 1 54208 20 53 0 66 53

Kazdy blok zaznamu muzZe obsahovat nékolik zd&znamu riznych CAN zprav, které
byly zachyceny od zapisu pfedchoziho bloku. V zdznamu je uvedena vzdy posledni
zachycena zprava od kazdého identifikatoru.

Za uvozovacim znakem @, ktery urCuje, Ze fadek obsahuje data s CAN zpravou je
uvedena néktera z kombinace znaku:

S — zprava se standardnim (11 bitovym) identifikatorem

E — zprava s rozSifenym (29 bitovym) identifikatorem
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SR — zprdva RTR (Remote Transmit Request) se standardnim (11 bitovym)
identifikatorem

ER — zprdva RTR (Remote Transmit Request) s rozSifenym (29 bitovym)
identifikatorem

Za témito znaky nasleduje dvojteCka a identifikator v hexadecimalnim tvaru.
Nasleduje pocet datovych bajtl a vlastni datové bajty v dekadickém tvaru.

Zaznam z analogového nebo digitalniho vstupu

Pziklad:
#a2: 511

Za uvozovacim znakem nésleduje pro analogovy vstup znak ,a’ nebo ,d* pro digitalni
vstup. Ihned za timto znakem nasleduje index vstupu a po mezefe hodnota vstupu.
Pro analogovy vstup tvofeny 10 bitovym pfevodnikem je pfipustnd hodnota v rozsahu
0-1023.

Binarni format zaznamu

Zaznamy jsou ukladany do soubor( s pfiponou cmb. Kazdy soubor ma nazev
slozeny ze 7 znakd. Prvnich 6 znaku je pofadové Cislo zdznamu. Posledni znak je
vzdy A nebo Z. Znak A oznacuje prvni zaznam po spusténi.

Na zacCatku souboru je uveden text CAN2MMC, nasleduje mezera a 7 znakl
s oznacenim verze firmware.

Vlastni zaznam je vZzdy uvozen hlavi¢kou dle nasledujici definice.

typedef  struct
{

unsigned __ int32 index;

unsigned char date[3]; /l[day-month-year
unsigned char time[3]; /lhour-minute-second
unsigned char gps[80]; /INMEA 0183 format
unsigned __ intl6 ad[2]; /IAN1,ANO

unsigned char number_of_can_messages;

} BINARY_FILE_RECORD_HEADER

Za hlavi¢kou nasleduji jednotlivé CAN zpravy. Tyto zpravy jsou uvedeny ve stejném
formatu, jak jsou uloZzeny v paméti zaznamniku. Pocet téchto zprav je dan polozkou
number_of _can_messages v hlavi¢ce.

Za zdznamy CAN zprav opét nasleduje hlavicka dalSiho zaznamu.

typedef  struct {
unsigned _ int32 id;
unsigned char data[8];
unsigned char datalen;
unsigned char msgFlags;
}  BINARY_CAN_MESSAGE
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Zaznamnik CAN2MMC

PoloZka msgFlags obsahuje rizné pfiznaky zpravy. Pro uZivatele méji vyznam bity 5
a 6. Je li nastaven bit 5, jedna se o zpravu s rozSifenym identifikatorem. Bit 6 indikuje
zpravu RTR.

Program pro nacteni zdznamu na PC musi respektovat zarovnani bytl struktury.
Prekladace pro PC provadéji zarovnani byt polozek struktury na cela slova.

Zarovnani dat v prost redi Visual C++ 6
Menu Project -> Settings, zalozka C/C++, Category: Code Generation, polozka Struct
Member Alignment. Volby 1,2,4,8 a 16 byt(. Defaultni nastaveni 8.

Zarovnani dat v prost redi Visual C++ 2003:

Menu Project -> Properties, polozka C/C++: Code
Generation, polozka Struct Member Alignment

Default (implicitni stav)  — zarovnani dat je na 8 byt
1,2,4,8 nebo 16 — zarovnani na zvoleny pocet byt(.

Druhou variantou je nacitat v programu naraz celou strukturu, ale nacitat postupné
jeji jednotlivé polozky.
Nastaveni zaznamniku

Struktura konfigura éniho souboru

Konfiguraéni soubor je univerzalni pro vSechny varianty firmware zaznamniku
CAN2MMC. Pro popisovany firmware maji vyznam pouze parametry [akio
zvyraznéné.

typedef  struct

{
unsigned char  can_speed,; 111
unsigned char  listen_only; 112
unsigned char  St_ext; 113
unsigned char  dutyl;
unsigned __ int32 rsl_speed; //5..8
unsigned __int32 rs2_speed; //10..13
unsigned char  rsl_gps_gprs; 114
unsigned char  rs2_gprs; /119
unsigned char  gps; 114
unsigned char  full_gps_log; /115
unsigned char  ip[4]; 1/16..19
unsigned __int16 ip_port; 1120..21
unsigned __int16 capture_time; 1123..24
unsigned char  binary log format; //22
unsigned char  divide_file; 1125
unsigned char  high_speed_mmc; 1126
unsigned char  duty2;
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unsigned __int16 startup_timeout; //27..28
unsigned __int16 shutdown_timeout; //29..30

unsigned char  gmt; 1131
unsigned char  anl; 1132
unsigned char  anl_pulse_mode; 1133
unsigned char  an2; 1134
unsigned char  dropout; 1135
char id[16]; //36-51
unsigned __int16 dllowedfilesi //52-53
unsigned char 1154
unsigned char /55
unsigned __intl6 1156
unsigned char 1/57-58

} DEVICE_SETTINGS

CANLAB s.r.o.
www.canlab.cz

can_speed
Komunikaéni rychlost na sbérnici CAN.
10k
20k
33.3k

=
Blo|wo|~N|o

QB WIN|IF|IO

listen_only
0 normalni méd
1 listen only méd

st_ext

0 standardni identifikatory
1 rozSifené identifikatory

duty 1
Nevyuzito — vloZzeno pro zarovnani na 4 baijty.

rsl_speed

Komunikaéni rychlost primarni RS232. Jestlize neni bit b31 nastaven, udavéa
hodnota prednastavenou komunikaéni rychlost. V pfipadé Ze je tento nejvySsi bit
nastaven na 1, udavéa dolnich 31 bitd baudovou rychlost. Tato druha varianta je vSak

uréena jen pro testovaci ucely!!!

0 2400
1 4800
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9600
19200
57600
115200

g wiN

rs2_speed

Komunikacéni rychlost expanderu RS232. Jestlize neni bit b31 nastaven, udava
hodnota pfednastavenou komunika¢ni rychlost. V pfipadé Ze je tento nejvyssi bit
nastaven na 1, udava dolnich 31 bitll baudovou rychlost. Tato druha varianta je vSak
uréena jen pro testovaci ucely!!!

rsl _gps_gprs
0 — Primarni RS232 je vyuZita pro pfipojeni GPS.
1 — Primarni RS232 je vyuZita pro pfipojeni GSM-GPRS terminalu.

rs2_gprs
0 — RS232 neni pouzita
1 — RS232 je vyuZita pro pfipojeni GSM-GPRS terminalu.

aps
0 — nezaznamenavat do logu data z GPS
1 — zaznamenavat do logu data z GPS

full_gps_log
0 — zaznamenavat pouze data FMV
1 — zaznamenavat vSechna data

ip
IP adresa serveru pro GPRS pfenos dat prostfednictvim externiho GSM-GPRS
terminalu

ip_port

Port serveru na ktery jsou data zasilana prostfednictvim GPRS pfenosu.

capture_time
Perioda zaznamu dat na pamétovou kartu. Povelena hodnota 1-65 sekund, pfi
nastaveni na hodnotu 0 je perioda zaznamu 250 milisekund.

binary _log_format

0 textovy zaznam
1 binarni zdznam

divide_file
0 nerozdélovat zaznam
1 rozdélovat zaznam do soubort o velikosti 64kB

high_speed_mmc
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0 volba pro pomalejsi pamétové karty
1 volba pro stfedné rychlé pamétove karty
2 volba pro rychlé pamétové karty

duty 2
NevyuZzito — vloZzeno pro zarovnani na 4 bajty.

startup_timeout
0-65 sekund, ¢as opozdéni spusténi funkce zaznamu

shutdown_timeout
0-65 sekund, ¢as opozdéni ukon&eni funkce zaznamu

gmt
Posunuti ¢asu v RTC vUci ¢asu z GPS.

anl
0 neukladat data z analogového vstupu 1
1 ukladat data z analogoveho vstupu 1

anl pulse_mode
0 AN1 v rezimu standardniho analogového signalu
1 méfeni amplitudy puls(

an2

0 neukladat data z analogového vstupu 1
1 ukladat data z analogového vstupu 1

dropout
0-255: zeslabeni analogového vstupu 1

allowed files

0: pamétova karta je zaplfiovana az do dosazeni jeji kapacity

1-65535: maximalni pocet souboru, je li dosazeno tohoto poctu, zacnou se
nahrazovat nejstarsi soubory

orb_enable periodic

orb_enable shutdown

orb_period

orb_data_mask[2]
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Poznamka:

Zarovnani dat v prost redi Visual C++ 6
Menu Project -> Settings, zalozka C/C++, Category: Code Generation, poloZzka Struct
Member Alignment. Volby 1,2,4,8 a 16 bytu. Defaultni nastaveni 8.

Zarovnani dat v prost redi Visual C++ 2003:

Menu Project -> Properties, polozka C/C++: Code
Generation, polozka Struct Member Alignment

Default (implicitni stav)  — zarovnani dat je na 8 byt(
1,2,4,8 nebo 16 — zarovnani na zvoleny pocet bytd.

Druhou variantou je nenacitat v programu naréz celou strukturu, ale nacitat postupné
jeji jednotlivé polozky.
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Zaznamnik CAN2MMC

Konfigurace firmware

Konfiguraéni soubor musi mit nazev can2Zmmc.c2m a musi byt vzdy uloZzen na
pamétové karté zaznamniku. K editaci nastaveni je uréen program CAN2MMC.EXE.
Po jeho spusténi se zobrazi dialog ureny k editaci nastaveni. Neni li tento soubor
pritomen, jsou nacteny defaultni parametry. Ty se liSi podle ureni firmware (cilové
vozidlo nebo jina aplikace).

*= CANZMMC Settings =100 =]

—Zaznamnik.
CpoZdéni skartu zaznamu

[0-655] [0
Cpozdéni ukonfeni zaznamu I o
[0-855]

—CAN bus
Komunikachi rychlost Can I ook I
Standardni | rozEifeny CAR ID |
Listen only [
CAM bus disabled [
—RS232 #1

GPS/GATEMWAY (¢ GPRSJORBCOMM

IZ"rEIEI TI

Komunikacni rychlost

—RTC

Casove pasmo [GMT+x] I 1

—RSZ23Z #2
Expandér neni piipojen © GPRS

Komunikacni rychlost

— GRS

Zaznamenawvat GRS

|24EIIII VI
r

Zaznamenat vEechna daka z GPS |

—analogowve wskupy

—GPRS
Server [P fo.0.0

0
Part I 3000

Identifikace |

—Format zaznamu
Texkovy | bindrni zaznam

17

Data v hexadecimalnim bvaru
Petinda zaznamu

Rozdélowvat zaznam

Low speed MMC/SD card
Middle speed MMCISD card
High speed MMC'SD card

Maximalni pocet soubord £5535

“ e IoNe] 1“

Analogowy wskup 1 [
Analagoy wskup 5 pulznim regimu I
Zaslabeni analogowvého 100

wstupl (0-255)

Analogow wskup 2 |

— DRBCOMM

Periodicky generowvat data o
Periada [1-255min] I i

Generavat daka pi swpnuki N

[~ oradky motoru

™ Rychlost vozidla

[ Poloha pedalu akeelerace

[ Poloha bradového pedalu

[T Celkovs spotfebované paliva

[ Celkové mokohodiny

[~ stav palivové nadrie
Primérna spotfeba

[T Celkowe najeté kilometry

[ Denni ngjezd kilometri

[~ wzdalenost v kilometrech do servisni

[ Teplota chladici kapaliny

[ RTC

Uiozc | Matist |

[ ZatiFeni napravy

¥ Can bus data logger

" OFF line z&znamnik provozy vozidla

" COn line zdznamnik provozu vozidla

" CAMN - GPRS gakeway

™ FMS (SAE1939) - R5232 gateway

™ FMS (SAE1939) - ORBCOMM gateway

Predvalby (Can bus) | Truck - FMS gateway, 250k |

WA, DP2CAN. WE L2

Obr. 3: Okno programu pro editaci nastaveni zaznamniku.
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Konfiguraéni program je univerzalni pro vSechny varianty firmware zaznamniku

CAN2MMC.

CAN bus

Komunika €éni rychlost CAN

Jsou podporovany komunikaéni rychlosti shérnice CAN: 10k; 20k; 33.3k; 50k;
62.5k; 83.3k; 100k; 125k; 250k; 500k; 1M.

Standardni / rozSi feny CAN ID

Nastavuje které typy zprav (identifikatoru) jsou zaznamenavany. Neni li volba
aktivovana, jsou zaznamenavany zpravy se standardnim 11 bitovym
identifikatorem. Je li aktivovana, jsou zaznamenavany zpravy s 29 bitovym,
tzn. RozSifenym identifikatorem.

Listen only Je li volba aktivovana je na fadici sbérnice CAN aktivovan rezim Listen only,
ktery zarucuje, Ze fadi¢ za zadnych podminek nezasahne do komunikace na
sbérnici. V tomto rezimu je nutné, aby na sbérnici byly minimalné 2 dalSi
zafizeni, nebot zaznamnik v tomto rezimu nepotvrzuje bezchybné pfijeti
Zpravy.

RS232 #1

GPS / GPRS Nastaveni typu zafizeni, které je pfipojeno na primarni port RS232.

Komunika €ni rychlost Komunikaéni rychlost primarniho portu RS232. Standardné 4800 baudu.

RS232 #2

Expandér neni p Fipojen /
GPRS

Nastaveni udava zda je pfipojen expandér RS232 a jakym zafizenim je
vyuzivan.

Komunika €éni rychlost

Komunikaéni rychlost primarniho portu RS232. Standardné 4800 baudu.

GPS

Zaznamenavat GPS

Volba udava zda se ma provadét logovani dat z GPS ve formatu NMEA0183
na primarnim portu RS232. Pfipojenim GPS je také mozno synchronizovat
vnitfni hodiny redlného ¢asu obsazené v zaznamniku. Standardné je
zaznamenavana zprava z GPS typu RMC. Tato zprava obsahuje zemépisné
soufadnice, ¢as, datum, validitu informaci a rychlost.

Zaznamenavat vSechna data
z GPS

Je li volba aktivni, jsou kromé dat z GPS typu RMC logovana i ostatni data
(sila signalu jednotlivych satelitt apod.)

GPRS

Server IP IP adresa serveru, na ktery jsou zasilana data.

Port Port serveru, na ktery jsou zasilana data.

Identifikace Identifikacni fetézec, kterym se zafizeni pfihlaSuje k serveru.

Format zaznamu

Textovy / binarni zaznam

Neni li volba aktivni, jsou data zaznamenavany v textové formé. Pokud volba
je aktivni, jsou data zaznamenavana v binarnim formatu. V reZzimu binarniho
zaznamu se vyrazné sniZuje velikost zaznamu a snizuje zatéz fidiciho
procesoru zaznamniku. Pro prohlizeni zaznamu je vSak nutno pouzit externi
program.

Perioda zaznamu

Rozd élovat zaznam

Tato volba nastavuje periodu ukladani dat na pamétovou kartu. Pfi zaznamu
jsou zaznamenan vzdy zpravy s raznymi identifikatory. Od kazdé zpravy
(identifikatoru) je vzdy uloZzena posledni zachycena zprava v uplynulém
intervalu. Perioda zaznamu je nastavitelna v rozsahu 1-65 sekund. Je li
nastavena perioda na hodnotu 0. Je perioda zaznamu 250 milisekund je li

k dispozici dost procesorového ¢asu. Na dostatek procesorového ¢asu ma
vliv mnoZstvi zprav na CAN sbérnici a riznorodost identifikator(.

Standardné je tato volba aktivni a zadznam je rozdélovan do soubord po cca.
64kB velikosti.

Low -Middle -High speed MMC
card

Volba rychlosti pamétové karty.

Maximalni po éet soubor G

Po dosazeni zadaného poctu soubord dojde k automatickému nahrazovani
nejstarSich soubord novymi.

Zaznamnik

Opozd éni startu zaznamu

Zaznam je spustén az po uplynuti nastaveného intervalu od pfivedeni
napajeciho napéti.

Opozd éni ukon €eni zaznamu

Zaznam je ukoncen az po uplynuti nastaveného intervalu od vypnuti
ovladaciho signalu Kli ¢. Jestlize je ovladaci signal vypnut na kratSi dobu nez
je nastavena hodnota, nedojde k pferuSeni zaznamu a jeho rozdéleni na 2.

RTC

Casové pasmo

| Offset o ktery je posunut ¢as v RTC viéi ¢asu z GPS.

Analogové vstupy

Analogovy vstup 1

| Je li volba aktivni, jsou zaznamendvana data z analogového vstupu 1.
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Analogovy vstup v pulsnim Volba aktivuje méfeni amplitudy analogovych pulst na analogovém vstupu 1.
rezimu

Zeslabeni analogového Hodnota zeslabeni analogového vstupu. Skute¢na hodnota zeslabeni je dana
vstupu verzi osazeni analogové ¢asti zaznamniku.

Analogovy vstup 2 Je li volba aktivni, jsou zaznamenavéana data z analogového vstupu 2.
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Zapojeni konektor 0 a pfipojeni zaznamniku

VSechny hlavni signaly jsou vyvedeny na dvojici konektord CANON 9 (male). Nékteré
dalSi rozSifujici signaly uréené pro specialni aplikace jsou dostupné na internich
konektorech a je mozné je vyvést dle potreby.

Konektor CAN — varianta CANNON

S O\ g
O
O
O
o°

CAN L

STARTUP/SHUTDOWN SIGNAL (15)

GND

POWER (9-30 V)

POWER GALV. 5V *

CANH

BATTERY (RESERVED)

OO INO|OPA(WN|F-

GND GALV.

* U varianty s externim napajenim galvanicky élédécasti. Alternativi je mozné osadit
DC/DC nmeni¢ a napjet gal. odtenoucast z tohoto mnice.

Konektor CAN — varianta MOLEX

Pro montaz do vozidel je dodavana varianta s prodluZzovani kabelem MOLEX.
Produzovaci kabel je sloZzen ze 3 samostatnych vodicu a kabelu s kroucenym parem.

Tento kabel je uréen pro pfipojeni na CAN bus.

Samostatné vodie

RED POWER (9-30 V)

BROWN | GND

WHITE | STARTUP/SHUTDOWN SIGNAL (15)
Kabel

WHITE | CANH

BROWN | CANL
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Konektor GPS

1
sl o 2 | RX
3| TX
OO S 4 | +5V (OUT, max. 200 mA)
oo 5 | GND
09 6
O1l6 7
110 3
9

Signaliza éni LED

Indikace napdjeni (zafizeni je zapnuto externim signalem) a
Gl Power OK vypnuto po deaktivaci tohoto signalu procesorem po
korektnim ukonceni prace s pamétovou kartou.

Indikuje nepfitomnost pamétové karty nebo chybu této

MMC /'SD error karty (karta neni naformatovana, ma poskozenou FAT atd.).

Tato kontrolka sviti pokud GPS nepfijima signal ze satelitd
ktery ma nizkou intenzitu, pfipadné neni zachycen potfebny
pocet satelitd nutnych k uréeni polohy.

Invalid GPS
signal

Y1 GPS RX Kontrolka méni stav pfi pfichodu znaku $ z GPS.

Y2 CAN RX/TX Kontrolka méni stav pfi pfichodu CAN zpravy.

Omezeni

Pamétova karta se souborovym systémem FAT16 (FAT) dovoluje ulozit
maximalné 511 zaznamu. Toto je vlastnost tohoto souborového systému, kdy slozka
véetné kofenového adresare mize obsahovat maximalné 512 polozek (soubory a
podadresare). Tedy jeden konfiguraéni soubor can2mmc.c2m a maximalné 511
zaznamu. Je proto doporu éeno naformatovat pameétové karty se souborovym
systémem FAT32.

Omezeni p fedproduk ¢€ni verze
1) STARTUP/SHUTDOWN SIGNAL

Signal je pfiveden pouze k fidicimu signalu zdroje, neni pfiveden k Fidicimu
mikroprocesoru. Neni tak mozné vyuzit fizené vypnuti zdroje
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Z mikroprocesoru. Zaznam je ukon¢en po odpojeni napajeciho napéti. Finalni
verze bude ukonovat zaznam po odpojeni signalu STARTUP/SHUTDOWN.

2) Analogovy vstup AN2
Chyba v navrhu PCB. Tento kandl nelze pouzit k méfeni.
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