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Zakladni parametry

Digitalni vstupy:
6x 8-24V

Digitalni vystupy:

6x Relé 30V/5A DC, 250V/5A AC,

5 x relé se spoleénym kontaktem + 1 samostatné relé.
Na pfani mozno osadit solid state relé.

Analogové vstupy:
2x 0-10V

PWM vystup:
1x Tranzistorovy vystup, spinané zem, 24V, max. 1A

Napajeni:
9..30v DC

Zapouzd feni:
Krabice na DIN listu DIN4
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Konfigurace

Firmware 10 boardu nepodporuje zadny konkrétni protokol pouzivany nad
protokolem CAN jako je CANopen, SAE J1939 a dalSi. Je vSak naprogramovan tak,
aby bylo mozno komunikaéni rozhrani pfizplsobit zvolenému komunikaénimu
protokolu.

Konfigurace se provadi pomoci sbérnice CAN, kdy IO board je prepnut do
konfigura¢niho rezimu a prostfednictvim CANu se do do 10 boardu nahraje patfi¢na
konfigurace. Pro konfiguraci se vyuzivA pluginu pro software PP2CAN a
prfevodnikem USB2CAN nebo ETH2CAN.
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\ Nagteni a ulozeni nastaveni ze / do souboru..

Maximalizace okna pluginu.

Pohyb mezi strankami pluginu v rezimu minimalnilebmazeni.

Okno pluginu je mozZné zobrazit v maximalizované podobné, jak je uvedeno na
pfedchozim obrazku, nebo v kompaktnim zobrazeni po jednotlivych strankach.

3/13 Verze dokumentu 1.00



CANLAB 10 BOARD 6621

Konfigurace digitalnich vstup

CAN IO CARD BbZ1

— Dhigitalni wstupy
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]

Data z digitalnich vstupmuze 10 board odesilat na zakégednoho nebo
kombinaci vice pravidel.

1) Pt zmeéné — data se odeSlou na CAN pokud dojde kérgnstavu
nékterého digitalniho vstupu.
Periodicky — data se odesilaji na CAN periodicle mthstavené periody.
Na sync/dotaz —data se odeSlou na CAN pokud IOdbaladrzi dotaz na
data digitalnich vstup Lze také pouzit pro simulaci odesilani dat na
CAN na zaklad zpravy SYNC pouzivané u protokolu CANopen. ID ja
format dotazu je konfigurovatelny po stiskwttaa ,S*.
Na RTR — pokud 10 board obdrzi dotaz typu RTR $akd je
nastaveno pro generovani dat digitalnich vstaapovi datovou
Zpravou se stavem vstii

4)

Stav vstug je moZno negovat.

\ Perioda generovani data pro volbu Periodicky.

Nastaveni identifikatoru, typu identifikatoru a ki¢kpravy. Identifikator je
mozné zadat dekadicky ale i hexadicinlé&adanim fedpony Ox nebo pouze X
pripadré binarré pomoci pedpony b. TotéZ plati i pro datové bajty. V jejich
piipad je mozné vyuzit i znaku >, ktery dovoluje zadgt f@ko ascii znak.
Priklady OxFA, 0c0011001, >A.

Software PP2CAN pouziva \ipac 29 bitovych identifikatak rozc&leni na 2
¢asti. U protokolu SAE J1939 se vSak ID udava jadnpcislo

v hexadecimalnim tvaru. Pro rychlou konverzi je mioZpoli pro Extended ID
zapsat hexadecimaldislo s fedponou #, pak se po opirsittohoto pole
hodnota automaticky konvertuje do rélehého formatu.

Piiklad #1CFO04EF

Vybér bajtu, ve kterém bude stav digitalnich vstuoZen. Stav je uloZzen
v dolnich 6 bitech vybraného bajtu.

Nevyuzité datové bajty pokud jsobgmasSeny (v zavislosti na Length) je mozné
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Konfigurace digitalnich vystup  a

CAN I0 CARD 662 x|

— Digitalni wistupy———

Standard ID |0 1

——

Extended ID |0
Length 8

Standard/Extended [

MHegowat [
F.ontrolowat

DBIII||:|_|_ o

BT |n_ r el

DBEID_F

DE3 [0 —=

Nastaveni identifikatoru, typu identifikatoru a kiékpravy. Identifikator je
mozné zadat dekadicky ale i hexadicintadanim fedpony Ox nebo pouze X
pripadré binarre pomoci pedpony b. TotéZ plati i pro datové bajty. V jejich
piipack je mozné vyuzit i znaku >, ktery dovoluje zadgt [a&ko ascii znak.
Priklady OxFA, 0c0011001>A.

Fozice T

Stav vystug je mozno negovat.

Vybér bajtu, ve kterém bude stav digitalnich vystupozen. Stav je ulozen
v dolnich 6 bitech vybraného ba

DB4 0 T
DES [0 [T
DBEID_F
DB?ID_I_

Hndnntapajtry
[T Mo =T T N2

TNz [ IN4 [ ING

e e e N e

Get dam’f—'

] e

Save |

Ostatni bajty je mozno nastavit na hodnotu a akitanoznost kontrolyéthto
bajtii. Data na vystup jsou pak zapsana pouzipagt, ze v fichozi zpray
maji kontrolované bajty stejnou hodnotu, jako jetageno.

Kontrola datovych baitje vyhodna {i simulaci indexu a subindexu u emulact
protokolu CANopen.

Nastaveni hodnoty vystagpo startu.

Zde je mozno nakonfigurovat zpravu, presinictvim které je mozno #mé
piecist posledni zadany stav vystu
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Konfigurace vystupu PWM

CAN IO CARD 6621 X|

— Pidhd wstup

Standard 1D |0

Extended D |0

Nastaveni identifikatoru, typu identifikatoru a ki¢kzpravy. Identifikator je
mozné zadat dekadicky ale i hexadicinda@adanim pedpony 0x nebo pouze X
piipadré binarre pomoci pedpony b. Totéz plati i pro datové bajty. V jejich
piipack je mozné vyuzit i znaku >, ktery dovoluje zadgt fako ascii znak.

Length g
Standard/Extended [
Pozice
i* [E
T DBE+g
© DBE+7

o

DEO+1
LE1+2
DE2+3
DE3+4
Big endian

Pt 3.904

Hodnota po startu I':I i

r
r

o

Jelikoz rozliSeni PWM je 10 kit je hodnota uloZena ve 2 bajtech. Zde se
nastavuje pozice&thto 2 bajt.

Protoze se jedna o 2 bajty — 16 bitové slovo, jémoaigit zda bude pouzit little
nebo big endian.

PWM mize byt nastaveno na jednu gemhoznych frekvenci : 3.904kHz,
15.632kHz, 62.496kHz..

Hodnota PWM po zapnuti IO boardu.

A}

DEO[0 CDB4fo
DET [T [~ DW{
pe2[0 - DBefo [
DB3 0 DE?FP'

A}

Ostatni bajty je mozno nastavit na libovolnou hddreaktivovat moznost
kontroly ®chto bajfi. Data na vystup jsou pak zapsana pouz#pagk, ze
v prichozi zprag maji kontrolované bajty stejnou hodnotu, jako §staveno.

Zde je mozno nakonfigurovat zpravu, presinictvim které je mozno #mé
piecist stav PWM.

Get data |
K.arek&ni kﬁ-.,-ka——l—' Konfigurace kore&ni charakteristiky PWM. Charakteristikaiae obsahovat 10
korekenich bod. Vstup pro PWM je mozno zadavat az 16-bitoWNovy bod se
prida kliknutim na charakteristiku. Nasledie mozné jej fesunout. Smazani

| Load |

Save |

<|»

bodu se provadi kliknutim na bod pravyntilkem mysi.

1123
1010
898

Data

409 51 818 920 1023

PWM [10b)

102 204 306 613 716

Cancel | Povolit korekéni keivka [ |z | 579

| a&a pove |

Presné pesunuti na vybraného bodu na zadanou polohu.

/
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Konfigurace analogovych vstup

CAN IO CARD BbZ1

— &nalogov) va

Periada [mz]

Standard |0
Extended (D
Length

Pozice
DEO+1
LE1+2
DE2+3
DE3+4
Big endian

Trezhald

e e Wi

Standard/Extended [

tupﬂ;‘é

[ Fiimee =] 5|

IEI
0
0

8

I i
CEE+7

s

F——

DEO |5

DB4 [o

DE1 ||:|

DE2 |n

DEE |n

DB3 ||:|

K.oreka

AY

|
fivka |

<|»

Load |

Save |
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u

Data analogovych vstimmize |0 board odesilat na zakég@gdnoho nebo vice
pravidel stejs jako u digitalnich vstujp Ffi generovani datipzmeéné se vsak
nastavuie pré, pri jaké zn&éng isou data generovan:

Perioda generovani data pro volbu Periodicky.

Nastaveni identifikatoru, typu identifikatoru a kiékpravy. Identifikator je
mozné zadat dekadicky ale i hexadicil@adanim pedpony 0x nebo pouze X
piipadré binarre pomoci pedpony b. Totéz plati i pro datové bajty. V jejich
piipack je mozné vyuzit i znaku >, ktery dovoluje zadgt [a&ko ascii znak.

Protoze se jedna o 2 bajty — 16 bitové slovo, jémoautit zda bude pouzit little
nebo big endian.

Volba big endiar

Prah pro generovani dati polbé generovani datipzmeng.

Nastaveni nevyuZitych datovych hiajta zvolené hodnoty.

Konfigurace kore&ni charakteristiky PWM. Charakteristikai#e obsahovat 10
korelkenich bodi. Vstup pro PWM je mozno zadavat az 16-bitoWNovy bod se
piida kliknutim na charakteristiku. Nasledje mozné jej fesunout. Smazani
bodu se provadi kliknutim na bod pravyntitkem mysi.

4195
3775
3365
2936
2516
2097

Data
1677

1258
838
119

409 819 1228 1638 2047 2457 2866 3276 3685 4095

Hodnota AD pFfevodniku [12b]

Cancel Povolit korekéni kivka [ [+ [3350 |3n4a Movel

7113
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Konfigurace p fikazd ENABLE A DISABLE

CAN IO CARD 621

—Enahble
Standard D 1]
Estended ID 7|0

Length IE_

Standard/E stended

DBO[o [DB4[o
DBl [0 DES[0

x|

Zde je mozné nakonfigurovat formétkazu ENABLE. Pokud neni 10 board
enablovan, nejsou generovana data na CAN z IO bqdrdmeéné ani
periodicky. Je mozné specifikovat jak identifikattak i kontrolu datovych bdit

Taktéz je mozné nastavit parametr autoenableksjatola ,DalSi nastaveni a
uloZeni konfigurace do 10 boardu®

>

pe2[0  oeefo T
DB3[0 [ DE7[0

Zde je mozné nakonfigurovat zpravu, ktera potvigéep piikazu ENABLE /
DISABLE. V ptipads pitikazu ENABLE je tento fikaz odeslan i po
automatickém enablovani pomoci autoenable,gadinastaveny pro autoenab
nenulovy.

— Dizable

Standard D 0

1]
Extended ID\
Length

Standard/Extended
DBO |n_ — DE4 |n_
DB |n_ r— DBS |n_ r
pB2[0  oDeEf0
DB3 |n_  DB7 |n_ r

7

Zde je mozné nakonfigurovat formétlazu DISABLE. Pokud je 10 board
disablovan, nejsou generovana data na CAN z |Odoogr zmeéné ani
periodicky. Je mozné specifikovat jak identifiktaak i kontrolu datovych
bajti.

] e

Save |

Konfigurace ENABLE/DISABLE ACK

x
Standard ID I 0

Extended ID | 0
Length E
Standard/Extended [
DEO
DE1

-

==

DBz
DE3

DE4

DES
DB6

DE?
Porvolit

Cancel
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Zprava, kterou potvrdi 10 BOARD¥{peti pozadavku ENABLE /DISABLE.

Povoleni odesilani ACK..
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Konfigurace Dotazu/Sync zpravy

Jedna se o format dotazu na stav vstupu DI a AN. Po obdrzeni této zpravy odpovi 10
board zpravou se stavem poZadovanych vstupu. Dotaz je funkéni pouze v pfipadé Ze
je nastaven rezim ,Na dotaz/sync".

Sync / Requeskt

Standard I | O

Extended I | 0
Length 0

x|

standard/Extended [

Kontralowvak

peo o
DE1 |n— r
DBz |I:I— r
DE3 |.;.— r
DE4 |n— r
DES |D— r
DEG ||;.— r
DE7 |n_ r

O, I Cancel |

Konfigurace pikazu dotazu na data / sync. Je mozné specifikakat
identifikator, tak i kontrolu datovych bajt

Poznamka ke kontrole datovych bajt
Kontrola je prakticka nagklad @i pouziti SDO zprav u protokolu CANopen.
Lze tak specifikovat ccs, index a subindex v priaiaatovych bajtech CAN
zpravy na ktery ma request reagovat.

Je li nastaven stejny format zpravy s dotazem pro digitalni i analogové vstupy,
odpovi, je odpoveéd tvofena 3 zpravami, 1x zprava s DI a 2x zprava s AN.
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Konfigurace Get output
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V tomto pfipadé se jedna se o format dotazu na stav vstupu DI a AN. Po obdrzeni
této zpravy odpovi IO board zpravou se stejnym identifikatorem se stavem
poZadovanych vstupu. Funkce slouZi ke zpétnému zjisténi aktualniho stavu vystup

cet x|

Standard 1D I a /
Extended ID
Length

Standard/Extended [
Kontraolowat  Pogice

=

=

B0 [0 ¢ pBo+t
Bt [0 [ & ez
DBz ID— [T " DB2+3
DB ID_ [T DB3+4
o84 [0 [ ¢ ppess
pes [0 [  pes+s
085 [0 [ peetr
g7 [0

Big endian
Pawalit dokaz Get

o~
-
-

] Cancel |

I

Pro zgtné gesteni stavu vystup (digitalni vystupy a PWM) je mozné nastavi
formét dotazu.

Pro Digitalni vstupy se jedna o 1 bajtovou hodnetpiipac PWM pak o
dvoubajtovou hodnotu a format endianu.

Dotaz Get je nutno povolit.
Poznamka k pednastaveni nevyuzitych datovych liajt

U protokolu CANopen a SDO zprav Ize vyuzfednastaveni nevyuzitych
datovych baiji k zadani ccs, indexu a subindexu
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Zobrazeni digitalnich vstup &/ vystup

CAN IO CARD 6621 X|

. IN 0 A
[0 /w/
IN 2

— Stawy D

IM 3

IM 4

IN &

ouT o |

out1 |

CANLAB s.r.o.
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Zobrazeni aktualniho stavu digitalnich vstup

auT 4

ouT |
IDIS.&&E Lﬁl

] e

Save |

Ovladani stavu digitalnich vystip

Odeslani fikazu DISABLE.

Odeslani fikazu ENABLE.
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Zobrazeni analogovych vstup & a ovladani PWM

CAN IO CARD 6621 X|

— Shawy A&

Phadhd AMO AN

N\

g

hd
o] |
Load |
4 | }l | Save |
12713

Ovladani vystupu PWM.

Zobrazeni stavu analogového vstupu ANO.

Zobrazeni stavu analogového vstupu AN1.

Verze dokumentu 1.00




CANLAB 10 BOARD 6621
CANLAB s.r.o.
http://www.canlab.cz

DalSi nastaveni a uloZeni konfigurace do 10 boardu

Povoleni funkce AUTOENABLE - board je enablovan hamosti zaslani
piikazu ENABLE. Je li nastaven delay na 0 s, je I@rdaenablovan ihned.

/x| V piipac nenulové hodnoty je enablovan se zadanym zZpioidv sekundach.

Nastaveni rychlosti CANu. K dispozici jsou volbyi@ 00k, 125k, 250k, 500k
1M. Z vyroby je nastavena rychlost 125k. Pokudieatovana zkratovaci
Autoenable delay (3] I':' propojka na 10 boardugfipzapnuti napajecino n&, je rychlost nastavena taktgz

CAM speed I?_ na 125k.

Canfig 10 [11h] 2047 |

Autoenable

Konfiguraci 10 boardu je mozno prowitgouze po fepnuti do konfiguréniho
maédu. Tento méd je mozné aktivovat zkratovaci pjlkgona boardu nebo

zaslanim pikazu. Identifikator tohotoiiikazu je mozné konfigurovat, z vyrobyl|je
nastaven na hodnotu 2047d. Identifikator je vzdypitdvy.

/ Okno stavovych hlaseni.

Vymazani okna stavovych hlaseni.

Reset |10 boardu funkce dostupnéa pouze v konfiguma rezimu.

r

| RHe Firrrmrel-

CFG ITledEr\l Defa itch Volba aktivni zkratovaci propojky pro pouziti CanfD 20
vni z vaci uziti Can 47.
Pfeéistmw ad

Precteni verze firmware — funkce dostupné pouze v kpminim rezimu.

M akirat ”W N | Aktivace / deaktivace konfiguéaiho modu.

Werze 1.02 lizh - - -
ﬁ%‘ Precteni konfigurace z 10 boardu do pluginu.

Save\l‘ Nahrani konfigurace z pluginu do 10 boardu.

Pro nahrani nebo precteni konfigurace do/z 10 boardu je tfeba nejprve aktivovat
konfigura¢ni rezim, nasledné jsou dostupné prikazy Reset, Firmware, Precist
nastaveni a nahrat nastaveni.

Config ID

Jedna se o identifikator CAN zpravy pouzity pro konfiguraci 10 boardu. Z vyroby je
nastaven na hodnotu 2047d. Identifikdtor je mozné nastavit na jinou hodnotu
nastavovacim pluginem. Na IO boardu je mozné zkratovaci propojkou aktivovat
konfigurani mod. Je li zkratovaci propojka pfitomna pfi pfipojeni napajeciho
napétim, je nastaven Config ID na 2047 a rychlost CANu na 125k a je aktivni
konfigurani mod. Pokud je propojka vioZena pozdéji, je aktivni konfiguraéni maod,
rychlost CANu zUstane na puvodni hodnoté.
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